GEOSOLUTIONS



SHT

LANAB

GEOSOLUTIONS

Revision manual

Fixcha e restsicn el de sessdn Desserizaitin
erurn da 0149 1 Manial de usuana de Satsury Verskin B1
2 Marial de usuans die Satsure Viersidn B2

dulio, FFE




SHTLNAB

GEOSOLUTIONS

Bienvenido al software Satsurv. Esta introduccion describe como utilizar este producto.

Para ayudarte a utilizar mejor los productos de la serie Satlab, le sugerimos que lea atentamente las
instrucciones. Si no esté familiarizado con los productos, consulte http://www.Satlab.com.se/

Aviso: Los contenidos aqui son especiales y necesitan su atencion
especial. Por favor léalos atentamente,

Los contenidos aqui son muy importantes. Una operacion
incorrecta puede dafar la maquina, perder datos, dafar el sistema
y poner en peligro su seguridad.

Antes de utilizar el producto, lea atentamente estas instrucciones de funcionamiento: le ayudaran a
utilizarlo mejor.

Satlab Surveying Instrument Co., Ltd no asumira ninguna responsabilidad si no utiliza el producto
de acuerdo con las instrucciones o si lo utiliza incorrectamente debido a una mala comprensién de
las instrucciones.

Satlab se compromete a perfeccionar constantemente las funciones y el rendimiento del producto,
mejorar la calidad del servicio y nos reservamos el derecho de cambiar estas instrucciones de
funcionamiento sin previo aviso.

Hemos comprobado el contenido de las instrucciones, el software y el hardware, sin eliminar la

posibilidad de error. Las imagenes de las instrucciones de funcionamiento son solo de referencia.
En caso de no conformidad con los productos, prevaleceran los productos.

Si tiene algun problema técnico, consulte al departamento de tecnologia de Satlab para obtener
ayuda.

Puede obtener esta informacion a través de:


http://www.satlab.com.se/

SHTLNAB

1. Compra de productos Satlab: encontraré este manual en la maleta de instrumento para guiarle en
el funcionamiento del instrumento.

2. Inicie sesion en el sitio web oficial de Satlab y descargue la instruccion de la version electronica
en Centro de descargas -- Socios — Centro de socios.

Si tiene algin comentario o sugerencia para este producto, envie un correo electrénico a
info@Satlab.com.cn. Sus comentarios nos ayudaran a mejorar el producto y el servicio.


mailto:info@Satlab.com.cn
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Este capitulo contiene:
- Introduccién
- Caracteristicas
- Instalacion
- Inicio rapido
- Coleccion general
- Barra de informacion superior
- Control
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Satsurv es un software de topografia de alta precision para el sistema Android lanzado por Satlab,
que debe ejecutarse en el sistema operativo Android 6 o superior. Puede ejecutarse en el controlador
profesional Satlab, teléfono celular, tableta y otros dispositivos Android. Se puede instalar copiando
la aplicacion Satsurv. (Paquete Android) al dispositivo terminal Android o utilizando un software de
terceros para la instalacion a través de la computadora.

Satsurv esta disefiado especialmente para el levantamiento y replanteo de carreteras. Con potentes
funciones, permite replantear carreteras complejas y combinar lineas de carreteras. Las secciones
transversales se pueden definir facilmente, proporcionando tres algoritmos de carretera: interseccion,
elemento, coordenada. EI método de elementos lineales adopta el modelo de elementos de curva
unificada con una teoria rigurosa y el algoritmo de integracién numérica se utiliza para evitar los
errores de orden superior de los algoritmos tradicionales.

Generalmente, el resultado del calculo puede soportar la medicion de todo tipo de carreteras. También
es factible conectar los receptores via Wifi, Bluetooth y redes para realizar una medicién conjunta.

- Soporte de PK roto, seccidn horizontal, seccién vertical, seccion transversal, replanteo de via,
replanteo de talud y recogida visual de secciones.

- Calcule el punto de replanteo de lineas en tiempo real, admita agregar apuestas sobre
cualquier kilometraje, proyectar kilometraje en tiempo real y mostrar el kilometraje, el
desplazamiento y la elevacion de los puntos de replanteo.

- Proporciona una guia instructiva sobre el replanteo, admite el replanteo de lineas y la
nivelacion de perfiles al mismo tiempo.

- Lalinea de seccion horizontal admite el método comun (interseccién, elemento, coordenada)
y puede definir libremente la linea de cualquier forma, por ejemplo, rampa de intercambio.

- La seccidn transversal de movimiento de tierras proporciona el método del area media para
calcular la cantidad de excavacion.

- Admite la configuracion de mdltiples puntos caracteristicos de seccion transversal. Las
pendientes del lado izquierdo y derecho se pueden editar como una forma asimétrica.
También se puede editar la sobreelevacion y el ancho de la pendiente.

- Admite el disefio de superficies DTM, el replanteo de superficies DTM y el célculo de
movimiento de tierras DTM.

1. Fécil de usar
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Una logica de operacion mas razonable, un proceso claro y simple y una interfaz Ul amigable;
El usuario puede elegir la interfaz modificable '"Texto' y 'Grafico' en la 'Encuesta detallada’;
Disefio mas simple en la interfaz topogréfica, proporcionando un mejor efecto visual;

La base se puede configurar mediante un archivo de configuracion con un solo clic;

El sistema de coordenadas predefinido se puede seleccionar facilmente por region. Los
parametros de coordenadas se pueden reutilizar en un nuevo proyecto;

Admite multiples tipos de unidades, se adapta a los habitos operativos y satisface las
demandas de los clientes internacionales.

2. Admite la operacion de Big Data

Admite datos rasterizados y vectoriales en formato .dxf, .td2, .shp con volumen puro
(coordenadas geodésicas y coordenadas del plano) ;

Los datos sin procesar y los datos de coordenadas se guardan de forma independiente para
garantizar la productividad de los datos y la cinemaética del posprocesamiento. El
almacenamiento y procesamiento de datos son mas flexibles en comparacion con el software
Hi-RTK. El tipo y la altura de la antena de los datos sin procesar se pueden editar para
garantizar que los datos se puedan recuperar (restableciendo los pardmetros de coordenadas,
el tipo de antena y la altura) ;

Una gestién mas completa de los parametros de la antena.

3. Disefio

Verificar actualizaciones del software y del receptor automaticamente;
Recibir las ultimas noticias sobre Satlab y la industria;
Se agrega un centro de ayuda, la operacion es mas sencilla y la interfaz es mas agradable;

Maravillosa experiencia visual y tactil, brindando al usuario una experiencia de trabajo
agradable.
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Copie el paquete de instalacion de Satsurv (.apk) a un dispositivo Android, haga clic en él para
comenzar la instalacion; aparecera un icono de Satsurv en el escritorio una vez que se haya instalado

correctamente.

Figura 1-1.
La primera vez que instale y ejecute el software en un dispositivo Android, se mostraran las paginas
del tutorial de Satsurv; deslicese hacia la izquierda para ingresar a la pagina siguiente. Las paginas
de bienvenida no se mostraran la préxima vez que se carguen (se pueden ver en la interfaz 'Acerca

de".

Please select theme mode

T T

Figura 1-2 Figura 1-3 Figura 1-4

La interfaz principal de Satsurv esta dividida en cuatro mddulos: Proyecto, Dispositivo, Encuesta y
COGO (puede cambiar la interfaz deslizando o presionando el boton).

Hay 3 temas de la interfaz principal: Moda, GridView y Simple. El tema predeterminado de la interfaz
de usuario es Vista de cuadricula.
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Moda: almacene funciones en forma de tarjetas y divida todas las funciones en los siguientes
modulos: Proyecto, Levantamiento, Estaca, Sistema de coordenadas, Gestion de datos, Configuracion
de instrumentos, Herramientas. Cada mddulo se puede expandir en una lista y deslizar hacia arriba y
hacia abajo para ver todas las funciones que contiene.

Proyect Sav vy i e
"o N v
. e -
L R —.
Babe :
g 9 A ¢ -
o - o~ D Ao
Coms Dnearn Dyive Lwa s pmrsemt - S
;’ f‘i: g |
~ - l : L A e
Vad o=l Yoy Poar ) ane
Mu @ - 4 /“ A et
Figura 1-5 Figura 1-6

Vista de cuadricula: todas las funciones se dividen en cuatro modulos: Proyecto, Dispositivo,
Encuesta y COGO. Las funciones de cada modulo se pueden eliminar presionando prolongadamente
para activar el modo de edicién en la interfaz principal (excepto Stake CAD, Medida AR y maés
iconos), los médulos eliminados también se pueden restaurar en [Mas].

== & 0 o &
@ 8 4 D E ’ ﬂ
2 B Blle g o
el | RS R =
B "O ©)

T - =R -

Figura 1-7 Figura 1-8
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» o
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B
Figura 1-9 Figura 1-10

Simple: algunas funciones se muestran fijamente en el botdn [...] en la esquina superior derecha de la
interfaz.

El mddulo se puede agregar y eliminar en el tema simple. También se puede eliminar y recuperar en
el tema Gridview y Fashion. EI médulo se eliminaré presionando prolongadamente y el mddulo se
puede recuperar en “Proyecto” — “Mas” y presione prolongadamente el mddulo para agregar

ot 5‘? Q :_:
| T
e | B B B
/3 .’; (Y EYSII e PR Covy
— =B TR @
. o o
#{ Gk = - ot s
hese Su [T - gl C.O £
® @ @ ||== e
Ea oL : &) &
- Raiis | -Seaetus
Figura 1-11 Figura 1-12

La ruta del directorio de trabajo de Satsurv es la carpeta SATLAB en el almacenamiento de la tarjeta
SD. El proyecto se encuentra en la carpeta 'SATLAB/Proyecto/Carretera’ y las sus aplicaciones
especificas se almacenan en los proyectos correspondientes.

(s 4100

Figura 1-13
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Cuando comienza una nueva encuesta, primero debe crear un nuevo proyecto y establecer los
parametros. Los parametros y la configuracion del proyecto se guardan en el archivo *.prj; mientras
tanto, quedara un archivo *.dam con el mismo nombre del proyecto; Los puntos de coordenadas,
puntos de replanteo y puntos de control se guardaran en la carpeta del mapa. Luego, cree un nuevo
proyecto (el nombre del proyecto es Sin nombre), la estructura del directorio del proyecto se muestra
a continuacion:

r~ y =

i SATLAB » Proiect ROAD "'nr\of,‘j Pensbomve oty

Figura 1-14

AvViso:

1. Si crea un nuevo proyecto cuando no hay tarjeta SD externa en el controlador, la
carpeta del proyecto gererara un archivo de respaldo. bak automaticamente.

2. Cuando haya una tarjeta SD externa en el controlador, los datos de la copia de
seguridad se guardaran en la carpeta SATLAB-Bak. Los datos especificos del
proyecto se almacenan en la carpeta del proyecto correspondiente, como se muestran
en la siguiente imagen.

- -

Figura 115

Figura 1-15

Este proceso es una solucion sencilla para ayudar a los usuarios a utilizar el software por primera vez.
Los usuarios experimentados pueden ignorar estos pasos.

El siguiente contenido es un procedimiento de inicio rapido del software, que es s6lo una referencia
para usuarios inexpertos.

Para obtener instrucciones detalladas, consulte cada capitulo. No podra seguir este procedimiento una
vez que haya dominado el uso del software:
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1. Abra “Satsurv”, la interfaz principal del software se muestra a continuacion.
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clic en 'Aceptar’ para finalizar.
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Figura 1-16
2. Cree un nuevo proyecto. Haga clic en "Proyecto" — "Informacion del proyecto”, haga clic en el
bot6n azul "Nuevo" para crear un proyecto.
(El boton Nuevo se puede arrastrar). Ingrese el nombre del proyecto (obligatorio), creador,
comentarios y otra informacién. Seleccione el sistema de coordenadas y la plantilla de codigo. Haga
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Figura 1- 17 Figura 1-18 Figura 1-19

3. Después de ingresar el nombre del proyecto, también puede aplicar la plantilla de cédigo, el sistema
de coordenadas, el archivo de puntos de control y el archivo de carreteras de proyectos anteriores (el
sistema de coordenadas esté seleccionado de forma predeterminada). Si elige aplicar la plantilla de
codigo del proyecto anterior, no se podran seleccionar otras plantillas de cédigo.

[ R M T i

Figura 1-20
Configuracion del proyecto. Seleccione el sistema de coordenadas, establezca el elipsoide de origen
y los parametros de proyeccion.
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Figrua 1-26 Figura 1-27

2. Configure la estacion base. En primer lugar, establezca la posicion del receptor. Marque 'Guardar
posicion' para elegir si desea guardar las coordenadas de la estacion base y luego configure el 'Tipo
de correccion', la'Mascara de elevacion'y el 'Enlace de datos'. También puede configurar 'Frecuencia
Pos'y '‘Almacenar GNSS Raw', etc. haciendo clic en 'Configuracion avanzada'.
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- Establecer la ubicacion de la base.
Si la estacion base esta ubicada en un punto conocido y conoce los parametros de conversion, puede
ingresar o seleccionar el punto de las coordenadas WGS-84 BLH de la biblioteca de puntos, o abrir
los pardmetros de conversion con anticipacion, ingresar las coordenadas NEZ locales, de modo que

gue la estacion base utilizard como referencia el punto de las coordenadas WGS-84 BLH y enviara
los datos diferenciales.

P a1
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Figura 1-28 Figura 1-29

Si se desconoce la posicion de la estacion base, haga clic en "Promedio™ y establezca el tiempo
promedio, haga clic en el bot6n flotante "establecer" después de configurar el enlace de datos, el tipo
de correccidn y otros parametros, luego el receptor se suavizara de acuerdo con los tiempos que haya
configurado y tomara. el valor medio como coordenada de la estacion base.

Si marca 'Guardar posicién' cuando elige 'Establecer por promedio’, también debera ingresar el
'Objetivo H', el 'Tipo de correccién'y el 'Nombre'.
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Figura 1-30 Figura 1-31

Haga clic en 'Enlace de datos', seleccione el tipo de enlace de datos e ingrese los parametros
relevantes.

Por ejemplo, al transmitir datos con el servidor Satlab, es necesario configurar los parametros
relevantes. Cuando se utiliza GSM interno, el tipo de grupo se puede seleccionar por nimero de
ciudad o por SN de estacion base. Cuando utilice la radio interna para realizar mediciones, debe
seleccionar el enlace de datos como UHF interno y configurar los canales de radio.

Figura 1-32
Haga clic en 'Configuracion avanzada' para configurar 'Frecuencia Pos', 'Almacenar GNSS Raw', etc.
Una vez que haya terminado, haga clic en el botdn flotante 'Establecer' y el software le indicara que
la configuracion se realiz6 correctamente.
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Figura 1-33 Figura 1-34

Comprobar si la luz diferencial del dispositivo parpadea periddicamente. Cuando utilice la radio
externa, la luz parpadeara una vez por segundo. Si todo es hormal, aparecera el mensaje "La estacion
base esta lista, ¢quieres configurar el Rover ahora?"

Enlace de datos

El modo de radio es el modo de enlace de datos tradicional. Este capitulo toma el modo de radio
incorporado como ejemplo para ilustrar los pasos de operacién del modo de radio.

UHF interno: radio incorporada.

Protocolo: el protocolo de radio y la velocidad en baudios (por ejemplo, SATLAB19200) del movil
deben ser consistentes con la base.

Canal: puede ser cualquier nimero entre 0 y 115, y la configuracion mévil debe ser coherente con la
estacion base.
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Figura 1-35
(Solo cuando los pardmetros del enlace de datos del mdvil son consistentes con los de la base, el
movil puede recibir la sefial de correccion de la base).
Después de configurar los parametros relevantes del enlace de datos, también debe configurar el
“Tipo de correccion”, la “Madscara de elevacion” (<30°) y la “Frecuencia Pos” y “Almacenar GNSS
sin formato”, “Potencia” (alta/media). /Baja), “Lista de frecuencias” en “Configuracion avanzada”.
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Aviso:
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Los parametros de la estacion base deben ser consistentes con los del mavil.

Después de configurar el parametro, haga clic en el botdn flotante 'Establecer' y el dispositivo indicara
la voz "UHF Base", la luz del dispositivo parpadeara dos veces por segundo, lo que indica que la
estacion base esta configurada correctamente y estd enviando los datos diferenciales.

Cuando la luz verde parpadea una vez por segundo (2/s en modo de ahorro de energia) y la luz roja
de la radio parpadea una vez por segundo, indica que la estacion base esta funcionando correctamente
y esta transmitiendo la sefial. Si las luces no parpadean, puede reiniciar el receptor o intentarlo
nuevamente hasta que las luces parpadeen, luego puede comenzar a configurar el mavil.
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Figura 1-38

Conéctese al movil mediante Bluetooth y confirme que el enlace de datos del maévil y otros parametros
sean consistentes con la estacion base. El proceso de configuracion de la estacion maovil es el mismo
que el de la estacién base. Sélo cuando los parametros del enlace de datos de ambas estaciones son
los mismos, el movil puede recibir datos diferenciales.
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Después de configurar los mismos parametros, haga clic en el botén "Establecer" y el receptor

indicard "UHF Rover". Espere un momento, la barra de informacion mostrara "Fijo", luego podré
iniciar la encuesta.

Lana i wvar Ll

[CR TP

Faree

[

B 3 - H i

Figura 1-39

En primer lugar, configure la biblioteca de puntos de control en 'Datos de puntos' — "Punto de control'
para agregar puntos de control. Ingrese el nombre

y las coordenadas correspondientes mediante entrada manual, recopilacion en tiempo real, seleccion
de biblioteca de puntos o seleccion de mapa, y luego haga clic en 'Aceptar'.
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Figura 1-40 Figura 1-41 Figura 1-41
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Haga clic en 'Célculo de parametros', seleccione el tipo 'Ajuste de plano + altura' y 'Desplazamiento
vertical constante' en 'Altura’ (la'Altura’ se puede seleccionar como 'Ajuste de plano’ cuando hay tres
puntos 0 mas), y luego agregue el punto pares, seleccione el punto como punto de origen, ingrese la
coordenada del punto de control correspondiente en el punto de destino y luego haga clic en ‘Guardar".

Figura 1-43 Figura 1-44

Después de agregar mas de dos pares de puntos, haga clic en 'Calcular’, se mostraréa el 'Plano + Ajuste
de altura’ calculado

resultados, y puede comprobar principalmente la rotacion y la escala. El resultado de la traslacion del
plano es generalmente menor en el norte y el este, la rotacion es aproximadamente cero, la escala esta
entre 0,9999 y 1,0000 (en términos generales, cuanto mas cerca de 1, mejor es la escala), cuanto méas
pequefio es el plano y la elevacion residual, mejor serd el resultado. Hacer clic

'‘Aplicar' y el software utilizard automaticamente los nuevos pardmetros para actualizar la biblioteca
de puntos de coordenadas.

En la interfaz “Medicion de detalle”, debe comenzar a realizar la encuesta después de obtener una
solucion fija, Después de que el rover se centra en un punto desconocido, presione la tecla de

adquisiciony e ingrese el “Nombre, “H objetivo” y “Tipo H Objetivo”. Entonces presione “OK”
Para registrar el pinto.
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Figura 1-47 Figura 1-48

Haga clic en 'Replantear puntos' para ingresar a la interfaz de replanteo de puntos y haga clic en =
el boton para seleccionar el punto de replanteo, luego podra encontrar el punto siguiendo los consejos
de direccion y distancia. Existe un proceso para acercar el punto actual (flecha azul) al punto objetivo
(un circulo con un signo de cruz). El circulo de replanteo se volvera verde, lo que indica que esta
cerca del punto de replanteo. El circulo de replanteo se volvera rojo cuando finalice el replanteo y el
resultado cumpla con los parametros de precision. Si el punto se replantea con éxito, mostrara una
pequefia bandera de color rojo.

En el proceso de replanteo, también puede recopilar puntos de detalle haciendo clic en el botdn

"Guardar" o en en la interfaz del controlador.
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En la interfaz [Exportacién de datos], seleccione exportacion personalizada/otra exportacion,
seleccione el tipo de punto de coordenadas, seleccione el formato de exportacion deseado, haga clic
en Exportar, ingrese el nombre del archivo, seleccione la ruta para guardar el archivo y haga clic en
"Seguro" para exportar datos. Entre ellos, la interfaz de exportacion personalizada puede personalizar
la creacion de plantillas de exportacion; al crear una plantilla, puede configurar y guardar el nombre,
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Figura 1-49 Figura 1-50

exportar contenido, campos opcionales, etc.
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Figura 1-53 Figura 1-54

Conecte el controlador a la computadora con un cable USB. Tire de la barra de informacion y haga
clic en "Almacenamiento USB" en el cuadro de dialogo, luego elija "Transferencia de archivos".
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Figura 1-55

Encuentre la ruta para exportar el archivo de datos en el controlador (ruta predeterminada:
SATLAB\Out), cdpielo a la computadora y la tarea de medicién RTK finalizara.
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Figura 1-56

Hay cuatro formas comunes de obtener las coordenadas: 'Promedio’, 'Seleccionar punto en la
biblioteca’, 'Seleccionar punto en el mapa', '‘Recopilacion en tiempo real'.

Aviso: Cuando se utiliza el controlador para la recopilacion de datos, admite la operacion
de teclas de acceso directo. Las teclas de método abreviado solo se admiten para la
recopilacion de graficos de encuestas detalladas. Para evitar conflictos de entrada, la
interfaz de texto no tiene teclas de acceso directo.

Botonl: “* Zoom acercar Boton 2: “* Alejar
Botén 3: “ Centrar Boton 4: ¥ Zoom extendido.
Botdn 5: Crear Botén 6: ~  Coleccién auto.

Boton 7 Medicién promedio Botén 8: * Medicon indirecta.

Botdn *: Configurar Cambio de boton: Pasar el texto al gréfico.
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Los datos suavizados se derivan de los resultados de multiples puntos recopilados de

efemérides, el nimero predeterminado de suavizado es 10 y los métodos son "Promedio”,

"Promedio ponderado", "Promedio de ventana", "Filtro de mediana".
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Figura 1-57
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Haga clic para obtener informacién de puntos de la biblioteca de puntos. Despliega el cuadro

de seleccidn de la biblioteca de puntos y selecciona el tipo de punto para ingresar a la

biblioteca de puntos correspondiente para la seleccion de datos de puntos.
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Figura 1-61

1

Las coordenadas se pueden obtener mediante la seleccion del mapa. Hacer clicen '* y para

ingresar al modo de seleccion de mapa. Cuando el icono cambia a Ix Puede seleccionar los
puntos de coordenadas en la pantalla. Cuando necesite seleccionar varios puntos, presione el icono

= . Hacerclicen Tx para salir del modo de seleccién de mapa. Cuando el icono se vuelve o'

puedes hacer clic para seleccionar puntos en pantalla, haga clic nuevamente en o para salia del
modo de seleccion de nodo de linea, haga clic en “Aceptar” para completar la operacion,
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Figura 1-62 figura 1-63 Figura 1-64

La recopilacion en tiempo real se refiere a la recopilacién de datos en tiempo real a través del
receptor GNSS.
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Figura 1-65

Aviso:

1. La recopilacion en tiempo real admite el almacenamiento de datos al mismo
tiempo. Debe seleccionar "Guardar en biblioteca de puntos" (guardar en "Biblioteca
de puntos y biblioteca de datos sin procesar") y luego hacer clic en "Aceptar"” para
recopilar datos de puntos.

2. Cuando utilice dispositivos que admitan burbujas electrdnicas, mostrara el
mensaje electronico. burbuja electronica en la interfaz 'Coleccion en tiempo real', y
no se mostrara la burbuja electrénica si el dispositivo no admite esta funcion.
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En cada interfaz del software, la barra de informacion superior muestra fijamente informacion como
el nombre del proyecto actual, la cantidad de satélites del dispositivo actual, el estado de la
solucioén, el modo de trabajo y la energia. Si el dispositivo no estd conectado actualmente, se
mostrara "Conecte el dispositivo" en la parte superior y podré saltar a la interfaz de conexion del
dispositivo después de hacer clic en él.

RTK Fix ?
| 2.0 g
( PDOP ~
m— - Figurs 1-86 Edad
diferencial

1.6.1 Modo de funcionamiento.
% : Estacion Movil (Apaga la transmision de datos diferencial).
% : Estacién Mdvil (No se recibieron datos diferenciales).
« . Estacion Movil (Se estan recibiendo datos diferenciales).
: Estacion base) Apagada la transmision de datos diferenciales).
e ! Estacion base (no se envian datos diferenciales)

: Estacién base (se estan enviando datos diferenciales)

bt

B : GPS incorporado
| : Modo demo

l;l

" - Sin conexién

“E. : Modo estatico

Descripcion del método de enlace de datos en la barra de informacion superior.

@ :Sin enlace de datos €2 Con enlace de datos IEEﬁ}"’:GSM interno
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: Ry ~
& ‘Red externa(39g) & :UHF interna Ne ‘Radio

externa

% Recolector de datos de internet (enviando diferencial)

g

S5 Recolector de datos de internet (Excepcion de envio diferencial)
o o "

& :Servicio APP :Enlace de datos WIFI

Cuando el enlace de datos es “Recopilador de datos internet”, haga clic en el icono € en eleestado
de solucion de la barra de informacion superior para ingresar a la interfaz (Estado de internet del
recopilador de datos) para ver el estado de la red diferencial del controlador. Haga clic en [Conectar
al servidor para darse cuenta de la diferencia de reenvio del controlador después de una conexion
exitosa. Si se ha conectado al receptor para realizar la operacion diferencial del controlador, haga
clic directamente en “Desconcertar servidor” para detener la diferencia de reenvio del controlador.

€ Dats Collecror imamet S1atn

€ Deta Colector imtermet SRatus

- i _ \ Una conexion exitosa al servidor
- J u 4 f \ mostrara el efecto de animacion de
¢ . " la conexion.
Concect semver DesComewt s
Figura 1-67 Figura 1-68

Estado de la solucion: incluye principalmente los siguientes modos (Exceptuando para las
coordenadas fijas, los rangos de presion van de alto a bajo): Los pontos conocidos se refiere

a la fijada (estacion base)
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Cuando el receptor esta configurado como Movil en modo “Smart Base” la barra de informacion

B d O m
mostrara el nivel de barreria de la estacion base! 'y el nivel del movil

Cuando el estado del enlace del receptor es encendido, la informacion de la barra de la informacion

all ol al
mostrara

"Edad diferencial": se refiere al momento en que una estacién movil recibe una sefial de estacion
base para una solucion.

"Valor PDOP": El factor de intensidad geométrica espacial de la distribucion satelital; cuanto mejor
sea la distribucion satelital, menor sera el valor PDOP; generalmente menos de 3 es el estado ideal.

"Namero de satélites visibles": el nimero de satélites recibidos por el receptor, se requieren al
menos 5 para el trabajo RTK.

"N0umero de satélites publicos™: No hay ningun satélite pablico en la estacion base, sélo cuando la
estacion mavil recibe los datos de diferencia. Los satélites publicos se refieren a los satélites
utilizados calculados, cuando la estacion base y mavil participan en ciclos completos y buscan al
mismo tiempo, generalmente se necesitan mas de 5 para funcionar correctamente.

Haga clic en el icono de ubicacion del estado de la solucion en la barra de informacion superior para
ver rapidamente los detalles de la ubicacion.

36-37 RTK Fix ?
D 5% &0, 2.0 0

Figura 1-69

Muestra la informacion de ubicacién del punto actual, incluido NEZ, velocidad, estado de la
solucioén, Hora local, etc.
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Figura 1-70 Figura 1-71

[Restablecer RTK] La estacién mdvil calculara nuevamente la diferencia recibida desde la estacién
base, generalmente en condiciones de mal

estado del satélite. Puede calcularla muchas veces y guardar las coordenadas para descartar una
solucion incorrecta con interferencia de trayectorias maltiples.

[Habilitar conexidn a Internet] Verifique si la red esta desconectada; Después de conectarlo, es
conveniente volver a conectarlo directamente. [Desactivar la conexion a Internet] Desconecte la red
después de conectarse.

[Borrar efemérides] Cuando la estacién movil esta fuera del bloqueo, flotando y no puede alcanzar
la ubicacion fija, y no puede encontrar BDS 0 GLONASS, haga clic en el boton Borrar efemérides.
Reinicie la placa principal después de borrarla.

[Estacion base] Muestra las coordenadas, la distancia, la distancia horizontal y el acimut de la
estacion base.

Haga clic en el icono del satélite en la barra de informacién superior para ver rapidamente el detalle
de los satélites.

36-37 RTK Fix
85% ?
D V1.2 2.0 O

Figura 1-72
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En el mapa satelital, el marco del satélite utilizado para resolver se volvera verde; en el mapa de
estado, el nimero de subindice del satélite utilizado para la resolucion se volvera verde; estara
cubierto de verde.

Vista SAT:

Vea la ubicacion proyectada del satélite, las banderas nacionales representan sus satélites y el
numero correspondiente debajo de cada satélite es el nimero de satélites blogueados

- GPS: el rango Prn es G1-G33

- GLONASS: La gama Prn es R65-R96

- SBAS: El rango Prn es 120-151(EGNOS: Valores Prm: 120,124,126; SDCM: Valores Prm:
125,140,141; GAGAN: Valores prm: 127.128; MSAS: Valores prm: 129.137; WAAS:
Valores prm: 133,135,138)

- BDS: El rango Prn es C161-C195

- GALILEO: Lagama Prn es E1-E52

- QZSS: el rango Prn es J191-J195

- IRNSS: El rango Prn es 11-114.

Vea y configure la mascara de elevacion del satélite GNSS, haga clic en Establecer para configurar
la méscara de elevacion.

Figura 1-73

Configura el color de acuerdo con la relacion sefial-ruido de la portadora L1 del satélite, color rojo
<=31, 31 < naranja <=41, verde >41
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Figura 1-74

PRN es el nimero de satélite, Azi es el azimut del satélite, Ele es la mascara de elevacion, L1 es la
relacién sefial-ruido de la banda L1, L2 es la relacion sefial-ruido de la banda L2 y Tipo es el tipo de
satélite.

. SAT Ink

Figura 1-75

La barra deslizante lateral es un menu de herramientas basico que se puede expandir deslizando o
haciendo clic en el boton de cambio en cada interfaz principal de cada tema. Su contenido incluye:
figura y apodo del perfil de la cuenta, verificar la posicion de la base, historial, configuracion del
software, controlador, compartir, FTP, Acerca de.
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Figura 1-76

Muestra el estado de inicio de sesion y la informacion del servicio en la nube actual. Cuando no se
ha iniciado sesion, el apodo del avatar esta vacio

y se muestra la entrada de inicio de sesion. Haga clic para saltar a la interfaz de inicio de sesion; al
iniciar sesion, se muestra la informacion del

avatar y el apodo de la cuenta de servicio en la nube actualmente conectada. Haga clic en el apodo
para ir a la interfaz de informacion de la cuenta del servicio en la nube.

Una vez abierto, cuando el movil obtiene por primera vez los datos diferenciales, si la posicion de la
base es diferente a la anterior, le preguntard si desea calcular un punto. Durante la operacion, si se
detecta un cambio de estacion base, solicitara que la ubicacién de la estacion base del usuario
cambie y el usuario podra juzgar el problema de acuerdo con la situacion real.

Haga clic para saltar a la interfaz de lista de archivos de grabacion de pistas del proyecto actual.

Hégalo para saltar a la interfaz e configuracion del software para establecer la configuracion
software.
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Figural-77

- Dispositivo de conexién automatica: una vez abierto, le preguntard automaticamente si
desea conectarse al ultimo dispositivo automéaticamente cuando esté en la interfaz de

conexion, configuracion de estacion y encuesta.
- Verificar transmision de correccion: una vez abierto, verificara ele estado de envio
diferencial en el modo base verificara la diferencia en el estado de recepcion en modo

Rover y lo mostrara en una ventana flotante % : Verificacion de correccion cerrada;

E % : No hay envio de mensaje diferencial; " enviando mensaje diferencial. Cuando en
el controlador hay una diferencia, hay una funcién de deteccidn de diferencia, por lo que no
existe la opcion de transmision de correccion de verificacion.

- Verificar el estado de la red: una vez abierto, o puede detectar el estado de la red del
disposivo o admitir dispositivos de la serie iRTK5. En el modo de red integrada, abra el
interruptor, configuracion del software - Verificar el estado de la red y abra la ventana
flotante para ver directamente la intensidad de la sefial de la red actual.
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Figura 1-78 Figura 1-79
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Verificar la posicion de la base: una vez abierto, cuando el movil obtiene la diferencia por
primera vez, si la posicion de la base es diferente a la anterior, le preguntara si debe calcular
un punto. Durante la operacion, si se detecta un cambio de estacion base, solicitara que la
ubicacion de la estacion base del usuario cambie y el usuario podra juzgar el problema de
acuerdo con la situacion real.

¢ Software Settings & Clhawe Semng
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Figura 1-80 Figura 1-81

Mantener la luz de la pantalla encendida: el estado de apagado indica que el modo de
ahorro de energia esta seleccionado y la pantalla no esta en estado de iluminacion.

Entrada suave: puede usar la entrada suave (método de entrada en pantalla) si esta abierta;
si esta cerrado, s6lo mediante el teclado.

Bloqueo de configuracion: active el interruptor de bloqueo de configuracion, bloqueara los
pardmetros en la configuracion de medicion y no se podra editar.

Reconocimiento de voz: active el interruptor de reconocimiento de voz, puede controlar por
voz la estacién de configuracion. Enciende el interruptor de reconocimiento de voz (abra el
interruptor cuando los recursos de voz no se descargan, lo que indica la necesidad de
descargar recursos, después de que se completa la descarga, lo que solicita la instalacion del
motor de reconocimiento de voz, el interruptor se enciende después de que se completa la
instalacion; si la descarga de recursos o se cancela la instalacion del motor, el interruptor no
se puede encender; cuando se hayan descargado los recursos de voz y el motor esté
instalado, el interruptor se puede encender directamente), active el servicio de
reconocimiento de voz (version en inglés: presione el espacio fisico barra o tecla de
aumento de volumen), el dispositivo emitird una respuesta de voz para indicar un despertar
exitoso y el usuario leerd el nombre de la plantilla de la estacion que se configurara (solo se
puede configurar la plantilla de la estacion base cuando esté en el modo interfaz de la
estacion base, solo se puede configurar la plantilla de la estacion maévil cuando esta en la
interfaz de la estacion movil. Cuando el usuario esta en la interfaz de navegacion principal,
puede configurar tanto la estacion base como la estacién movil, y si la El resultado de la
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identificacion coincide con la plantilla existente en menos del 30%, se le pedird que no
coincida, y cuando la coincidencia sea del 30% al 60%, aparecera todo el contenido de la
plantilla para que el usuario elija manualmente, y cuando la coincidencia es superior al
60%, se seleccionara la primera plantilla de las plantillas disponibles que coincidan con los
contenidos identificados para la configuracién). Después de una configuracion exitosa, la
voz indica el éxito de la configuracion de la estacion.

- Conexién NFC: se utiliza para seleccionar el método de conexidn prioritaria de NFC. Puede
elegir "Prioridad Bluetooth™ o "Prioridad Wi-Fi".

- Tema: Tres temas, incluidos GridView, Fashion y Simple.
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Figura 1-82 Figura 1-83 Figura 1-84

- Orientacién de la pantalla: Puede ser horizontal o vertical. (Ia funcion aplica para QpadX5).

- Grabar por tecla de volumen: después de abrir, puede usar las teclas de volumen para
capturar rapidamente.

- Restablecimiento de una tecla: seleccione si desea restablecer la configuracién topografica
y los ajustes del software. (Un recordatorio amistoso: los dispositivos no conectados y los
dispositivos que han caducado no podrén verificar la configuracion establecida de la
estacion). Haga clic en Aceptar cuando reciba un mensaje para restablecer la configuracion
del software y la configuracion topogréafica. Si hace clic en Cancelar, se mantendra la
configuracion original.

- Guia del usuario: el manual de usuario del software se puede ver a través de un lector de
PDF de terceros. Nota: A la hora de visualizar el manual es necesario tener almacenados
documentos pdf en el directorio SATLAB o el controlador ha sido conectado a internet y se
ha instalado un lector de pdf.

En esta interfaz, los usuarios pueden verificar el tipo de controlador portatil actual, el estado de
compatibilidad con Bluetooth, la red, el puerto serie, etc. Mostrard el modo correspondiente con el
controlador portétil Satlab y mostrard "General” para otros (todos los que no sean Hi Target



SHTLNAB

GEOSOLUTIONS

Android). dispositivos). El software sélo abre el permiso de cifrado en el controlador Satlab. Si el
controlador no es un dispositivo Satlab, le indicara Equipo no certificado, no admite ‘encuesta RTK'

Figura 1-85

Haga clic para saltar a la interfaz de la funcion de compartir, puede usar el centro Joint-Work Share
para transferir archivos de datos y también puede transferir archivos de otras maneras.
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Figura 1-86

Para la funcion de transferencia de archivos FTP, haga clic en FTP para ingresar a la funcién de
transmision. Luego, el software mostrara la ruta de destino predeterminada
(/storage/simulated/0/SATLAB).
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& FTP Traremisaion

Figura 1-87

- Los usuarios deben ingresar el nombre de usuario, la contrasefia y el puerto cuando el
software no marca la "transmisién sin contrasefia".

- Marque 'transmision sin contrasefia'. El software no muestra el cuadro de entrada de
nombre de usuario y contrasefia, y el usuario solo necesita configurar el puerto.

- Cuando el dispositivo se ha conectado a Wi-Fi, el software completa automéaticamente los
parametros de IP y el nimero de puerto predeterminado es 2121. Una vez que el usuario
haya configurado todos los pardmetros, haga clic en Iniciar. Segun las indicaciones, el
usuario puede ingresar la ruta correspondiente en la computadora para descargar el archivo
FTP

Aqui estan las instrucciones relacionadas para la version y actualizacién del software.

Abra la aplicacién en el estado de red y cuando se detecte una nueva versién del software, el
sistema mostrara la ventana emergente, de acuerdo con la informacién de configuracion en el
servidor. Si el enlace actual es un enlace de datos que no es WIFI, se le preguntara al usuario si
desea descargar.
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Figura 1-88 Figura 1-89

La interfaz agreg6 el cadigo Qr de Satlab Facebook y youtube, al que se puede acceder escaneando.

Aviso: La informacion anterior es informacion virtual, las operaciones factuales se basan
en informacion real.
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Este capitulo contiene:

Informacion del proyecto
Configuracion del proyecto
Sistema coordenado
Calculo de parametros
Datos de puntos
Transferencia de datos
Correo electrénico

Lista de codigos
Calibracidn del marco
Archivo PPK

Biblioteca

Configuracion del proyecto
Galeria de medicion.
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Haga clic en Informacidn del proyecto en la interfaz principal para administrar el proyecto.
Verificar la informacion del proyecto, que incluye nombre, puntos de coordenadas, puntos de
replanteo, puntos de control, sistema de coordenadas, espacio restante, hora de creacion, hora de la
Gltima actualizacién, creador, comentarios e historial del proyecto, con la capacidad de crear, abrir,
eliminar, restaurar y exportar informes de proyectos y otras operaciones.
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Figura 2-1 Figura 2-1

-Nuevo: haga clic en el bot6n Nuevo para ingresar a la pagina Nuevo proyecto, ingrese el nombre
del proyecto (obligatorio), el creador, los comentarios y otra informacién, seleccione el sistema de
coordenadas requerido y el codigo de leyenda (puede optar por aplicar el proyecto existente
directamente o seleccionarlo manualmente). (, ambos no se pueden seleccionar al mismo tiempo,
aplicar el proyecto también puede optar por aplicar el archivo de carretera o el archivo de carretera),
confirme que no hay errores y haga clic en Aceptar para completar el nuevo proyecto.

-Aceptar: ingrese el nombre del proyecto en el cuadro de edicidn del nombre del proyecto, marque
la opcion 'Aplicar al proyecto' y haga clic en ella para elegir aplicar el codigo de leyenda, el sistema
de coordenadas, el archivo de puntos de control y el archivo de carreteras de otros proyectos [si elija
aplicar los datos de la carretera (la version de la carretera tiene, la version eléctrica no, la casilla de
verificacion no esta marcada de forma predeterminada), luego el nuevo proyecto copiara una copia
de lo seleccionado a los datos/archivo de la carretera del proyecto].

Haga clic en 'Aceptar' para crear un nuevo proyecto y abrir automaticamente el nuevo proyecto
como proyecto actual; Si ya existe un proyecto con el mismo nombre en la lista de proyectos del
historial, aparecera una lista desplegable de opciones para el proyecto correspondiente cuando
ingrese el nombre del archivo, y hay un boton para abrir el proyecto a la derecha del nombre del
proyecto, en el que se puede hacer clic para abrirlo directamente. Puede abrir o eliminar el elemento
seleccionado presionando prolongadamente el elemento en la lista del historial.

Ordenar elementos: de forma predeterminada, el software muestra los elementos en orden
descendente por tiempo de uso. Cuando los usuarios hacen clic en el botén Ordenar, el software
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muestra 'Ordenar por nombre A ', 'Ordenar por nombre ¥ ', 'Ordenar por hora A ', 'Ordenar por
horaV <, 'Ordenar por tamafio A 'y 'Ordenar por tamafio ¥ ‘se muestran las ventanas emergentes,
y los usuarios pueden seleccionar el método de clasificacion para ordenar los elementos en la
ventana emergente.

Figura 2-3

Eliminar: elimina el proyecto seleccionado. El proyecto se puede eliminar directamente o realizar
una copia de seguridad (similar a la papelera de reciclaje), lo que proporciona al usuario una medida
correctiva después de una mala operacion. (la eliminacion de la copia de seguridad comprime y
luego elimina el proyecto). La versién comprimida se almacena en el directorio
SATLAB/Proyecto/ROAD).
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Figura 2-4 Figura 2-5 Figura 2-6

-Restaurar: Los datos sin procesar, los pardmetros de coordenadas y la informacion del proyecto se
pueden restaurar desde la carpeta SATLAB- Bak de la tarjeta SD externa de la carpeta de trabajo.
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Al crear un proyecto o recopilar los puntos, se realizara una copia de seguridad del archivo de datos
sin procesar, el archivo de pardmetros de coordenadas de la presa o del codigo QR, el archivo de
informacion del proyecto y la biblioteca de puntos de seccion transversal en la misma carpeta con el
nombre del proyecto en la tarjeta SD externa SATLAB-Bak. carpeta. La funcion Restaurar solo se
puede utilizar al instalar una tarjeta SD externa.
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Figura 2-7 Figura 2-8

AvViso:

1. Si no hay una tarjeta SD externa, aparecera un mensaje cada vez que inicie
Satsurv.

2. La funcion de copia de seguridad requiere que la versién portatil sea V1.0.2 'y
superior.

Cuando restaure los datos, mantenga presionado el proyecto para seleccionar, presione el proyecto
seleccionado nuevamente para cancelar. Haga clic en Seleccionar todo/Cancelar todo para
seleccionar todos los proyectos o cancelarlos. Después de seleccionar, haga clic en Iniciar
restauracion para recuperar.
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Exportar: Exportar los informes del proyecto actual en formato *.txt, formato *.html de Informe de
Proyecto o Informe de Puntos de Mapeo en formato *.html.
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Figura 2-12 Figura 2-13

-Buscar: haga clic en el icono de busqueda para mostrar el cuadro de busqueda de elementos,
ingrese palabras clave para realizar una busqueda difusa del nombre del elemento, la interfaz solo
muestra elementos gque contienen palabras clave, puede abrir, eliminar, eliminar con seleccién
multiple, cargar y descargar. compartir y obtener los elementos de resultados de blsqueda, etc.

Figura 2-16

En la interfaz del sistema, los pardmetros del sistema de coordenadas se pueden configurar con el
archivo dam, el codigo QR o en la gestion del sistema de coordenadas. Si se cambian los
pardmetros de coordenadas, la biblioteca de puntos de coordenadas también se actualizara.
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Los parametros de coordenadas del proyecto incluyen el sistema de coordenadas, el desplazamiento
de la estructura, la informacion de desplazamiento de la estructura, la calibracion de la estructura y

la informacion de calibracion de la estructura. La gestion de datos se utiliza para la gestion de datos
externos
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Figura 2-17

Parametros de coordenadas: Carga de archivos de parametros.

Cada proyecto de software corresponde a un archivo *.>_.dam independiente, habra un nuevo
archivo Dam (el mismo nombre que el proyecto) al crear un proyecto. En la interfaz Configuracion
del proyecto — Sistema, el usuario hace clic para cargar un archivo de parametros, obteniendo el
parametro de coordenadas del proyecto existente aplicado al proyecto actual: la biblioteca de puntos
de coordenadas se actualizara al mismo tiempo.
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Parametros de coordenadas: Cdodigo QR.

o.g
En Configuracién del proyecto — Interfaz del sistema, haga clic .7 para ingresar a la interfaz de

escaneo de cddigos QR, para obtener los parametros de coordenadas del cdédigo QR vy luego crear,
cifrar, compartir y guardar el cédigo QR:

Figura 2-19

- Haga clic en Mi codigo QR y se creard un codigo QR de los parametros de coordenadas del
proyecto actual; el usuario puede cifrarlo, compartirlo y guardarlo. El cédigo QR cifrado
escaneado solo se puede utilizar, no se puede ver ni editar.

- Cifrar: el usuario puede optar por cifrar primero los pardmetros de coordenadas y luego
volver a generar el codigo QR; el cddigo QR cifrado se puede compartir y guardar; Los
parametros cifrados no son visibles y no se pueden editar, solo se pueden llamar.

- Compartir: el codigo QR puede ser compartido mediante software de terceros con otros
clientes;

- Guardar: el codigo QR se puede guardar como una imagen en el controlador. Si hay un
archivo con el mismo nombre en la ruta para guardar, puede marcar la cobertura o ingresar
un nuevo nombre de archivo.
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Parametros de coordenadas — Gestién del sistema de coordenadas.
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Figura 2-26

El modulo de transformacion de coordenadas del software es el modulo CoordLib, que ha sido
verificado durante muchos afios y proporciona una capacidad practica y completa de calculo de
coordenadas. En Proyeccidn, incluye proyecciéon Gaussiana, Mercator, Lambert, etc. En conversion
de Datum, proporciona Transformacion Bursa Wolf, Molodensky, Ten Params y otras.

En la conversion de planos, proporciona Helbert 2D, TGO, Cuadricula de transformacion plana,
FreeSurvey y Ajuste polinomial y otros métodos de conversion. En la conversion de ajuste de
altura, proporciona modelos matematicos, TGO, FreeSurvey y cuadricula de separacién
geoide-elipsoide.
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En configuracion del proyecto — Inbterfazdel sistema, los usuarios pueden hacer clic en I para
ingresar a la interfaz de Coord Sys Management. En los sistemas de coordenadas comunes s pueden
agregar a las listas del sistema para facilitar su uso.
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Figura 2-27 Figura 2-28

-Predefinido: soporte para cargar los sistemas de coordenadas predefinidos, que estan clasificados
por continente y pais, para una seleccién conveniente. Haga clic en el icono 'Descargar' en la
esquina superior derecha para descargar el sistema de coordenadas y el archivo de cuadricula
correspondientes del servidor.

-Definido por el usuario: agregue un sistema de coordenadas definido por el usuario segun la
situacion local.
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Eliminar/Editar: mantenga presionado el sistema de coordenadas en una lista predefinida para
eliminar y editar. La edicion de los parametros del sistema de coordenadas en la lista de sistemas no
afecta los parametros del sistema de coordenadas en el proyecto a menos que haga clic en el botén
Aplicar después de editar el sistema de coordenadas

Aplicar: Actualiza los pardmetros de proyeccion utilizados por el proyecto. Aparecera un cuadro de
didlogo para preguntar si el sistema de coordenadas seleccionado debe aplicarse al proyecto actual.
Haga clic en Aceptar y los parametros se utilizarn correctamente. El software convierte la
coordenada geodésica BLH WGS84, medida por el receptor, a la coordenada plana NEZ de los
parametros del sistema de coordenadas seleccionado.

Haga clic en Sistema de coordenadas para ir a la interfaz de edicion de Gestion del sistema de
coordenadas; puede editar los parametros de coordenadas del proyecto actual y el sistema de
coordenadas creado solo se usa para el proyecto actual. Al guardar se puede elegir si se actualizan
los parametros a la lista de proyeccion correspondiente. Si esta bien, los pardametros del sistema de
coordenadas se aplicaran al proyecto de acuerdo con la configuracion actual; Al seleccionar
‘cancelar’ se aplican los parametros actuales solo al proyecto actual y no se actualiza la lista de
administracion.
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Figura 2-31

Hay 3 formas de acceder a la interfaz de gestion de datos externos:

1. Interfaz principal [Proyecto] - [Configuracion del proyecto] - Sistema —Gestién de datos
externos;

2. Lainterfaz principal [Encuesta] - [Puntos de replanteo] -Boton "CAD"—Botén "Datos
externos -

3. Pantalla principal [Levantamiento] - [Linea de replanteo] - Boton "CAD" - Botdn "Datos

externos” ¥
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Ingrese a Gestidn de datos externos, haga clic en Agregar para cargar el archivo de capa *.td2, *.dxf
y *.shp (cuando el formato de datos externos es incorrecto, el archivo no se puede importar) como
fondo del mapa. Soporte para arco, circulo y curva espiral. EI DXF importado se puede ver en el
mapa en colores. El color se puede cambiar en Configuracion —Pantalla —Color de pantalla.
Activelo para mostrar todo tipo de colores en *.dxf; apaguelo para mostrar el negro predeterminado.
Después de cargar el punto, la linea y el poligono en formato *.td2, la capa raster siempre esté en la
parte inferior, seguida del poligono, la linea y el punto.
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Aviso:

Gestidn de datos externos: abre todas las capas de forma predeterminada al

agregar el mapa base. Haga clic en el icono frente a la lista para cambiar la

visibilidad de la capa (activada o desactivada), que corresponde a si el mapa base

de la interfaz de medicion se muestra 0 no. Mantenga presionada la capa
agregada para abrir/cerrar/eliminar la operacion

Haga clic en Gestion de datos de cddigo para configurar la plantilla de cédigo. El cddigo contiene el
punto, la linea y el poligono. Puede crear un grupo y agregarlos, editarlos y eliminarlos
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B Dats darugew

Ltrring e g =g ¥

e Cura Maragemens 3

Trach AMaraga et ¥

G Wonw Geoug ¥

T Dolste r_" Cepant

Figura 2-38 Figura 2-39

Antes de crear la plantilla de codigo, debe determinar el tipo (punto, linea y poligono) y luego
determinar el grupo del tipo relacionado. Finalmente, agregue, edite y elimine la operacion del
nombre, codigo, color y estilo de este grupo.

-Agregar: Configurar el nombre, codigo, grupo, color y estilo. Haga clic en Aceptar para crear el
nuevo codigo.
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Figura 2-40 Figura 2-41
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Figura 2-42 Figura 2-43

-Editar: Editar el codigo existente. Es similar a la funcién Agregar. Pero no puede editar el nombre
del codigo; finalmente, haga clic en "Aceptar"”.
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Figura 2-44

-Eliminar: Elimina el codigo seleccionado (Se puede eliminar por lotes).
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Figura 2-45

Haga clic en grupo para agregar, editar y eliminar el grupo.
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Figura 2-46 Figura 2-47
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Figura 2-48 Figura 2-49

La gestion de datos de seguimiento puede registrar la ubicacion del receptor actualmente conectado
de acuerdo con el intervalo establecido, para que el operador pueda ver el recorrido a pie.

Hay 3 formas de acceder a la interfaz de gestion de datos externa:

1. ¢Interfaz principal [Proyecto] [Configuracion del proyecto] Sistema —Gestion de
seguimiento;

Control deslizante de la interfaz principal: Registro de seguimiento;

3. Cuando se esté grabando la pista, baje la barra de notificaciones: registro de pista;

N
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Lista de pistas: al ingresar "Registro de pistas", todos los datos de pistas grabados por el proyecto
actual se mostraran de forma predeterminada. Haga clic en un dato para ver los detalles del
seguimiento de esos datos; Mantenga presionado los datos para eliminar los datos de la pista.
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Figura 2-52 Figura 2-53 Figura 2-54

Nuevo: Después de conectarse al receptor, haga clic en 'Nuevo', el software mostrara el cuadro de
configuracion de pista. Debe completar el nombre de la pista y establecer el intervalo de adquisicion
de la pista. El intervalo se puede configurar en "Por tiempo™ (minimo 10 s) y "Por distancia"
(minimo 1 m). Una vez establecidos los parametros, haga clic en 'Iniciar' para comenzar a grabar la
pista.
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Figura 2-55

Detener la grabacion: puede detener la grabacion de la pista haciendo clic en el boton de detener en
la interfaz "Registro de pistas” o en el boton de detener en la barra de notificaciones.

tes?

o2 @

Figura 2-56
' Aviso: [Administracion de pistas] El software detiene automaticamente la grabacion de
M pistas al cambiar de proyecto o desconectarse del receptor

Realice algunas otras configuraciones, incluidas Angulo, Distancia, Aplicar unidad a la salida de
datos, Marca de tiempo, Almacenar precision GNSS y Cargar automaticamente el Gltimo archivo de
carretera.
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Figura 2-57

- Angulo: Confirme la unidad del &ngulo, incluidos DMS, Gons, mil y DM.

- Distancia: confirme la unidad de distancia, incluidos m, pies y pies estadounidenses.

- Aplicar unidad a la salida de datos: exporta datos segln el formato de &ngulo y distancia
establecidos.

- Marca de tiempo: registra el tiempo real de cada punto de recogida.

- Almacenar precision GNSS: registre la precision de cada punto recopilado.

Hay 3 métodos para acceder a la interfaz de configuracion del sistema de coordenadas:
1. Proyecto de interfaz principal —Sistema de coordenadas;

2. Proyecto de interfaz principal —Configuracion del proyecto —Sistema —Sistema de

coordenadas;

3. Proyecto de interfaz principal — Configuraciéon del proyecto — Sistema — Gestion del sistema
de coordenadas, mantenga presionado el sistema de coordenadas en la lista para editar e ingresar a
la interfaz. Haga clic en Guardar después de configurar todos los parametros, el sistema le
preguntara si desea actualizar los parametros a la lista de proyeccion correspondiente, haga clic en
Aceptar para finalizar la configuracién de los parametros
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AvViso:

La interfaz del sistema de coordenadas puede configurar multiples elementos de
configuracion, como parametros de elipsoide y parametros de proyeccion, y se
muestra un icono de marca en el lado derecho de los elementos de configuracion
editados.

Los usuarios pueden configurar el elipsoide de origen, el elipsoide local y el modelo de
transferencia de datos (incluida la transformacion Bursa-Wolf, Molodensky, One-touch, regresion
polindmica y diez parametros).

Nota: El software tiene parametros de elipsoide integrados que se usan comunmente en paises de
todos los continentes del mundo, y los parametros del elipsoide también se pueden actualizar
haciendo clic en el boton de descarga.
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- Elipsoide de origen: generalmente se utiliza WGS-84, un semieje mayor, 1/f significa el
inverso del aplanamiento y hay muchos elipsoides incorporados de uso frecuente.
- Elipsoide local: Elipsoide local utilizado.

Aviso:
1. Personaliza el elipsoide:
2. Edite el nombre del elipsoide de origen o elipsoide de destino, eje largo en

(m) y el inverso del aplanamiento (1/f) en las dos lineas que se ingresaran, la
entrada del usuario, los pardmetros correspondientes y guardelo. Luego, los
parametros del elipsoide personalizados se guardaran en el archivo
SATLAB/Ellipse.csv.
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Figura 2-63 Figura 2-64

Proyecciones de uso frecuente integradas: Gauss, Mercator, Lambert, etc. (aviso: cuando se utiliza
Gauss-3 0 Gauss-6, el dispositivo puede calcular automaticamente la longitud de origen después de
conectarse; no se admiten otras proyecciones personalizadas).

Figura 2-65

AViso:

1. Sistema de coordenadas-Proyeccién-Zona+ para establecer si se agrega el
namero.

2. Después de abrir Zone+, todos los cuadros de entrada de coordenadas E se
llevaran a cabo con la deteccion del nimero; si el nimero no coincide, el cuadro
de entrada mostrara la fuente roja i indicando que el nimero no coincide con la
confirmacion de datos.
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En esta interfaz, puede configurar el modelo de conversion de datos.

Figura 2-66

[Modelo de conversion de datos] Los pardmetros de conversion opcionales son: Ninguno,
Bursa-Wolf, Molodensky, Un toque, Regresion polindmica y Diez parametros.

1. Bursa-Wolf

Incluyendo los parametros de traslacion, rotacion y escala entre dos elipsoides, el &ngulo de
rotacion debe ser muy pequefio. Bursa-Wolf necesita al menos tres puntos para calcular, es
adecuado para la conversién entre diferentes coordenadas elipsoidales.

2. Molodensky

Un modelo simplificado de Bursa-Wolf, solo parametros de traduccion espacial, es un modo de baja
precisién y solo necesita un punto para calcular: adecuado para la transformacién de WGS-84 en un
sistema de coordenadas nacional.

3. Regresion polindmica

Expresar las relaciones de transferencia de cada vector espacial entre dos elipsoides mediante un
polinomio.

Incluya Helmert 2D, TGO, Cuadricula de transformacion plana, FreeSurvey y Ajuste polinémico.
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Figura 2-67

1. Helmet 2D

Incluye parametros de traslacion, rotacion y escala entre dos sistemas de coordenadas planas; solo
necesita dos puntos en cualquier sistema de coordenadas para calcular.

.......

Figura 2-68
2. TGO

Un método de transferencia de sistema de coordenadas planas del software TGO, méas Origen Norte,
Origen Este que 2D Helmert.

3. Cuadricula de transformacién plana

Seleccione un archivo de cuadricula existente para transferir WGS-84 a las coordenadas de la
cuadricula. El archivo de cuadricula (*.grd) debe copiarse a la carpeta GeoPath en SATLAB.4.

4. Medicioén libre
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Un método de transferencia de la empresa THALES, mas Origen Norte, Origen Este que 2D
Helmert.

5. Ajuste polinbmico

Transfiere el lugar mediante un modelo polinomial. En algunos proyectos, cuando los puntos
conocidos involucrados en el célculo de la transformacion del plano y los pardmetros de ajuste de
elevacidn son puntos diferentes, utilice Helmert 2D y Ajuste de altura para calcular los pardmetros
individualmente.

El Helmert 2D se utiliza en la parte de célculo del plano y el método es similar al modelo de
conversion de datos de referencia.

- Cuando se utilizan cuatro parametros, el parametro de escala generalmente esta muy cerca
de 1, aproximadamente 1,0000x o 0,9999x.

- Cuando se utilizan tres parametros, los pardmetros generalmente deben ser inferiores a 120.

- Cuando se utilizan siete parametros, se requiere que los pardmetros sean mas pequefios,
preferiblemente menos de 1000.

Incluya modelos matematicos, TGO, cuadricula de separacidn geoide elipsoide y FreeSurvey.
Modelos Matematicos

Esto incluye Desplazamiento vertical constante, Ajuste plano, Superficie cuadratica y Zonal. Puede
ingresar parametros conocidos directamente o hacer clic en "Calcular" para saltar a la pantalla
[Calculo de parametros] para calcular los parametros de ajuste.

- Desplazamiento vertical constante: la traduccion necesita al menos un punto de partida.
- Ajuste plano: necesita al menos tres puntos de partida.

- Superficie cuadratica: Necesita al menos seis puntos de partida.

- Zonal: Necesita al menos tres puntos de partida.

El calculo de los pardmetros individuales de ajuste de altura incluye Desplazamiento vertical
constante, Ajuste plano, Superficie cuadratica y Zonal, que correspondientemente requieren el uso
de uno, tres, seis y tres puntos de partida, al menos. Ingrese el Nombre, N, E, la H original y laH
objetivo del punto involucrado en el célculo del pardmetro de ajuste de altura, luego haga clic en
Agregar. Después de agregar todos los puntos, haga clic en Calcular para ver los valores residuales;
generalmente se requiere que el valor residual méximo sea inferior a 3 cm.

Si el valor cumple con los requisitos, haga clic en Aplicar. De lo contrario, haga clic en Cancelar,
elimine los puntos con un gran error y obtenga una resolucion.

El diagrama de simulacion de Ajuste plano de altura es el siguiente:
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Aviso: Al importar parametros desde la computadora, los pardmetros se pueden editar en *.txt y el
formato de los parametros es el siguiente

Ji Salta la primara linea, solo azcribe i Salta la primera linea, solo eschibia
D984 712172733449 DX :511.755684317388
Bls200265.017483847 USTED: -674.430387285599
R:O.01828407277 78042 DZ: -558 294938762613

mo). 0001624367438 12444 RX: -0,000126577 3609681

RY: -1.449187611T4981E05

RZ-0.0261524596234 558

m:0 0001 BE0T02E4370492

2.TGO

Un modelo de transferencia de altura incluye cinco parametros: HO (ajuste constante), Kb
(pendiente norte), Kl (pendiente este), Origen Norte y Origen Este.

3. Cuadricula de separacion geoide-elipsoide

Seleccione un archivo de cuadricula existente para ajustarlo a la altura. El archivo de cuadricula
(*.grd) debe copiarse a la carpeta GeoPath en la ruta SATLAB .

4. Encuesta gratuita

Un método de transferencia incluye cinco pardmetros: HO (constante), Kb (pendiente norte), Kl
(pendiente este), BO (latitud de origen) y LO (Latitud de origen).
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Establecer el modo de ajuste de altura

- El desplazamiento vertical constante se refiere a la altura medida del receptor mas una
constante fija como uso de la elevacién: la constante puede ser negativa.

- Ajuste plano se refiere a la anomalia de altura correspondiente a maltiples puntos de
nivelacion para producir un plano de ajuste 6ptimo. Cuando el plano es paralelo al plano
horizontal, el ajuste plano es igual al desplazamiento vertical constante.

- Superficie cuadratica se refiere a la anomalia de altura correspondiente a maltiples puntos
de nivelacion para producir un paraboloide de ajuste 6ptimo. La superficie cuadratica es
relativamente alta para los datos iniciales y, si el ajuste es demasiado deficiente, puede
causar una divergencia en el valor de correccion de altura en el area de trabajo.

- Zonal: dos puntos de referencia conocidos para crear una marca virtual, utilizados para
realizar el ajuste plano.

- Grid Fitting necesita seleccionar el archivo de ajuste de cuadricula, admite formatos
Trimble (ggf), Satlab (zgf), Geoid99 (bin), compatible con el modelo egm-96. Los archivos
de ajuste de cuadricula suelen ser grandes, la lectura puede llevar algun tiempo, tenga
paciencia. Rara vez se utiliza la conexion de rejilla. Si se selecciona Ajuste de rejilla'y los
otros cuatro tipos de método de elevacion al mismo tiempo, primero se tomara Ajuste de
rejilla y luego los demas ajustes.

Los tipos de correccién de cuadricula plana incluyen: cuadricula B, cuadricula L, cuadricula NE y
cuadricula NEZ. Después de seleccionar el tipo de correccion, debe seleccionar el archivo de
cuadricula correspondiente al tipo de correccion.

Nota: Abra la cuadricula necesaria y seleccione el archivo de cuadricula. El archivo de cuadricula
(*.grd) debe copiarse a la carpeta GeoPath en SATLAB
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Figura 2-73

Puede habilitar el tipo especificado de archivo de cuadricula y cargar el archivo de cuadricula
correspondiente.

Nota: El archivo de cuadricula (*.grd) debe copiarse manualmente en el directorio de trabajo del
software: carpeta SATLAB/GeoPath, o haga clic en el boton de descarga para actualizar el archivo
de cuadricula.

Figura 2-74

La principal aplicacion de la traduccién de puntos es que algunos usuarios de ingenieria esperan que
la NEZ local obtenida después de la adquisicion y conversion del GNSS pueda traducirse de
acuerdo con las coordenadas de un punto, como asignar directamente las coordenadas de la esquina
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superior izquierda del area de estudio a ( 0,0,0), y las otras coordenadas se traducen y corrigen al
sistema de coordenadas del proyecto independiente de acuerdo con este punto. Dado que el valor de
correccion de este tipo de coordenadas de ingenieria es generalmente muy grande, la conversion
entre BLH y NEZ no puede de lo contrario habré una gran deformacion debido a errores de
proyeccion. Por lo tanto, después de habilitar el parametro de traduccién de puntos, las coordenadas
BLH de los puntos de coordenadas guardados aln se generan mediante el valor BLH original de
GNSS; las coordenadas NEZ son coordenadas de ingenieria locales.

Calcular

Calcule la traslacion del punto dN, dE, dZ en funcion del punto actual y el punto conocido.
Pasos de calculo de la traduccién de puntos:

Paso 1: Obtener las coordenadas del punto de origen (el punto actual) ;

Paso 2: Obtener las coordenadas del punto conocido;

Paso 3: haga clic en [Calcular].

Los puntos conocidos se pueden seleccionar de la biblioteca de puntos o ingresar directamente las
coordenadas N, E, Z.

Las coordenadas del punto de origen se pueden obtener por promedio, ~~ coleccién en tiempo real

+. , seleccionar punto en la biblioteca -~ seleccionar el punto en el mapa.

-~ o b4 Compute Result Compuse Reault
L) N
Figura 2-75 Figura 2-76 figura 2-77

[Importar] Leer un archivo de traduccion de puntos existente.
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[Aplicar] Seleccione si desea aplicar las correcciones calculadas al proyecto.

[Guardar como] Almacene los pardmetros de correccion calculados como un archivo txt para
usarlos en otros proyectos.

[Punto del camidn] Aplica los parametros de correccidn calculados al proyecto.

Compute  Retult

Sk dd iy

Figura 2-78

Para aplicar los parametros calculados por HD-Power a Satsurv, simplemente ingrese los
parametros, seleccione Simplificado en la formula Helmert y el primero en la segunda formula de
excentricidad.

- Cifrar: para mostrar el cifrado del archivo, la configuracion no se puede cambiar; Si el
archivo de parametros de la presa esta cifrado, puede ver si la fecha del sistema de
coordenadas ha caducado.

- Cuadricula de correccion de plano: interpolacion bilineal/interpolacion spline cuadratica
dual. El valor predeterminado es la interpolacion spline cuadratica dual.

- Cuadricula de correccion de plano: estd oculta de forma predeterminada y solo se puede ver
si el modelo en la interfaz de plano es una cuadricula de transformacién plana o la interfaz
NE Grid o NEZ Grid en Plane Grid est4 abierta.

- Rango: puede establecer el rango de trabajo del sistema de coordenadas. Contiene limite de
latitud y limite de longitud. El valor predeterminado esta cerrado. Después de cambiar el
sistema de coordenadas o conectar el dispositivo, si la posicion actual no se encuentra
dentro del rango, aparecera un mensaje que indica que la posicion actual esta fuera del area
valida del sistema de coordenadas.
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Después de modificar los valores anteriores, haga clic en Guardar, el software modificara el archivo
de presa en el proyecto actual, con el mismo nombre que el proyecto; si el elipsoide de referencia se
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Figura 2-79

ha transformado, las coordenadas cambiaran.

Nota: Los parametros resueltos por el software Satsurv no se pueden utilizar en HD-Power.

Esta funcion sirve para calcular la relacién de transferencia entre dos sistemas de coordenadas,
incluida la transformacion Bursa-wolf, Modensky, plano + ajuste de altura, transformacion Helmert

2D, ajuste de altura y One Touch.

Agregar: agrega el punto de origen y el punto local; el punto de origen se puede ingresar
desde el manual, la recopilacion en tiempo real, la biblioteca y seleccionando en el mapa
(BLH de forma predeterminada), el punto local se puede ingresar desde el manual y la

biblioteca. La recopilacion unica o promedio se utiliza para el calculo de pardmetros y se
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Figura 2-80

Figura 2-81

Figura 2-82
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admite el almacenamiento de datos (guardar en el punto de coordenadas y los datos sin
procesar). Después de la entrada, haga clic en Guardar. Si necesita manipular la
informacion del punto existente, manténgala presionada para editarla o eliminar.

Ademas, la lista d e puntos no mostrara el punto que se ha agregado.

0N ‘
v M

Figura 2-83 Figura 2-84 Figura 2-85

Abierto: Compatibilidad con pares de puntos (*.txt), archivo Carlson Loc (*.l1oc), definido por el
usuario (*.txt).

Guardar: guarda la informacion de coordenadas de los pares de puntos, admite pares de puntos
(*.txt) y definidos por el usuario (*.txt). EI formato de 4ngulo y el archivo exportado se pueden
configurar en Definido por el usuario (*.txt)

Gréfico: le permite ver la posicion relativa de los pares de puntos agregados actualmente.

Coincidencia: identifique el punto con el mismo nombre en la biblioteca de puntos de coordenadas
y en la biblioteca de puntos de control, y agréguelo como parametro para calcular el par de puntos,
donde el punto de coordenadas se usa como punto de origen y se usa el punto de control. Como
punto objetivo.

Calcular: Calcula los parametros de transferencia desde el punto de origen al punto local, calculara
los pardmetros y HRMS, VRMS de cada punto (HRMS: el RMS horizontal del punto actual;
VRMS: el RMS vertical del punto actual).
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Figura 2-86

Aplicar: Aplicar a los pardmetros de coordenadas correspondientes y el resultado se actualizara en
la biblioteca de puntos de coordenadas.

Cancelar: Cancela el resultado del calculo de pardmetros y regresa a la interfaz de célculo.
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Figura 2-87 Figura 2-88
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Figura 2-89 Figura 2-90

La entrada de informacién de coordenadas de pares de puntos mediante el calculo de Plano + Ajuste
de altura se puede configurar con tipos especificos:

- Marque Plano: Utilice la coordenada del plano NE del punto.

- Marque Altura: Utilice la coordenada de elevacién Z del punto.

- Marque Plano y altura: utilice la coordenada del plano NE y la coordenada de elevacion Z
del punto para calcular el ajuste del plano y la altura.

La descripcion del color de los pares de puntos en Plano + Ajuste de altura:

- Azul: utiliza informacién de coordenadas planas de pares de puntos Unicamente.
- Amarillo: utiliza informacion de coordenadas de elevacion de pares de puntos Unicamente.
- Verde: utiliza informacién de coordenadas de plano y elevacion de pares de puntos.
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AvViso:

1. Desde Configuracion del proyecto — Sistema —Gestion del sistema de
coordenadas, ingrese a la interfaz de pardmetros de coordenadas Editar o Definir
atributos del proyecto para realizar el calculo de parametros, que es el calculo
para la conversion de pardmetros correspondiente al tipo de sistema de
coordenadas editado o personalizado actual (puede hacerlo). t cambiar el tipo de
calculo del pardmetro);

2. Desde Proyecto —Calculo de parametros o Proyecto —Sistema de
coordenadas —Calculo de parametros o Proyecto—Configuracion del proyecto
—Sistema —Calculo de parametros - para calcular los parametros de conversion
de coordenadas del proyecto actual. El tipo de célculo de los pardametros se puede
seleccionar de forma independiente y el valor predeterminado es Ajuste de plano
+ altura. El tipo de ajuste de altura es el tipo seleccionado actualmente para el
ajuste de parametros de forma predeterminada.

Se guardan los datos de coordenadas de todos los puntos de coordenadas, puntos de replanteo,
puntos de control, puntos de mapeo y puntos de seccidn transversal. Los datos de coordenadas de
los puntos de replanteo y de los puntos de control incluyen: nombre del punto, N, E, Z, descripcion
del codigo, etc.; los puntos raiz incluyen: nombre del punto, N, E, Z, nimero de resultados de la
encuesta, tiempos de suavizado, descripcion del codigo, etc.; los

puntos de la seccién transversal incluyen: nimero de estaca, desplazamiento, elevacion, nimero de
estaca en tiempo real, desplazamiento en tiempo real, etc.

La lista de datos de coordenadas se puede ver de izquierda a derecha. La lista de datos de
coordenadas se puede ver deslizdndose hacia izquierda y derecha. Busque, agregue y muestre
configuraciones.

Todas las bases de datos de puntos muestran todos los datos de puntos, incluidos: puntos de
coordenadas, puntos de replanteo, puntos de control, puntos de mapeo, puntos de seccién
transversal, puntos de imagen, puntos de seccion, nombres de puntos de puntos base, coordenadas
NEZ y coordenadas BLH.
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Figura 2-91 Figura 2-92

Exportar: salte a la interfaz de exportacién de datos, puede elegir una plantilla de exportacion para
exportar los datos.

La biblioteca Coord. Point registra las coordenadas geodésicas originales recopiladas bajo el
elipsoide WGS-84 en BLH, el estado de la solucion, la altura de la antena, el error medio y la
descripcion del cédigo, que se pueden procesar utilizando el sistema de conversion de coordenadas
de configuracion, es decir, conversion de coordenadas para obtener coordenadas planas.

4 Expon

Figura 2-93 Figura 2-94
Nuevo: crea un nuevo archivo de puntos de coordenadas en formato *.raw.
Abrir: abre un archivo de puntos de coordenadas existente en formato *.raw.
Buscar: Busca el punto correspondiente por nombre y descripcion.

Buscar: busque los puntos de coordenadas en la base de datos de puntos de coordenadas por nombre
de punto o descripcién de codigo.
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Editar: edite la informacién bésica del punto, incluido el nombre del punto, la descripcion del
codigo, el hito, la altura del objetivo, el tipo de altura y el tipo de antena, admita la edicion por
lotes; editar el nombre del punto del punto de coordenadas modificara el punto con el mismo
nombre en la biblioteca de puntos de coordenadas.

Vea otra informacion del punto, incluido el tipo de solucién, informacién de coordenadas, tiempos
de suavizado, edad diferencial, PDOP, nimero de satélites, tiempo de grabacion, coordenadas de la
estacion base, angulo de inclinacion vertical, acimut del vector de inclinacion, informacion de
calibracion del punto, etc.

Figura 2-95 Figura 2-96

AvViso:

Active la funcién de 'Configuracion topografica’ — 'Datos' — 'Coleccion de puntos con el mismo
nombre', los puntos de coordenadas admiten la coleccion de puntos con el mismo nombre. Si
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desactiva la funcion, el nombre del punto ingresado se repetird y aparecera el mensaje
"El nombre del punto se repite, jingréselo nuevamente

Puede consultar la informacidn de verificacion de puntos y otra informacién en "Otra
informacion” en la interfaz de "Editar puntos de coordenadas". Si el proyecto no esta
habilitado para utilizar el parametro de verificacion de puntos, la verificacion de
puntos de los registros de puntos recopilados sera 0.

- Puntos promedio: mantenga presionado para seleccionar los puntos promedio (la
operacion por lotes esté disponible) y luego haga clic en "Puntos promedio™ para ver la

informacion de puntos promedio de los puntos seleccionados.

i L] . »
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Figura 2-97 Figura 2-98

AvViso:

La 'Lista de puntos de coordenadas' muestra las coordenadas geodésicas del punto de
tierra B, L, H (considerando la calibracién del punto, la altura de la antena), la lista
de puntos de coordenadas se puede ver deslizdndose hacia la derecha.

Todas las coordenadas geodésicas que se muestran en la interfaz de medicion son las
coordenadas geodésicas de los puntos terrestres.

Al visualizar los datos de suavizado de un punto, antes de recopilar el punto, debe
activar "guardar datos de suavizado" en [Configuracion de levantamiento] - interfaz
de datos
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Figura 2-99

Cargar: cargar puntos de coordenadas a la nube privada.

Establecer: establece el orden de carga y la visualizacion.

AvViso

1. La lista de puntos de coordenadas en [Puntos de coordenadas] se muestra en orden
positivo, es decir, los Gltimos puntos de recopilacion se muestran al final.

2. Las coordenadas en [Puntos de coordenadas] son solo para ver, mostrar y editar la
"descripcion del codigo" de las coordenadas, jno se permite "agregar"!

- Proceso: vuelva a calcular los datos en la biblioteca de coordenadas utilizando los
parametros establecidos actualmente para producir un resultado después de la Gltima
conversién de parametros.

Si necesita cambiar el sistema de coordenadas del proyecto, no marque esta casilla y vuelva a
ingresar a la interfaz [Gestién del sistema de coordenadas] para configurar la edicion.

AViso:

A Los datos se actualizaran de forma predeterminada y la interfaz de medicién mostrara
las coordenadas del punto después de habilitar el nuevo sistema de coordenadas.
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Figura 2-100 Figura 2-101
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Figura 2-102 Figura 2-103

Después del procesamiento de datos, los datos se pueden exportar, el contenido de la exportacion se
puede seleccionar de los campos opcionales y se puede configurar el formato personalizado. Si hay
un archivo con el mismo nombre en el directorio de archivos de exportacién, aparecera el mensaje
"Ya existe un archivo con el mismo nombre", puede marcar "Sobrescribir" los datos originales o
ingresar un nuevo nombre de archivo y hacer clic en "Aceptar" para exportar.

Los campos opcionales incluyen: Numero de serie, Nombre del punto, N, E, Z, B, L, H, Hasta
corregida N, Hasta corregida E, Hasta corregida Z, Hastat corregida B, Hastat corregida L, Hastat
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corregida H, Altura de la antena, oN, oE, HRMS, cZ, Altura del objetivo, Tiempos de suavizado,
Tipo de solucion, Hora local de inicio, Hora local de finalizacion, Hora UTC de inicio, Hora UTC
de finalizacion, Descripcion de la leyenda, edad diferencial, nimero de satélites, nimero de satélites
publicos, PDOP, angulo de altitud de corte (°), nombre de la estacion de referencia, estacion base B,
estacion base L, estacion base H, kilometraje, inclinacién vertical, acimut del vector de inclinacion,
componente de inclinacién X, componente de inclinacién Y, acimut del eje X de inclinacion, local
B, local L, H local, distancia de la estacion base, rumbo de la estacion base, distancia de
desplazamiento, archivo de voz, archivo de imagen, valor nulo.

- Vacio: haga clic en Mas, seleccione Vacio para vaciar la lista de puntos de coordenadas, la
papelera de reciclaje muestra los datos de los puntos de coordenadas eliminados

- Papelera de reciclaje: haga clic en Mas, seleccione Papelera de reciclaje, haga clic en los
puntos de coordenadas que deben restaurarse, aparece el cuadro Todos los datos, haga clic
para seleccionar todo, haga clic para restaurar, los puntos de coordenadas seleccionados se
restauraran en la lista de la biblioteca de puntos de coordenadas.

En la interfaz de puntos de replanteo y puntos de control, mantenga presionado para ingresar al

modo de seleccion, luego verifique el "' para seleccionar/deseleccionar todos los puntos de
datos. Los puntos seleccionados se pueden eliminar y editar, admiten la eliminacién de mdultiples
puntos, pero solo se puede seleccionar una edicion cada vez.

Figura 2-104 Figura 2-105

- Agregar: Agregue puntos de muestra y puntos de control. Incluir nombre de punto,
coordenadas de punto y leyenda de punto. EI punto coordenado puede ser colectado desde

L "
el dispositivo en tiempo real ¥, seleccionado de la lista *~ y de la seleccion de mapa

&
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Abrir: Abre otros archivos de puntos de replanteo en el mismo proyecto; Si tu necesitas
abrir puntos del proyecto A, debe copiar los arvhicos *.td2 y *.tdb del punto de lanzamiento
en el proyecto A al directorio del proyecto al mismo tiempo.

Exportar: Salte a la pantalla de exportacién de datos puede seleccionar la plantilla de
exportacipon para exportar los datos.

Importar: salte a la pantalla de importacion de datos, puede seleccionar diferentes plantillas
de importacion para importar los datos del archivo de datos correspondiente para los datos
del punto de replanteo/punto de control.

Configuracion: establezca el orden de visualizacion NEZ de los puntos de coordenadas, el
orden de carga y el nimero de puntos de coordenadas que se mostraran en cada carga al
cargar mas.
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Figura 2-106

Lote: admite la adicion de puntos de muestra y puntos de control desde la biblioteca de
puntos en lotes.

Nuevo: bajo el mismo proyecto, cree un nuevo archivo de puntos. Incluyendo un nuevo
archivo de puntos de coordenadas (*.raw) en la interfaz de puntos de coordenadas, una
nueva capa de puntos de liberacién (*.td2) en la interfaz de puntos de liberacién y una
nueva capa de puntos de control (*.td2) en la interfaz de puntos de control. Después de
crear el nuevo archivo, los datos de la lista actual se borraran; mientras tanto, el sistema de
archivos creard una nueva biblioteca de puntos en blanco en el directorio de archivos fijo
(en la carpeta del mapa debajo de la ruta del proyecto) y se usard como archivo de
biblioteca de puntos de datos de coordenadas del proyecto actual.

Borrar: puede borrar todos los datos de puntos de replanteo/puntos de control en el archivo
de biblioteca de puntos actualmente abierto.

Eliminar: puede eliminar los datos de coordenadas de los puntos de liberacién y los puntos
de control seleccionados. Al eliminar puntos, puede eliminar varios puntos o marcar la
casilla de verificacion antes del nombre del punto para eliminarlos todos.

Editar: puede editar la informacion bésica de los puntos de datos de coordenadas en la
biblioteca de puntos, incluido el nombre del punto, la descripcion de la leyenda, el
kilometraje, la altura del objetivo, el tipo de altura y el tipo de antena.
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AViso:

1. Sélo se puede seleccionar un elemento para editar a la vez para la operacién
‘Editar".

2. Antes de las operaciones 'Editar' y 'Eliminar’, debe mantener presionado un punto
determinado para que aparezca el botdn de funcion.

Los puntos de mapeo se pueden mostrar correctamente para todos los puntos de mapeo y se pueden
crear, abrir, buscar, eliminar y editar presionando prolongadamente el punto de mapeo.

[

Figura 2-107

- Nuevo: cree un nuevo archivo de punto raiz *.mcp.

- Abrir: abre un archivo *.mcp existente.

- Exportar: salte a la pantalla de exportacion de datos y seleccione una plantilla de
exportacion para exportar los datos

- Configuracion: establece el orden de carga y la visualizacion.

- Borrar: borra todos los datos del archivo de biblioteca de puntos actualmente abierto.

AViso:
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Mantenga presionado para ingresar al modo de seleccion, haga clic para seleccionar varios puntos,
haga clic en el botdn Seleccionar todo en la esquina superior derecha de la lista para realizar una
operacion de cancelacion total/completa, elimine uno 0 més puntos que se han seleccionado, solo se
puede eliminar un punto. editado a la vez.

Los datos de la seccion transversal se pueden editar y administrar en la biblioteca de puntos de la
seccidn transversal. Los detalles son los siguientes:

€ w00t deta formatiTross Poiet)

Figura 2-108 Figura 2-109

Punto central: admite agregar una apuesta.

Abrir: admite abrir otros archivos de biblioteca de puntos en el mismo proyecto.
Exportacion: admite la exportacion a otros formatos de datos, incluido el formato haitiano,
el formato Latitude, el formato China Railway Consulting, el formato de datos Hongye,
Southern Cass 7.0, el disefio personalizado y EICAD, DXF, etc., y admite la exportacién de
descripciones de campos de atributos.

Cargar: admite la combinacion de datos de secciones transversales del mismo proyecto u
otros proyectos.

Carga: admite la carga de datos transversales al servicio de nube privada.

Nuevo: Soporte para crear un nuevo archivo de biblioteca de puntos de transecto en el
mismo proyecto.

Work Cal: Haga clic para abrir la funcidon de calculo de Work Cal y calcular la cantidad y la
cantidad total de Work Cal a llenar y excavar de acuerdo con las secciones transversales
participantes.

Despueés de ingresar 'Work Cal', todos los puntos en la biblioteca de puntos de seccién
transversal se cargaran en la lista de calculo de forma predeterminada.
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Figura 2-110

Al hacer clic en el nombre de un punto, podra seleccionar si ese punto esté involucrado en el
calculo.

El célculo de Work Cal requiere un minimo de dos puntos de seccion transversal de kilometraje
diferentes y los puntos intermedios de la seccién correspondiente dentro del kilometraje inicial y
final. Si se selecciona el modo de adquisicion de ida y vuelta, el limite de distancia de proyeccion
debe ingresarse en el cuadro de entrada que aparece debajo del cuadro de seleccién. El resultado del
célculo de Work Cal es la cantidad de movimiento de tierras entre los dos transectos mas cercanos

al kilometraje inicial y final.

= Earthweork Caloulabon

Figura 2-111

Cuando hace clic en Calcular, se utiliza el método del area promedio para calcular el suelo y la roca
y se muestra en la pagina de resultados.
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Figura 2-112

La pagina de resultados se muestra de arriba a abajo.

- Resultados de excavacion y relleno: incluido el volumen total de excavacién, el volumen
total de relleno y el volumen final de relleno (dragado)

- Gréfico de lineas del area de excavacion y relleno: muestra el grafico de lineas del area
llena y excavada para cada hito, con una linea roja sobre la escala 0 para el area excavada y
una linea verde debajo de la escala 0 para el area llena

- Graficos encapuchados de diferentes secciones de hitos: haga clic en el punto de marca en
el grafico de lineas; el mapa de limites a continuacién mostrard el mapa de limites de la
seccion de ese hito.

- Excavacion, relleno y altura de disefio de cada milla: haga clic en el punto marcador en el
grafico de lineas, la altura de disefio, el area de relleno y el area de excavacion de la milla
correspondiente se mostraran en la parte inferior.

- Exportar: los resultados de la exportacion se encuentran en una carpeta que contiene el
archivo dxf de cada mapa de limite de hitos y el archivo html de la interfaz de resultados
gue se muestra durante la exportacién.

= Enthrwodi Caleulation sl xpya / }I 3

Vaial Vil 151 = o T 7T LR g 1 el

oy il il M L

Corign gt
i hw g bets




SHTLNAB

GEOSOLUTIONS

Figura 2-113 Figura 2-114 Figura 2-115

La biblioteca de puntos de imagen registra los puntos de imagen calculados a partir de los puntos de
aguijoén del grupo de imégenes y se puede cambiar a la parte inferior para ver diferentes grupos o
todos los puntos de imagen. Los puntos de imagen se pueden eliminar.

1

Figura 2-116

- Exportar: salte a la pantalla de exportacion de datos y seleccione una plantilla de
exportacion para exportar sus datos.

- Configuracion: establece el orden de carga y la visualizacion.
Borrar: borra todos los datos de puntos de la figura del archivo de biblioteca de puntos

actualmente abierto.

La biblioteca de puntos base registra la informacion geodésica BLH original bajo el elipsoide
WGS-84 del punto de la estacion base correspondiente al punto de coordenadas recopilado.
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Figura 2-117.

Puede exportar todos los puntos, puntos de coordenadas, puntos de replanteo, puntos de control,
puntos de mapeo, puntos de seccion transversal, puntos de seccién transversal y puntos de imagen
en el proyecto a diferentes formatos, donde todos los formatos de exportacion se dividen en dos
categorias: exportacion personalizada y otras exportaciones. Si hay una carpeta con el mismo
nombre en el directorio de exportacion de datos, aparecera el mensaje "Ya existe un archivo con el
mismo nombre", puede marcar "Sobrescribir" para sobrescribir los datos originales o ingresar un
nuevo nombre de archivo.

Exporte de forma personalizada los detalles de los datos de la biblioteca de puntos de coordenadas,
la biblioteca de puntos de replanteo, la biblioteca de puntos de control, la biblioteca de puntos de
mapeo Y la biblioteca de puntos de cruce del proyecto en diferentes formatos para una facil
visualizacién y uso. La plantilla predeterminada exportada y la plantilla predeterminada no se
pueden editar ni eliminar. Ademas, el usuario puede hacer clic en el botén flotante Nueva plantilla
para crear una plantilla personalizada para cada dato de punto.

La interfaz de exportacion personalizada también puede utilizar la funcién de filtro para filtrar el
formato del archivo de exportacion y exportar los datos antes de exportar. Las condiciones del filtro
incluyen: clasificacion de datos, configuracion del rango de puntos de exportacion (incluido el
nombre del punto, filtro de descripcion).
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Figura 2-118 Figura 2-119 figura 2-120

Figura 2-121 Figura 2-122

Otros tipos de exportacion son formatos de exportacion no definidos para cada dato de punto.

En particular, se admite la exportacion por lotes: cambie para seleccionar la biblioteca de puntos de
coordenadas y haga clic en el boton "Lote" para ingresar a la pantalla de seleccion del directorio del
archivo de puntos de coordenadas, seleccione los puntos de coordenadas que se exportaran y haga
clic en "Aceptar" para regresar a los datos principales. pantalla de exportacion; en el directorio de
archivos de puntos de coordenadas. Si no selecciona ningln archivo de puntos de coordenadas en la
pantalla de seleccidn, el boton Aceptar no estara disponible. Alternativamente, si no se selecciona
ningun lote, el proyecto actual se exportara de forma predeterminada.
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La configuracion de exportacion se puede establecer en formato de archivo dxf, formato de archivo
NEZ shp, formato de archivo BLH shp, formato de archivo Excel, formato de archivo Excel de
Mapping Survey, formato de archivo Excel Mapping Survey 2.0y, después de guardar la
configuracion, seleccione los formatos de exportacion anteriores para exportar, y los resultados de
la exportacion se mostraran de acuerdo con la configuracién.

Figura 2-123 Figura 2-124

Figura 2-125 Figura 2-126 Figura 2-127
Las operaciones de importacién de datos se pueden realizar en la biblioteca de puntos de replanteo y

en la biblioteca de puntos de control, y todos los formatos de importacion se dividen en dos
categorias: importacion personalizada y otras importaciones.
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El almacén inicial de importacién personalizada tiene un punto de replanteo y un punto de control.
La plantilla predeterminada exportada y la plantilla predeterminada no se pueden editar ni eliminar.
Ademas, los usuarios pueden utilizar el nuevo boton flotante de plantilla para crear plantillas
personalizadas para puntos de replanteo o puntos de control.

La funcion de filtrado de la interfaz de importacion personalizada solo puede filtrar clasificaciones
de datos (es decir, tipos de datos de puntos).

Figura 2-128 Figura 2-129

+ e

Figura 2-130 Figura 2-131

Otras importaciones son tipos de formatos de exportacion no personalizados de puntos de replanteo
y puntos de control, y puede cambiar las bibliotecas de puntos para seleccionar diferentes plantillas
de importacion para la importacion de datos.
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Figura 2-132 Figura 2-133

Aviso:

No se puede elegir otro formato de exportacién de biblioteca de puntos al
exportar desde un salto de datos de puntos

El proyecto realiza un levantamiento de inclinacion, [exportacion de datos]:
exportacion personalizada de puntos de coordenadas y admite la exportacion de
coordenadas planas sin correccion de inclinacion.

Si el proyecto ha marcado la "funcion PPK" al configurar el mévil, cuando el
punto de coordenadas se exporta en [Puntos de coordenadas] — [Proceso] o
[Exportar], se realizara una correccion PPK.

Aparecera un cuadro de aviso. Haga clic en "Si" para ingresar al cuadro de seleccidn del archivo de
correccion PPK. Después de seleccionar el archivo, corrija las coordenadas de los puntos que se
procesan o exportan.
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Figura 2-134 Figura 2-135

4. El archivo importa los datos para detectar el nimero de cinturén y el rango de coordenadas
(incluida la carga de [Calculo de parametros], [Importar]— [Puntos de replanteo]/ [Puntos de
control]importar, [Replantear lineas]— [Biblioteca de lineas]cargar, [Replanteo de carretera]/
[Coleccion de secciones transversales] [Archivo de disefio de carretera]carga de seleccion, [Disefio
de carretera] —[Plano] Disefio de seccion Interseccion de linea, elemento de linea, método de carga
de coordenadas. Si los datos de prueba no estan dentro del rango del valor, o el nimero de banda de
coordenadas E no coincide, se muestra el cuadro de mensaje Error de importacion de entrada.

Como cliente de correo electrénico de Android, el usuario puede enviar archivos de proyecto por
correo electronico para realizar la carga remota de datos.
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Figura 2-136

Marque Correo electrénico desde Satsurv para que Satlab envie correo como remitente.

De lo contrario, los usuarios pueden cambiar al tipo de correo e ingresar la direccion; es compatible
con la mayoria de los sistemas de correo electronico.

Figura 2-137

Marque Comentarios para enviar comentarios a Satlab; la direccion predeterminada es el correo
empresarial de Satlab.
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Figura 2-138

Método de operacion del explorador de archivos (todas las operaciones involucradas en las
opciones de exploracion de archivos son aplicables a este método en este software):

1. Mantenga presionado un elemento: Cuando la esquina inferior derecha del elelmo actual aparece

, pone todos los elementos en modo de seleccion, presione ATRAS para salir del modo de
seleccion.

2. Ene | modo de seleccion, puede seleccionar o anular la seleccidn, o seleccionar multiplres
opciones.

3. En el modo sin seleccidn, haga clic en en cada pagaina para volver al directorio superior
hasta llegar a la raiz del direcitorio de la SD.

4. haga clic en aceptar para completar la seleccion del archivo.
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Figura 2-139

Prueba de estado de la red de transferencia de archivos; ingrese inicialmente a la interfaz de
transferencia de archivos, sin mostrar el botén de prueba de estado de la red. Al hacer clic en Enviar
y el mensaje no se envia, se mostrara el botdn Probar red; haga clic en él para probar el estado de la
red y muestre los resultados de la prueba

Figura 2-140

Esta es una nueva funcion del software. Puede utilizar la carta breve para reemplazar la descripcion
complicada. Importe los puntos al software de mapeo (como CASS). Esto crearé el poligono
automaticamente. Ahora puede ingresar la lista de codigos del proyecto y luego agregar, editar,
eliminar, importar y exportar. El archivo de codigo esta sincronizado con (*.xml) de
(SATLAB/out).
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Figura 2-141

Agregar: cree una nueva plantilla de leyenda, establezca la descripcion de la leyenda y el cédigo de
los puntos, lineas y superficies de la plantilla de leyenda. Haga clic en el bot6n 'Agregar’, ingrese el
nombre de la nueva plantilla de leyenda e ingrese a la interfaz de la nueva plantilla de leyenda. Al
agregar, editar y eliminar, puede configurar ain mas el tipo, el grupo y el nombre de la leyenda, el
codigo, el color y el estilo de la plantilla de leyenda. Después de editar la plantilla de leyenda, haga
clic en el botén "Atras" y haga clic en "Si" para completar la nueva plantilla de leyenda de acuerdo
con el mensaje "Guardar datos o no".

Figura 2-142 Figura 2-143 Figura 2-144

Antes de crear la plantilla de codigo, debe determinar el tipo (punto, linea y poligono) y luego
determinar el grupo del tipo relacionado (por ejemplo, instalaciones de agua, suelo o terreno
residencial, sin agrupacion, etc.). Finalmente, realice la operacion de agregar, editar y eliminar el
nombre, codigo, color y estilo de este grupo.

-Agregar: establezca el nombre y el cédigo del nuevo codigo de leyenda, seleccione el grupo, el
color y el estilo para el codigo de leyenda y haga clic en "Aceptar" para agregar el nuevo codigo de
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leyenda bajo el tipo seleccionado. (A diferencia de editar el codigo de leyenda, el nombre del
codigo de leyenda se puede editar aqui).

I

..... Morw G )
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- Editar: Edita el cddigo existente, es similar a Agregar, pero no puede editar el nombre del
cadigo.
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Figura 2/149

- Eliminar: Elimina el cddigo seleccionado (Puedes eliminarlo por lotes).

Delete
AT 0L S0 O WA L Sl e szl

Z Hems?

Cancel

Figura 2-150

Haga clic en "Grupo™ para "Agregar”, "Editar" y "Eliminar" el grupo.
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Figura 2-151 Figura 2-152
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Figura 2-153 Figura 2-154

CASS, EPS y PRESET son las plantillas de codigo predeterminadas y no se pueden eliminar.
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Figura 2-155 Figura 2-156

-Importar: seleccione el formato de archivo de codigo relacionado (*XML), el archivo de plantilla de
codigo (*txt), el archivo de plantilla de cédigo (*, csc) para importar.

-Exportar: Seleccione la plantilla en la lista. Haga clic en 'Exportar' y seleccione el formato de
exportacion (*.xml y .txt, *.csv). Luego haga clic en 'Aceptar’.

-Aplicar: puede seleccionar una plantilla de codificacién de codigo y aplicarla al proyecto actual. Si
se ha utilizado el cddigo actual del proyecto, se le preguntara al usuario si desea borrar la
codificacion del codigo actual.
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Figura 2-157 Figura 2-158 Figura 2-159
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Esto es para calcular la traslacion horizontal y vertical entre dos sistemas de coordenadas,
generalmente utilizado para situaciones como las siguientes:

So6lo un punto BJ-54, XIAN-80 o s6lo un punto de un sistema de coordenadas ligeramente girado
con respecto a WGS-84. Establezca la Base, luego lleve el Rover a un punto conocido, haga clic en
Calibracion del marco — Calcular, recopile la coordenada NEZ, ingrese el punto conocido, haga clic
en calcular para obtener la correccion dN, dE, dZ del punto conocido y el punto de origen, presione
Aplicar para aplicar los parametros y los puntos recopilados se corregiran al sistema de coordenadas
del punto conocido.

2. Creaste un proyecto, funcion6, pero no quieres configurar la base en el mismo lugar, asi que ahora
puedes configurar la base en cualquier lugar, usando la funcién “Calibracion de marco”. Abra el
proyecto utilizado por primera vez en su punto conocido para corregir las coordenadas. EI método de
correccion es el mismo que el de la primera situacién.

Calcular

Calcule la cantidad de correccién de coordenadas segun el punto actual y los puntos conocidos dN,
dE, dZ.

Calcular los pasos del punto de control:
Paso 1: Obtenga lascoordenads del punto actual
Paso 2: Obtener las coordenadas del punto conocido

Paso 3: Clic en “Calcular”

La seccion de puntos conocidos se puede ingresar de 3 maneras: Desde sunzseleccionar desde la
biblioteca de puntos, desde L2l seleccionar en el mapa y seleccionar directamente las coordenas.

; & MEZ | BL
Seleccionar

forma NEZ/BLH.

H . .
", las coordenadas de los puntos conocidos obtenidos corresponden a la
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Figura 2-160

Resultado

“Aplicar”: Aplique el valor de correccion calculado en el proyecto.
“Importar”: Leer los parametros almacenados.
“Guardar como”: guarde los parametros de calibracion calculados.

Calibracion de sitio: Aplique los parametros de calibracion al actual proyecto.

& F Calitration
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Figura 2-161
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Figura 2-162
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Después de haber tomado un punto con los parametros de verificacion de puntos, los pardmetros de
verificacion de puntos utilizados se registran automaticamente en cada punto para que pueda
recuperar las coordenadas geodésicas en coordenadas WGS-84 si comete un error. Puede ver los
pardmetros de calibracion de puntos para un punto en [Puntos de coordenadas] — [Editar]

Hay un archivo PPK cuando realiza la encuesta PPK. Puede consultar la informacion del archivo
PPK através de la lista. Contiene el nombre del archivo, el SN del dispositivo, el médulo del
dispositivo, etc.

« PP Fle « PPXFle

e Karw Devica 5N Mocwt » File Navw Device SN Nadel »

St o 1IRRE 8 gl Iy e ORI v

e o LALCEN) viee e LR vam l

Figura 2-163 Figura 2-164

Si mantiene presionado el archivo PPK, le mostrara el boton de eliminar. Haga clic y elimine el
archivo. (Elimine solo el archivo en el archivo de registro de software, no elimine el archivo PPK del
receptor).

Fie Name Devece M Node! »
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Figura 2-165 Figura 2-166
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Marque la " Idelante del nombre del archivo para eliminar lotes.
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Figura 2-167

Puede consultar la linea o el poligono de la lista. La lista de lineas mostrara el nombre, la longitud y
la informacion del codigo de tierra. El poligono mostrara 'Nombre de superficie', 'Perimetro’, 'Area
maxima', etc.

e T i gt T i L] '-';'ll:; Perrader [T *
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Figura 2-168 Figura 2-169

-Eliminar: seleccione la linea o poligono y haga clic en 'Eliminar' para eliminarlos (puede
eliminarlos por lotes).

-Buscar: haga clic en 'Buscar' e ingrese el nombre o la descripcion del codigo para encontrar los
datos de linea/poligono.
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-Editar: seleccione la linea o poligono y haga clic en el boton 'Editar' para ingresar a la interfaz de
atributos (sin lotes),

Consulta la informacion de seleccion. Contiene las coordenadas del punto de linea/poligono.
Mientras tanto, obtenga una vista previa de la linea/ poligono terminado.

Y
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Figura 2-170 Figura 2-171

Ingrese a la interfaz de atributos, mantenga presionada la coordenada de la linea y el poligono para
eliminar, subir, bajar, insertar y editar. Luego agregue la informacién de coordenadas de la
insercion y editela utilizando la seleccion de lista, la seleccién de mapeo y el método de encuesta en

tiempo real.

bt g st _

Karne hral b4 M S W W BAIREE T oo
Lengih 1 BISIm ¢ IR . E AR O3
Dinaradnda s 7 B m T w3 E
W u E ®
Thilldh ! KIS SRS 9l
1 2204 14T waazmm

3 PR TLED 43223 3103

i FRADAEA TH4T ABEE EHE

Figura 2-172 Figura 2-173 Figura 2-174
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Esta nueva funcién del software es conveniente para cambiar los pardmetros de configuracion.
Puede definir el parametro de la encuesta promedio, la encuesta cartografica y la precisién de la
encuesta. Haga clic con un toque para aplicarlo después de crear el nuevo proyecto. Haga clic en
Nuevo,

Editar, Importar y Exportar para configurar el archivo de pardmetros de configuracion. El
administrador de configuracién del proyecto esté sincronizado con (*.plc) de
(SATLAB/Template/config).

4 Project Config Manage

| Pl Mew _::::-7 Edn b Impor E Enport

Figura 2-175

Nuevo: cree una nueva plantilla de configuracion del proyecto para cambiar los parametros de la
encuesta promedio, la encuesta cartografica y la precision de la encuesta. Haga clic en Nuevo para
ingresar el nombre de la plantilla e ingresar a la interfaz de configuracion. Puede configurar el
contenido detallado agregando, editando y eliminando. Una vez finalizada la plantilla del proyecto,
haga clic en el botdn Volver y aparecera el mensaje ¢Quiere guardar los datos? Haga clic en Si para
finalizar la plantilla de configuracion del proyecto.
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Figura 2-176 Figura 2-177

Editar: seleccione la plantilla, luego haga clic en el boton Editar para cambiar la interfaz de
configuracion del proyecto. Puede editar el contenido detallado. Finalmente, haga clic en Guardar.

Plave Uit Tige eguie(tp) >

Magping Mate Lnt(m)  0.0000
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Figura 2-178 Figura 2-179

Importar: seleccione el archivo de configuracion del proyecto relacionado (*.plc) para importar.
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Figura 2-180 Figura 2-181

Exportar: seleccione el archivo de configuracion del proyecto en la lista. Haga clic en Exportar y
seleccione el formato (Proyecto

Archivo de configuracion (*.plc), luego ingrese el nombre para exportar la plantilla.

fest WOOg eANten T SATLAR
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Figura 2-182 Figura 2-183

-Eliminar: mantenga presionada la plantilla y luego haga clic en el boton Eliminar para eliminar la
plantilla.
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4= PFroject Config Manage

Figura 2-184

El grupo de figuras guardado en el proyecto se muestra en la biblioteca y el grupo de figuras se
puede eliminar y ver.

€ Survey Gallery
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23030817 17m8  23030817.. S
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Figura 2-185

Haga clic para ingresar al grupo de figuras que se puede resolver con éxito y se podra realizar la
operacion de seleccion de puntos.

Para conocer el método de seleccion de puntos especifico, consulte el capitulo Levantamiento de
imagenes en el Capitulo 4.
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Figura 2-186

Cuando esté conectado a un receptor de encuestas de imagenes habilitado para WiFi, puede hacer
clic en el botén "administracién” en la esquina superior derecha de la biblioteca de figuras para ver
los grupos de imagenes almacenados en el receptor. Cuando la computadora receptora indica que se
esta quedando sin memoria, el grupo de imagenes se puede eliminar o vaciar para liberar espacio en

la memoria.
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Este capitulo contiene:
- Dispositivo
- Base
- Rover
- Modo de demostracion GNSS
- Ajustes adicionales
- Estético
- Telemetro
- Consola
- Verificacién del dispositivo
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Para conectar el controlador portatil a receptores GNSS, configure el método de conexion del
dispositivo y el tipo de antena (se puede modificar después de la conexion) y luego haga clic en
Conectar

CETT (TR

Bisetooth

Working Mode 1655784

Expeaton

() seochgerce

Figura 3-1 Figura 3-2

Hay 4 métodos de conexion, Bluetooth, red, Wi-Fi, NMEA STREAM (Bluetooth). Ademas, el GPS
integrado y los modos de demostracion se pueden configurar de forma independiente con el
controlador portatil.

En el modo de conexién Bluetooth, es necesario activar la funcion Bluetooth del receptor y del
controlador portatil al mismo tiempo y hacer clic en Conectar para ingresar a la interfaz de conexion
Bluetooth. Haga clic en Buscar dispositivo para

busque el dispositivo que necesita conectarse, seleccidnelo en la lista por S/N y aparecera un
mensaje de emparejamiento de Bluetooth. Ingrese la contrasefia de emparejamiento (la contrasefia
predeterminada es 1234) para conectar el dispositivo, y los dispositivos emparejados no necesitan
ingresar la contrasefia de emparejamiento nuevamente. Si no se encuentra ningun dispositivo, haga
clic en Buscar dispositivo para buscar nuevamente.

En el modo de conexion de red, haga clic en Conectar para ingresar a la interfaz de configuracion
de red y configure el ID y la contrasefia para conectar el dispositivo (NB solo se admite en modos
especificos). Si es la primera vez que se conecta, primero conecte el receptor mediante Bluetooth.
Configure la IP y el puerto en 'Configuraciones adicionales' — 'Configuraciones del receptor' —
'Conexion remota’, luego use la conexion de red para realizar la operacion remota inalambrica
facilmente.
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El modo 'Red' es para la conexidn del dispositivo especifico. Puede utilizar este modo cuando el
dispositivo abre la conexion remota. Este modo puede operar el dispositivo de forma remota
facilmente.

Addrens
o

Oawice 10 | 0861224 X

Password -

" Dse cefaut server parameters

Figura 3-3

1. Enel modo de conexion 'Wi-Fi', si no hay conexion Wi-Fi con el controlador portétil
actual, ingresara automaticamente a la interfaz de conexion Wi- Fi del sistema. Elija el
Wi-Fi que necesita y luego haga clic en "Conectar". Si ya esta conectado a Wi-Fi, los
usuarios pueden elegir "Cancelar", "Otro™ u "Aceptar"”, segln la situacion.

El método para realizar otras conexiones Wi-Fi es el mismo que el método anterior. Si necesita
ingresar la contrasefia por primera vez, la contrasefia es 12345678. Una vez que se haya conectado
al dispositivo, no necesita ingresar la contrasefia nuevamente.

Wi Prompt
Cument Convmetod Wi Fl is 20059, Sue 0

Connect?

Figura 3-4 Figura 3-5
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Cuando se selecciona "Wi-Fi" como método de conexion, el interruptor "Usar red del dispositivo"
se muestra en la pantalla de conexion del dispositivo. Activar este interruptor le permite utilizar la
red de la tarjeta SIM del controlador para la configuracion del enlace de datos de Internet del
recopilador de datos, el inicio de sesion en el Centro de trabajo conjunto y otras operaciones que
requieren una red.

Warkifeg Mode
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Figura 3-6

2. En el modo de conexion GPS ‘integrado’, mostrara el S/N del controlador portétil cuando se
utilice el controlador portatil Satlab; de lo contrario, estara en blanco. El modo de trabajo, el FW del
receptor y la caducidad también estaran en blanco. EI modo de conexién muestra GPS integrado.
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Figura 3-7

3. En el modo de conexion de demostracion, el modo de funcionamiento, el FW del receptor y la
caducidad también estaran en blanco. S/N se mostrara como modo de demostracion.
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4. En el modo 'NMEA STREAM (Bluetooth)', es necesario abrir el Bluetooth del receptor y el
controlador. Haga clic en el boton 'Conectar' para ingresar a la 'Interfaz de conexién Bluetooth'.
Haga clic en 'Buscar dispositivo' para buscar el dispositivo.

Seleccione el dispositivo en la lista de Bluetooth. Mostrara el mensaje de conexidn. Ingrese la
contrasefia, que es 1234.

No necesita ingresar la contrasefia si este dispositivo se ha conectado antes. No es necesario
introducir la contrasefia para V90Plus e IRTKS. Si no puede encontrar el dispositivo, haga clic
nuevamente en "Buscar dispositivo".

Después de que el dispositivo se haya conectado correctamente a través de Bluetooth/red/Wi-Fi, se
mostrard el estado de conexion actual del receptor, incluido el nimero SN del receptor, la
actualizacion de la versioén del firmware, el modo de funcionamiento, la version del firmware, el
tiempo de caducidad y el método de conexidn. seleccion, tipo de antena y otra informacion.
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Figura 3-10

-Verificar actualizacion: verifique y actualice el dispositivo conectado y el firmware de la placa
base. Después de conectar el receptor mediante Bluetooth o Wi-Fi, haga clic en Verificar
actualizacion para ingresar a la interfaz de actualizacion del firmware. Si hay un nuevo firmware,
aparecera un mensaje y los usuarios podran hacer clic en el botén Actualizar para actualizar.

€ Frmware Update
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- Modo de trabajo: muestra el estado de funcionamiento actual del receptor, generalmente
modo base, modo mévil o modo estatico.

- Receiver FW: Numero de version del firmware del receptor y tipo de receptor.

- Caducidad: Fecha limite para el uso del codigo de registro.

- Antena: configure el tipo de antena, ingrese a la interfaz de administracion del tipo de
antena que se puede seleccionar segiin el modelo del instrumento; si no hay un tipo de
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antena coincidente, puede hacer clic en la esquina superior derecha [Agregar] para agregar
un tipo de antena personalizado.
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Figura 3-12

Haga clic en [Agregar] para abrir la ventana [Agregar antena], ingrese el "Modelo", "Descripcién”,
"Radio", "Compensacion de fase L1/L2" y "Compensacion SHMP" de la antena, haga clic en
[Aceptar] para terminar de agregar.

4= Add Arienna

Figura 3-13

Registro del receptor. Conecte el receptor GNSS, ingrese el codigo de registro del receptor o
escanee el cddigo QR del receptor para registrarse (solicite al personal de servicio de Satlab el
codigo de registro o el codigo QR). El codigo para el 7-
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digitos S/N del receptor es de 21 digitos, con un cédigo de 24 digitos para el receptor S/N de 8
digitos).
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Figura 3-14

Los usuarios pueden escanear la etiqueta NFC del receptor habilitado para NFC, con el controlador
portéatil habilitado para NFC, para conectar el dispositivo.

El estado de conexion del receptor actual se mostrara después de que el dispositivo se conecte
correctamente, incluido el modo de funcionamiento, FW del receptor, caducidad, método, antena,
etc.

3.2 Bases

La configuracion de la base establece principalmente los parametros de funcionamiento de la
estacion base, incluidas las coordenadas de la base, el enlace de datos y otros parametros.
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Figura 3-15 Figura 3-16

Plantilla: haga clic en 'Plantilla’ para ingresar a la interfaz de configuracion. La informacion de la
plantilla puede ser "Cargar"”, "Ver" y "Eliminar".

Guardar: ingrese el nombre de la configuracion y haga clic para guardar los parametros establecidos
actualmente.

Generar: Genera los pardmetros de la configuracion actual como un codigo QR.

Compartir: después de iniciar sesion en Joint-work, haga clic en el botdén 'Compartir' para generar
un codigo de extraccion de 4 digitos, que pueden utilizar otros operadores para obtener los
parametros de la estacion actualmente configurados en media hora.

Obtener: Después de iniciar sesidn en Joint-work, haga clic en el botén 'Obtener' e ingrese el cddigo
de extraccion de 4 digitos para obtener los parametros de configuracién correspondientes al codigo
de extraccion.

Cargar: Carga los parametros del archivo de configuracion seleccionado.
-Ver: Ver los parametros de la plantilla.

-Eliminar: Elimina la plantilla seleccionada.

Establezca las coordenadas de la estacion base en las coordenadas de latitud y longitud en el sistema
de coordenadas WGS-84 (requiere que el GNSS sea medible para obtener el valor anémalo de
altura, porque la H de la posicion base es la altura del elipsoide y la placa base necesita la altura
geoideal del modo interno).
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Figura 3-17 Figura 3-18 Figura 3-19

Al configurar la estacidn base en un punto desconocido, las coordenadas de los puntos se pueden
obtener mediante recopilacién promedio. (Cuantas mas coordenadas haya en la coleccion promedio,
mayor serd la confiabilidad).

Al configurar la estacién base en un punto conocido, los usuarios pueden ingresar las coordenadas
directamente o seleccionar datos de la biblioteca de puntos haciendo clic en el icono de la biblioteca
de puntos.

Tiempos promedio: después de marcar la casilla "Establecer por promedio", se mostrara el cuadro
de entrada del nimero promedio.

El nimero predeterminado de promedio es 5 para posicionamiento y promedio de un solo punto.
Esta funcion ya no se muestra para cada promedio en la nueva version.

Nombre: establece el nombre base.
Obijetivo H: Introduzca la altura del instrumento y el tipo de altura de la estacion base.

En un punto conocido, puede marcar la casilla "Establecer por punto" y obtenerlo de la biblioteca de
puntos ingresando las coordenadas del plano local del punto conocido o haciendo clic en el botén
"Biblioteca de puntos" a la derecha.

Posicidn: El punto de referencia terrestre de la estacion base, puede ser configurado manualmente u
obtenido por recoleccion promedio, o de la biblioteca de puntos.

Biblioteca de puntos: se utiliza para llevar puntos de la biblioteca de coordenadas a la interfaz
actual.
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La configuracién del enlace de datos se utiliza para configurar el modo de comunicacién y los
parametros entre la base y el movil, incluidos UHF interno, GSM interno, radio externa, Wi-Fi (el
dispositivo necesita el mddulo Wi-Fi) e Internet del recopilador de datos.
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Figura 3-20 Figura 3-21 Figura 3-22
UHF interna

1. En el modo 'UHF interno', los usuarios pueden configurar el ‘Canal’, la 'Energia’ y el 'protocolo’
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Figura 3-23 Figura 3-24

Potencia: Hay tres opciones, incluidas las opciones alta, media y baja.
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Frecuencia: Haga clic para ingresar a la interfaz para obtener el canal mas adecuado (para modelos

especificos).

€ Frequency List
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Figura 3-25 Figura 3-26

Frequency

Channel: 4 {410-470 MHz)

01305 x

Cancel

Haga clic en la frecuencia de un canal para modificar la frecuencia del canal, dentro del rango de

frecuencia especificado por el canal.

- Actualizar: Si el resultado de la busqueda actual no es un canal adecuado, los usuarios
pueden cambiar el canal de inicio para continuar con una nueva ronda de busquedas.

- Restablecer: haga clic para restaurar la lista al estado predeterminado.

- Guardar: Después de modificar la tabla de frecuencias, haga clic para completar la

modificacion.

- Restaurar el valor predeterminado: haga clic en Aceptar para restaurar la tabla de frecuencia

al valor predeterminado.

GSM Interno

En el modo 'GSM interno', debe configurar el enlace de datos como GSM interno, Servidor, IP,

Puerto, Tipo de grupo.
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Servidor/IP: seleccione el servidor, ingrese la IP y el puerto o haga clic en 'Seleccionar' para mostrar
la lista de direcciones del servidor.
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User Name

Tipo de Grupo: Contiene 'Por Nimero de Ciudad'y 'Por SN de Estacion Base'.
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Ity City Nurnber

Figura 3-30

- Por nimero de ciudad: el ID de &rea y el ID de grupo tienen 7 y 3 digitos respectivamente.
El ID del grupo debe ser inferior a 255. La base y el mévil necesitan la misma
configuracion de parametros para funcionar correctamente.

- Por SN de estacion base: ingrese el S/N base y configure el mismo nimero de la misma
manera con el movil.

Cuando utilice el modo CORS, configure la IP, el puerto, el punto de montaje, etc. correctos. Luego
haga clic en Establecer para guardar la configuracion. Cuando configura el mévil, el nombre de
usuario es un namero de 8 bits (se sugiere que utilice el SN para iniciar sesion), pero no debe ser el
mismo que el nombre de usuario base. Los demas parametros son los mismos que los de la base.

En el modo 'Radio externa’, el dispositivo puede conectarse a la radio externa para transmitir datos
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Figura 3-31

Para el modo Wi-Fi, después de conectar el controlador portatil a un receptor habilitado para WiFi,
a través de una conexion no WiFi, el enlace de datos agregara el modo Wi-Fi. En este modo, el
receptor se puede configurar para conectarse a una red Wi-Fi de terceros y enviar datos
diferenciales.
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Figura 3-32 Figura 3-33 Figura 3-34

Haga clic en la opcion Wi-Fi para ingresar a la interfaz 'Parametros de Wi-Fi'. Cuando el punto de
acceso Wi-Fi esta activado, se admite la conexion al Wi-Fi del controlador portatil; de lo contrario,
se conectara un punto de acceso Wi-Fi de terceros.

£ Wi-Fi Parameter
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Figura 3-35
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En el modo 'Data Collector Internet', admite el modo SATLAB y CORS para conectar el servidor
(para modelos especificos).

€ Set Base
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Figura 3-36 Figura 3-37

Utiliza la red portétil para conectar el servidor como RTK, acceso telefénico a Internet mediante el
modulo de red del dispositivo portétil. Envie los datos diferenciales recibidos al dispositivo
mediante Bluetooth después de conectarse al servidor, para que el dispositivo pueda funcionar en

red RTK sin la tarjeta SIM.

Configure el modo de diferenciacion, el tipo de correccién, la mascara de elevacién y otros
parametros.
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Figure 3-39 Figura 3-40

Tipo de correccidn: Incluyendo RTCM(3.2), RTCM(3.0), CMR y RTCM (2.X)

AvViso:

Si se utiliza el receptor del sistema Samsung, el formato del mensaje de la estacion
base se configura en RTCM3.2, que puede admitir navegacién y posicionamiento
diferencial BDS multimarca.

Mascara de Elevacion: Ajustable de 0 a 30 grados.

Frecuencia Pos: Frecuencia de datos de posicionamiento de actualizacion de software, admite 1 Hz
y 2 Hz.

Modo PPK: conéctese a un receptor que admita la funcion PPK; el receptor iniciara una adquisicion
estatica temporal de forma sincrdnica después de que la base active el modo PPK.

Haga clic en Establecer después de configurar todos los pardmetros basicos y aparecera un mensaje
para indicar el éxito o el fracaso de la configuracion. Si la configuracion es exitosa, verifique la
sefial de correccion de la base para saber si se ha enviado. Si falla, verifique si ha habido un error de
pardmetro y vuelva a intentarlo varias veces.

La configuracion del movil establece principalmente los pardmetros de funcionamiento del mavil,
incluidos Configurar, Enlace de datos, etc.
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Los usuarios pueden guardar todos los parametros establecidos en el mévil como un archivo de
configuracion o cargar los parametros directamente desde el archivo de configuracion.

En la interfaz de configuracion, los usuarios pueden hacer clic en el icono del cddigo QR para leer
el cadigo QR compartido por la estacion base y obtener los parametros de configuracion

rapidamente.

Edrasr ot B

Figura 3-41

Las configuraciones del enlace de datos del movil se utilizan para establecer los tipos y parametros
de comunicacion entre la base y el mévil, incluidos UHF interno, GSM interno, radio externa,
Internet del recopilador de datos, red externa (3G), servicio PPP (para modelos especificos), etc.
GSM interno y GSM externo (3G) contienen GPRS, GSM y CDMA.

Ademas, la 'Red externa (3G)' solo puede ser compatible con la version del software en inglés. 'Data
Collector Internet' es compatible cuando el receptor conecta el controlador a través de Bluetooth o
Wi-Fi. Cuando el Qpad X5 conecta el GPS integrado, también puede utilizar el recopilador de datos
de Internet. El Servicio PPP necesita la version especial del receptor para soportarlo.
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1. En el modo 'UHF interno', los usuarios pueden configurar el 'Canal’, el 'Protocolo’, etc. El canal
debe ser coherente con el canal de la base.

2. En el modo 'GSM interno', los usuarios pueden hacer clic en Red para elegir el tipo de red
(GPRS, GSM, CDMA).

Haga clic en 'Configuracién avanzada' para configurar el tipo de red y otros pardmetros.
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Figura 3-43 Figura 3-44

APN: diferentes redes tendran diferentes configuraciones. Son los parametros de la tarjeta SIM del
dispositivo.
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Servidor: Elige el modelo, incluyendo SATLAB, CORS y TCP/IP. Ingrese la IP y el puerto
manualmente, o haga clic en 'Seleccionar' para ingresar a la lista de servidores y elegir un servidor
adecuado.

IP: ingrese la IP del servidor, el puerto o haga clic en Seleccionar para seleccionar el servidor de la
lista de servidores.

Mountpoinl DOCDODN | 5=

Figura 3-45
Tipo de Grupo: Se puede seleccionar Por Nimero de Ciudad o Por SN de Estacion Base.

Por nimero de ciudad: el 'ID de &rea' y el 'ID de grupo' tienen 7 y 3 digitos respectivamente. EI ID
del grupo debe ser inferior a 255. La base y el mévil necesitan la misma configuracion de
parametros para funcionar correctamente.

APN: cuando la red es GPRS, ingrese CMNET. Cuando la red es CDMA, ingrese 'Nombre de
usuario' y 'Contrasefia’ como Tarjeta, Tarjeta.

Retransmision de red: haga clic para abrir la opcion de retransmision de red (para modelos
especificos) y configure el 'Canal de retransmision’, Protocolo, Alimentacion, etc. Luego puede
transmitir a otros moviles mientras trabaja.

Cuando utilice el modo CORS, configure la IP, el puerto, el punto de montaje, etc. correctos.

Haga clic en 'Establecer' para ingresar a la interfaz 'Pardmetros CORS' y haga clic en 'Obtener' para
elegir los puntos de montaje adecuados e ingrese el 'Nombre de usuario' y la ‘Contrasefia’ para
finalizar la configuracion.

AViso:

En la interfaz de conexion CORS, puede comparar la coordenada practica con la
coordenada de salida para garantizar la correccion correcta marcando RTCM1021-
RTCM1027.
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Abrir: carga los parametros CORS existentes.

Guardar: guarda los parametros CORS actuales.

OK: Complete la configuracion y regrese a la pantalla anterior.

3. En el modo 'Radio externa’, el controlador portatil debe estar conectado a un dispositivo que
admita radio externa.

4. En el modo 'Internet del recopilador de datos', vaya a la interfaz de configuracion mévil,
seleccione 'Internet del recopilador de datos' del enlace de datos y seleccione Servidor, IP, Puerto,
Parametros de grupo, etc. Haga clic en 'Establecer' para finalizar la estacion. configuracion.

5. En el modo 'Servicio PPP', los usuarios pueden configurar el ‘Modo Diferencia' (satélite o red).

Aviso:

Cuando el enlace de datos es GSM interno, el APN son los pardmetros de la tarjeta
SIM.

El APN del modo de Internet del recopilador de datos son los parametros del
controlador portétil. Si el Wi-Fi no estd conectado, el controlador portéatil debe
instalarse con la tarjeta SIM para realizar la configuracion de APN; de lo contrario,
aparecera un mensaje.
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La configuracion de parametros APN del controlador es la siguiente: controlador y aplicacion —
configuracion APN.

Pagravoid
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Establezca la 'Frecuencia Pos', la '"Mascara de elevacion'y el 'PPK'.

Mascara de Elevacion: Ajustable de 0 a 30 grados.

Frecuencia Pos: Frecuencia de datos de posicionamiento de actualizacion de software,
admite L Hzy 2 Hz

Modo PPK: el receptor iniciara una adquisicion estatica temporal de forma sincrénica
después de que el movil active el modo PPK. Registrara el

archivo RSP en la 'Encuesta detallada’, 'Puntos de participacion’, 'Linea de participacion'
cuando se utiliza la coleccion promedio. EI nombre del archivo sera coherente con el
nombre del archivo de la coleccion estética.

Haga clic en el botdn Encuesta de linea base larga. Puede obtener una solucion fija cuando
la linea de base sea de 150 kilémetros. (Tenga en cuenta que esta funcion solo es
compatible con el OEM vy la placa base).

Haga clic en 'Establecer' después de configurar todos los parametros basicos y aparecera un
mensaje para indicar el éxito o el fracaso de la configuracion. Si la configuracion es exitosa,
verifique la sefial de correccidn de la base para ver si se ha enviado normalmente. Si la
sefial ha fallado, verifique si el pardmetro es correcto. Si no es asi, reinicielo nuevamente.

AViso:

Si el proyecto se activé en modo PPK, al configurar el movil, aparecera un mensaje de correccion
PPK cuando se exporten los datos originales.
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El receptor puede simular datos de medicion en el modo de demostracion para facilitar el
aprendizaje del software.
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Figura 3-51

Elija la 'Direccién’ segun la demanda, incluyendo 'Aleatorio’, 'Entrada’, 'Mapa' y 'Linea'.
Aleatorio: la direccion del punto actual se muestra aleatoriamente.

'Entrada’: Especifica el acimut de desplazamiento.
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'Mapa': Especifique la direccion como direccion del mapa. Hay cuatro opciones: Este, Sur, Oeste y
Norte.

'Linea': Especifique la linea en 'Replantear Linea' o 'Replantear Carretera'.

-'Velocidad' es la velocidad de movimiento del punto actual, puede ser una velocidad especifica o
aleatoria.

-'Precisién’ es la limitacion de precision del punto actual, se puede ingresar o dar de forma aleatoria.

-El 'Punto de inicio' se puede especificar con cualquier coordenada. La coordenada se puede
ingresar o seleccionar directamente desde la biblioteca de puntos o el mapa.

Después de completar la configuracion, haga clic en "Iniciar" para iniciar el modo de demostracion.
Si el receptor GNSS o el GPS incorporado estan conectados, le preguntard si desea desconectarse
para iniciar el modo de demostracion. Después de iniciar el modo de demostracion, la interfaz
saltara automaticamente a la interfaz principal del software.

Las configuraciones adicionales incluyen informacion del médulo, informacion de registro, salida
de datos del puerto de 5 pines, interruptor de seguimiento satelital, configuracion del receptor,
informacion de servicio, sistema de restauracion, calibracion de burbuja electronica, calibracion del
sensor de orientacion, calibracion magnética, configuracion de contrasefia de punto de acceso Wi-
Fi, actualizacion. firmware, diagnostico de red.

Diferentes tipos de dispositivos o conexiones admiten diferentes funciones.
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Figura 3-52 Figura 3-53
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Verifique el tipo de médulo de radio y el tipo de médulo de red. La visualizacion de la informacion
del médulo solo admite algunos modos.

- 'Tipo de mddulo de radio": Muestra la informacion del tipo de médulo de radio del
dispositivo.
- 'Tipo de mddulo de red": Muestra el tipo de informacién del modulo de red actual.

4 Module Info

Asdo Module Type  HIT_MID_TRAGIZ B

Figura 3-56

En la interfaz de informacion de registro, verifique el codigo de registro del dispositivo y el tiempo
de vencimiento.
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Abra la salida de datos del puerto de 5 pines, los usuarios pueden seleccionar la velocidad en
baudios del puerto correspondiente, los comandos que deben enviarse y la frecuencia
correspondiente (1 Hz, 2 Hz y 5 Hz).

después de activar la configuracion, la coleccion estatica se detendrd y no se permitira abrirla. Si los
usuarios intentan abrir esta opcion, cuando usan la coleccion estéatica o el modelo base, el software
les indicaré que el modo actual no admite esta operacion
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Figura 3-58 Figura 3-59
Verifique el archivo estatico y realice la operacion relacionada.

- 'Salida de datos del puerto de 5 pines: ENCENDIDO/APAGADO
- 'Velocidad de baudios': 19200/115200

GGA/RMC/ZDA/GSVIVTG/IGSA/GLL/GST/GGK/VGK/HDT: establece la frecuencia de salida de
GGA/RMC/ZDA/G SVIVTGI/IGSA/GLL/GST/GGK/VGK/HDT, como 1Hz, 2Hz, 5Hz.

Ingrese a la interfaz "Interruptor de seguimiento de satélites”, puede elegir habilitar o deshabilitar el
sistema satelital, y el sistema satelital no se mostrara en el mapa del cielo después de que se
deshabilite el sistema satelital.

[Aviso]: Todos los sistemas satelitales se encienden al iniciar la grabacion estética
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Figura 3-60

Configure la tienda de datos RINEX, parada y arranque, aviso de actualizacion de firmware,
conexion remota, puerto serie virtual USB, almacenamiento de datos estaticos en la tarjeta SD del
receptor, tipo de sonido, volumen, estacion configurada en un solo paso, RTK casi dinamico, etc.
Diferentes dispositivos tienen diferentes configuraciones.
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Figura 3-61

'‘Almacenar datos RINEX'": después de activarlo, los datos en formato RINEX se grabaran
sincrénicamente con la coleccion estética.

'Stop and Go': admite la funcidn para recopilar datos estaticos temporales después del encendido.

'Aviso de actualizacion de firmware': después de encenderlo, aparecera un mensaje cuando haya
firmware actualizable.

'‘Conexion remota’: El dispositivo se conectara automaticamente al servidor correspondiente después
de encenderse. No es necesario cambiar la IP y el puerto de la conexion remota; el valor
predeterminado es correcto.

'Puerto serie virtual USB": después de encenderlo, los usuarios pueden conectar el puerto serie
virtual de depuraciéon USB.

'‘Almacenar datos estaticos en la tarjeta SD del receptor': configure archivos estaticos para
guardarlos en la tarjeta SD.

"Tipo de sonido": cambia el anuncio de voz (Ninguno, predeterminado y definido por el usuario).

'‘Configuracion de una estacion en un solo paso': después de encenderla, la base se puede configurar
automaéticamente después de encenderla.

'‘Quasi Dynamic RTK": los usuarios pueden destacar la coleccidén Quasi-dynamic en la encuesta
detallada después de encenderla.

'RTK XTRa ": cuando esta encendido, el Rover puede mantener un punto de PPP durante 5 minutos
incluso si pierde datos diferenciales.

La interfaz de informacion de servicio mostrara el tipo de version actual del receptor y sus derechos
de funcion correspondientes
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Figura 3-62

Autoridad de Servicio PPP: Consulta la informacion de 'Autoridad de Servicio PPP'. Si la Autoridad
de Servicio PPP expird, se mostrara en rojo. Por el contrario, se mostrara en negro. Puede hacer clic
en Registrarse y obtener el cddigo de registro o el cdédigo QR del técnico. Esta funcion solo es
compatible con el receptor que tiene la Autoridad de Servicio PPP.

Bowd SN MOACT2400
[mwmm. 20001231 wu-l
Mo Fox Aathanty 20061231 Regwr

Extended Warramy Cade Authorey 2024909 01 St

Figura 3-63 Figura 3-64

Hi-Fix Authority: vea y registre la informacion de autorizacion de renovacion del punto de
interrupcion, que se muestra en fuente roja si la autorizacion de renovacion del punto de
interrupcion ha caducado, o en fuente negra si no es asi.
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Figura 3-65 Figura 3-66

Restaura el firmware a su estado original.

Ver: levantamiento de inclinacion. Calibracidn electronica de burbuja.

Consulte: Levantamiento de inclinacion — Procedimiento de calibracion del levantamiento de
inclinacion — Calibracion del sensor de orientacion.

Consulte: Inclinacion — Procedimiento de calibracién de inclinacién — Calibracion del
magnetometro.

Para modificar la contrasefia de conexion para el punto de acceso Wi-Fi del receptor, primero
conecte el receptor mediante Bluetooth. Luego ingrese la contrasefia anterior y la nueva dos veces
correctamente y haga clic en Establecer para completar la operacion.
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0N Password

Figura 3-67

Viso:
La contrasefia de Wi-Fi predeterminada es 12345678;

Si olvido la contrasefia de Wi-Fi, puede usar el Administrador del receptor GNSS —
Configuracion de contrasefia de Wi-Fi para establecer una nueva contrasefia.

Primero conecte el receptor mediante Wi-Fi y elija el archivo para actualizar el firmware del
dispositivo y la placa base.

La placa base correspondiente solo puede seleccionar el archivo correspondiente para actualizar. Si
se importa el archivo BRD incorrecto, el dispositivo indicara que la actualizacion fall6 durante el
proceso de actualizacion. Esta funcién sélo funciona en algunos modelos.

Comprueba si el médulo de red y la tarjeta SIM son normales, la intensidad de la sefial de la red y si
esta registrada. a la red, si el acceso telefonico se realiz6 correctamente y si se conectd
correctamente al servidor.

Indica que el paso es normal

_ % ___Indica gue el paso no es normal
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Figura 3-68

Esta funcion permite que los datos diferenciales de la estacion base se reenvien a otros dispositivos
en la misma LAN para que otros dispositivos configuren Data Collector Internet Rovers para
obtener el diferencial. Esta entrada se muestra cuando se conecta a un receptor que admite Data
Collector Internet para la estacion base

 Additional Settings

Madule Infa

Registation nfo

S-pin Port Data Outgul

Satedite Tracking Switch

Receiver Settings

=

FHH Station DI Data Trarsmission

Resiore System

Location Semnice

Diata Trarsmission

Figura 3-69

1. Es necesario conectar varios controladores a la misma LAN;
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2. El controlador nimero 1 esta conectado a un receptor que admite enlace de datos diferencial del
controlador base;

3. Otros controladores estan conectados a receptores que admiten el enlace de datos diferencial del
controlador movil.

1. El controlador n.° 1 ingresa a la interfaz "Transmision de datos diferencial de estacion base",
configura los parametros de la estacion y, después de encender el interruptor, el receptor se
configurard como CORS diferencial de estacion base y la interfaz de conmutacién mostrara la IP
actual. y puerto de reenvio del controlador.

€ Base Station DIff Data Transmission € Base Station Dsff Data Transmission

Open Data Transmssion Open Dats Transmession
S Sothyaverage 5 Times Set by pownt »

v Save Pos

Name DOTOS1S

Targea M 1 5000

Figura 3-70 Figura 3-71

2. Conecte el controlador del mévil para configurar el receptor para el Cors de Internet del
recopilador de datos del mavil, donde el puerto IP se completa en el puerto IP que se muestra en la
interfaz "Transmision de datos diferencial de la estacion base" arriba, el nodo de origen ingresa el
nimero SN de la estacion base. 0 RTCM32, ingrese el nombre de usuario y la contrasefia
(contrasefia predeterminada zhdgps), podra obtener los datos diferenciales reenviados y llegar a la
solucion fija.

En el modo RTK, si los usuarios necesitan realizar una adquisicion estética al mismo tiempo, haga
clic para ingresar a la interfaz de configuracion estatica para ingresar el intervalo, el nombre del
archivo, el polo y la méscara de elevacion. Los usuarios pueden ver el GDOP, la hora de inicio y la
hora de grabacion.

Haga clic en 'Iniciar' para comenzar a grabar.
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La funcion 'Establecer duracion' se puede habilitar solo cuando se selecciona la opcion ‘Modo
estatico' (para algunos modelos especificos). Después de habilitar el tiempo de adquisicion
especificado, la adquisicién actual se detendrd y el receptor se apagara automaticamente.

=  Unnamed Please connect device . Ceasis G - 2 m
€ Static Setting  J M 53 0e
9 e e tervol s
Dwrvce Lane B
Ste Norme
E (= ) File Norme
GINSS Demo Made  Adcmionel Setsnge Static
Vertical(V) 15000 Set
D
- Hevation Mask(<=30") 10
Hargef 1o Moae
Set Duration(n)
GOOP 00
Sae
Start Time
Tme

Figura 3-72
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€ Static Setting

»

g 3

v Sat Dunicedh) 1
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Sue Size
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Time T
v
Figura 3-74 figura 3-75

Aviso: El limite de altura (altura de la antena) no puede ser superior a 65 m. Si la altura
excede los 65 m, el

La antena de visualizacion HGO sera inconsistente. El software fallard y avisara
cuando los usuarios ingresen un valor que supera los 65 m. El limite de la mascara de
elevacion tampoco debe exceder los 30 grados
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Vea archivos estaticos en el receptor actual y realice algunas operaciones relacionadas.

€ Static Data Management € Static Data Management

L] File Name S Dete » W Fie Nave Sre Dats »
1 0TS0 GNS 189 0exn MNHDaAS ' BIHO7E0 OGNS 189 06xB 20230318
BOEOTE1.ONS 956758 0230315 2 OO GNS 9% 67%8 202341319

BOSOTSE GNS 435 2060 20730815 3 AOG0752 OGNS 439 20«8 2230315

4 00T GNS MASHE 0239318 N _WOO07%7 GNS MOSMD @IS
B061 310.0NS A81mE 20230510 5 $061110.088 A81ME 2023050

) 0813 G 1438 0730510 6 8061311 GNS 1598 20230810
QTR0 7108 | 1B I2458720 GNS 1716M8 20230343

A st BRI\ | AN SYOR 5 1261550 GNG 1958 2023000
v BOS1 501 GNS 00 e 20730608 ° B061451 GNS 00.05K8 20230808

Y Format b Refresh

*n o
{ 7y Download

Figura 3-76 Figura 3-77
'Formato": formatea datos estaticos, los datos no son recuperables.
'Actualizar': actualiza la interfaz de la lista de archivos actual.

'Descargar': conecte el receptor mediante Wi-Fi, admite la descarga de archivos estaticos FTP a la
tienda local. Mantenga presionado para elegir archivos y le indicaréa la ruta para guardar después de
gue la descarga se haya realizado correctamente.

‘Eliminar': mantenga presionado un registro para eliminar los datos estaticos seleccionados, lo que
permite seleccionar y eliminar varios archivos

Seleccione el tipo de telémetro que desea conectar, incluidos Leica Disto D8/D5/D3y Trupulse
360B, y haga clic en Conectar para conectarse. La opcion de telémetro no esta disponible si ya esta
conectada.

En la interfaz principal del dispositivo, haga clic en el icono 'RangeFinder’ para ingresar a la
interfaz de conexion de RangeFinder.
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Figura 3-78 Figura 3-79

Haga clic en 'COGO'— 'Interseccion' en la interfaz principal para ingresar a la interfaz de
interseccion.

P
i

Datance Cocetnate

)
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-
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CAD Drarw More

Figura 3-60
Cuando el dispositivo telémetro no esta conectado, los usuarios pueden hacer clic en el botén

Bluetooth Ll en las interfaces '2Pt2L', "2Pt1L', '2Pt1AL1L"y 'Azimuth' para ingresar a la interfaz del
telémetro y conectar el telémetro.
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Figura 3-81

Después de ingresar a la interfaz del telémetro, haga clic en 'Conectar' para conectar el telémetro
por Bluetooth y use el telémetro para medir el valor correspondiente.

Aviso

Cuando se utiliza el software para leer el valor de distancia del RangeFinder, es
necesario asegurarse de que el RangeFinder esté en el estado de inicializacion y no
en el estado de espera del RangeFinder.

Se utiliza principalmente para depurar datos y detectar la intensidad de la sefial GPRS. Puede
guardar los datos de depuracion recibidos como archivos.

'Hex': seleccione para mostrar datos en formato hexadecimal.
‘Actualizar': seleccione para actualizar la salida.
‘Guardar': seleccione para guardar los datos de salida.

'Nueva linea": seleccione para enviar la nueva linea, seleccidnela cuando envie comandos
normalmente.
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'Enviar": Haga clic para enviar el comando después de ingresar el comando

SGPRAMCV N*5)
QU Q@ HWO 9N 1901901001°901/009
QA LO0QV/ @ Scommurd log cam) gprme omime

3 fetporae; OK*04
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Q0T HUWON@! Qh@SGPGEA. 0. b
SOPGSAY_SF

SGRRMC V.. N"5)

QUL WO QAN TOAOSOT 011009
QBA 000G V/ QO™ Hu?

QAQ wOROEGPGUA_D, 66

SGPGSA,Y,*SF

SGPRAMC. V... N*S3

QUIQ WO QN 199991011069
QLA ONOV SO " 1 QHO @ USIGIIGA
T

SGPOSA, 1, *5F

SGPRMC. V... N*53

QU@ UWOL QN TG00 0TH000!
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I
Figura 3-62

Se mostraran los valores del sensor cuando se utilice el modo de demostracién o el modo GPS
integrado.

sensor valees B4L BD104 0 93792414, 1
wenaer vt AT 200, O SS40GI4 0 076006
ey valuen JAT BT1RL O 97284454, 0 930200M
Soosss valut 341 83017, uwuo S 00885402
SOOAE vokves 1) 4
-
eracs vaboen 14!
sy vatoey
AL VO
VA
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gy veheey 34T G3E
RO ol 331

s vehes )lv 'nwa 00884
L ALERTONEY mw‘u 0 S84002% 1 0174081
LT 20 §14,0 S51708, ) 0180097
Mase vohver M2 02614 0 9A087442, 1.0 19334}
28300 vakarn :‘2 0304 0 SUs44507, 1

a

206317, 0 98452040, 1
B0 vaees 347 0712 0 GRITNAEA, 1 207536
semsor vadves 347 DR, 0 $U306AY4, 1 0111982
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Figura 3-83

Device Check es una nueva funcion que se utiliza para comprobar si la coordenada es precisa.

Haga clic en "Verificacién de dispositivo" en la interfaz "Dispositivo" para ingresar a esta funcion.

Los usuarios pueden ingresar o seleccionar los puntos correspondientes. Luego mostrara su NEZ. A
continuacion, haga clic en el boton 'Iniciar verificacion' para procesar los datos y mostrar la lista. El
contenido contiene N, Limite N, E, Limite E, Z, Limite Z. Si la verificacion es exitosa, aparecera el
mensaje "El equipo actual cumple con la inspeccion”.



Figura 3-84 Figura 3-85 Figura 3-86
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Este capitulo contiene:
- Medicion de detalle.
- Medicion AR
- Encuesta cartografica.
- Punto de apuesta.
- Replanteo de linea.
- Replanteo de superficie
- Replanteo CAD
- Menu
- Mapa3D
- Barra de informacion del punto de replanteo
- Orientacidn del angulo de visién
- Configurar topografia
- Medicion de imagen
- Coleccion SIG
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Haga clic en el icono 'Encuesta detallada’ en la interfaz 'Encuesta’ para ingresar a la 'Encuesta
detallada'; La interfaz de texto y la interfaz grafica se pueden cambiar mediante el boton "Texto /

Grafico'

[+ © 0 ®
AR Mays e it Poarey Sty - - - x
2 U o« s -
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e Cra smcue 06 o D
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:'-{1 L J o
@ Acercarse @ Ampliartodo | [ Coleccién
automatica
Q Alejarse @ Informacion 1 Apagar
del atributo medicion auto
PPK Coleccion T Seleccionar L Medicion
PPK punto promedio
Medicionde | 4 Ampliar v Ocultar
punto herramientas herramientas
Crear Jiy Punto de vista D 2D/3D
/@ o) 32
@ Inicio de
- inclinacion

Todos los botones de herramientas se pueden configurar para que se muestren u oculten en

[Configurar levantamiento] -> [Pantalla] -> [Configuracion de herramientas].

En la interfaz 'Encuesta detallada’, haga clic en el icono en la esquina superior izquierda para
ingresar a la pagina 'Cédigo rapido'. En la interfaz 'Q-Code’, puede configurar el nombre del punto,
el video, la foto y la altura del objetivo, etc. Mantenga presionado un codigo (1-9) eliminar o editar
la informacion del cédigo. Para el codigo editado, puede recopilar y guardar directamente el punto
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con el codigo répido correspondiente (1-9) haciendo clic en el botén fisico del controlador (1-9).
Luego, la informacion del cddigo rapido configurada se aplicara automéaticamente al punto
recopilado actualmente.

Target W L Pod=P| Target i 1 8000 Pl P

rrug S i §

v O I

Figura 4-4 Figura 4-5 Figura 4-6

Ingrese a la interfaz 'Encuesta'; El 'Mapa de navegacion A se muestra cuando la barra de
herramientas izquierda esta oculta. Permite a los usuarios la posicién actual o busca una posicién de
punto de manera mas intuitiva, y la herramienta de navegacién proporciona tres tipos de selecciones
(a pie, conductor y autobus) para la busqueda de rutas.
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Figura 4-7 Figura 4-8
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AViso:

En la interfaz de Encuesta, puede ingresar a la interfaz del mapa haciendo clic en

. A .
el icono . El levantamiento detallado, el replanteo de puntos, el replanteo de
lineas y el replanteo de superficies pueden requerir que el icono se configure en
la interfaz de medicion a través de la configuracion topografica - configuracion

de herramientas.

La funcion de navegacion del mapa no muestra los puntos recopilados durante la
medicion; el mapa de terceros en la configuracion puede mostrar los puntos de la

medicion.

Después de ingresar a la interfaz de navegacion oir mapa, se muestran las mismas herramientas que

la interfaz de encuesta.

Las funciones adicionales se enumeran a continuacion.

Icono Funcioén Icono Funcioén Icono Funcion
Imagen Capa 4 Busqueda

satelital general (—/\ de ruta
Busqueda

O\ de punto

Clicen

y

el mapa cargado puede ser cambiado entre imagen satelital y sectorizado.
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Figura 4-9 Figura 4-10
Q

de un punto, utilizado @: para busqueda de ruta. Las coordenadas del punto de busqueda se
pueden obtener mediante recopilacion en tiempo real, biblioteca de puntos, seleccién grafica e
entrada manual, y luego haciendo clic en "Buscar". De regreso a la interfaz del mapa, el icono rojo
en el mapa es la posicidn del punto de busqueda. Si desea buscar la ruta hasta el punto, haga clic en
'Ir aqui' y se mostrara el kilometraje de la ruta en la parte inferior de la pantalla; Puede seleccionar
tres métodos: caminar, conducir y tomar el autobus. Haga clic en 'Detalles' para ver la ruta detallada
desde el inicio hasta los puntos finales.

Durante el levantamiento, puede utilizar la funcién de busqueda de puntos si busca la posicion

Figura 4-11 Figura 4-12 Figura 4-13

Si se conocen los puntos de inicio y final, se puede usar el buscador de ruta. Luego ingresar a la
interfaz, seleccione ingresar las coordenadas del punto inicial y final y luego hacer clic en “Buscar”.
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En modo de demostracidn, con GPS integrado o cuando se conecta a un dispositivo, se admite la
medicion electrénica de burbujas.

La interfaz del software muestra un diagrama esquematico de la posicién de la burbuja electrénica y
puede optar por centrar la burbuja electronica en la adquisicion automatica y realizar puntos
automaticos segun el estado de la burbuja electrdnica. La burbuja electrénica tiene los siguientes
estados.

Bien centrado: la burbuja esta bien centrada dentro de la diferencia limite establecida.
Esperando al centro: esperando a que ajuste la barra de centrado para centrar la burbuja.

Esperando a medir: esperar los 2 segundos de centrado antes de entrar en el estado de medicion, en
el que se toma el punto.

Esperando para moverse: después de tomar el Ultimo punto, espere a que mueva la barra de
centrado, después de cierta distancia comenzara la siguiente medicion.

Inclinacion por encima del limite: ¢la burbuja esta dentro del limite establecido y se desvia de la
posicion central;

Figura 4-14

Al recopilar coordenadas, puede ingresar atributos de voz y foto de las coordenadas, hacer clic en la
ventana emergente o en la interfaz de texto para ingresar a la interfaz de informacion de voz o foto,
puede ingresar y ver informacion de voz y foto, la foto mostrara las coordenadas y la hora. del
punto actual en la esquina superior derecha. También puede agregar archivos de voz y fotos
haciendo clic en 'Agregar archivo'. El formato del archivo de voz puede ser *.amr, *.wav, *.mp3; el
formato de archivo de fotografia admite *.jpg, *.png, *.bmp.
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Figura 4-15 Figura 4-16 Figura 4-17
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Figura 4-18 figura 4-19

Cuando regrese a la pantalla principal, una vez que haya ingresado la informacion de su voz o foto,
el icono de la pantalla aparecera cambiar a’ :

Al seleccionar la informacion del cddigo para un punto de coordenadas, puede seleccionar
directamente la informacion del codigo comin o puede editar manualmente el archivo
"property.txt" (en el directorio /sd card/SATLAB) de acuerdo con la operacion real y el archivo
editado. La informacion del codigo se mostraré en la lista de descripcion. Mantenga presionado el
nombre de un archivo en la lista para eliminarlo.

En general, cuando se alcanza la posicion de medicion, se determina si se deben recolectar puntos
de acuerdo con las coordenadas de medicion mostradas en la interfaz y su precision y estado de

solucion. General en 'RTK-Fix' solucion; Al hacer clic 0 en la recopilacion manual, el
software verifica primero la precision (la configuracion de precision se encuentra en 'Configurar
levantamiento' — 'Datos'). Si no se requiere precision, se le solicitara al software.
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Aparecerd la interfaz ‘Guardar punto' antes de que se complete la recoleccién, podréa verificar la
confiabilidad del punto; al mismo tiempo, el software registra automéaticamente los datos de forma
acumulativa segun el namero de punto global y el prefijo del nombre del punto es el que se utilizd
por ultima vez. Puede ingresar directamente 'Objetivo H' y hacer clic en 'Polo’ para obtener
configuraciones detalladas de la configuracion de altura del objetivo y el tipo de antena. Ingrese
informacién de marca en 'GroundCode' y también puede seleccionar tipos de uso comtin; luego
configure 'Estacion’ en la interfaz 'Punto de guardado'.

Wenry
% Iy W91 0 st P bl Ot

e

Canct

Figura 4-20 Figura 4-21

Haga clic en el icono > Auto para ingresar a la interfaz de recoleccién automatica, seleccione el
modo de recoleccion (incluyendo 'Distancia de tiempo' (cambiar el valor de la direccion N o E),
'Distancia inclinada’, 'La burbuja esta centrada’), ingrese el 'prefijo’, 'ID', 'GroundCode', etc. Haga
clic en 'Aceptar' y el software entrara en modo de recopilacién automatica. La precision se
verificara durante la recopilacién automatica (la precision se establece en 'Configuracion de
topografia' — 'Datos’ tiene una descripcion detallada. Si cumple con los requisitos de precision,
recopilard automaticamente y solicitara guardar puntos; si no cumple con los requisitos de precision
, N0 habra mensajes hasta que la precision cumpla con los requisitos para continuar recopilando y

guardando autométicamente), hacer clic !' para finalizar la recogida automética.
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Figura 4-22 Figura 4-23

Cuando el modo de recopilacién automatica es ‘Tiempo', se pueden configurar los valores de los
intervalos y se iniciara la recopilacion automéatica de acuerdo con el intervalo de tiempo establecido.

Cuando el modo de recopilacion automatica es 'Distancia’, se pueden configurar los valores de
intervalo y se iniciara automaticamente recogida segun el intervalo de plano establecido.

Cuando el modo de recoleccién automaética es 'Distancia inclinada’, se pueden configurar los valores
de los intervalos y se iniciara la recoleccion automatica de acuerdo con el intervalo inclinado
establecido.

Cuando el modo de recoleccién automaética es 'La burbuja esta centrada, manténgala recta para la
recoleccion automatica y retirela inmediatamente después de la recoleccién, sin mas intervencion
humana. Al hacer clic en la esquina superior derecha de la interfaz 'Configurar' — 'Datos' —
'Precision de la burbuja’ para establecer la precision de la burbuja.

Cuando la calidad de los datos no es buena (la solucion, la precision y la burbuja no cumplen con
los requisitos), la recopilacion automatica se detiene y el software proporcionara un mensaje de
fuente roja especifico, de acuerdo con el estado insatisfecho actual.

condiciones.

La recopilacion de promedios es una forma sencilla de mejorar la precision de las mediciones;
Segun la teoria del error, el error ocurre en cualquier direccion, por lo que, si hay una gran cantidad
de cantidades observadas, los errores accidentales se compensaran (pero es solo teoria, no significa
que cuantas mas cantidades se observen, mayor seré la precision).). En la interfaz 'Recopilacion
promedio’, haga clic en 'Iniciar’, el software recopilard puntos y mostrara la posicion actual del
punto al mismo tiempo. El software analiza automéaticamente la calidad de los datos, luego calcula y
muestra una desviacion estandar (error cuadratico medio).

Average Collection admite visualizaciones de texto y gréficos. Después de que la recopilacion
promedio alcance el nimero establecido y se detenga, en la interfaz "Texto', puede eliminar algunos
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puntos dispersos en la lista promedio para mejorar la precision de la recopilacién (mantenga
presionada la lista promedio, muestre la barra de herramientas 'Eliminar’), y luego el software
automaticamente rehara el célculo promedio. En la interfaz de visualizacion gréfica, haga clic en el
punto de recopilacion promedio para mostrar las coordenadas del punto.
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Figura 4-24 Figura 4-25

El error calculado es el mismo que el error de medicion. Sin embargo, debido a que el proceso
promedio se realiza a partir de una recoleccion de cantidades pequefias, el error estimado puede ser
menor que el error de medicion real.

La configuracion se puede realizar antes de la recoleccion promedio; haga clic en Configurar en la
parte superior derecha de la interfaz Promedio para configurar el ‘Método promedio’, el 'Estado’, los
‘Tiempos promedio' y la 'Precision promedio'. Cada vez que sale del software, el 'Estado’ de la
configuracion de recopilacion promedio se establece en 'Solucion reparadora’. No se puede
configurar durante la recoleccion promedio. Si no logra alcanzar la precision promedio, asi como la
configuracion por encima del limite, aparecera el mensaje "No se puede iniciar el promedio debido
a baja precision". Entonces necesitas reconfigurar la precisién promedio.

Tem 0003 LY e oa .3

Figura 4-26 Figura 4-27
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La tecnologia PPK (Post Processing Kinematic) fue la primera tecnologia diferencial dindmica
GPS. También se le conoce como stop and go. La principal diferencia entre la tecnologia PPK y
RTK es que no es necesario establecer una transmision de datos en tiempo real entre la base y el
movil. Después de la observacion de posicionamiento, los dos receptores recopilan los datos de
posicionamiento. Luego, esto se procesa conjuntamente para calcular las coordenadas del rover en
la posicion correspondiente. La distancia entre la base y el movil no esta estrictamente limitada.

La funcién PPK se puede utilizar sola o en combinacion con RTK. Cuando se utiliza Gnicamente la
funcion PPK, la estacion base solo necesita realizar un seguimiento de los satélites y registrar los
datos estaticos. Cuando se utiliza en combinacion con RTK, la estacion base necesita enviar datos
diferenciales mientras graba datos estaticos. Satsurv tiene el interruptor PPK en la interfaz de
configuracion de la base. Cuando esta configurado en Encendido, la estacion base puede registrar
datos estaticos y transmitir datos diferenciales.

Después de configurar el mavil, haga clic en el boton PPK en el lado derecho de la interfaz gréafica
del 'Encuesta detallada’ para la configuracion de recopilacion de PPK.

e
\ (=]
Figura 4-28 figura 4-29

Haga clic en "Activar grabacion”, la estacion movil comienza a registrar datos estaticos. Cuando
llegue a la posicion de medicidn de los puntos finales, puede hacer clic en "Marca de inicio™ para
continuar con la recopilacion después de ingresar el "Nombre", "H objetivo", "Cdédigo de tierra"
correspondiente y seleccionar el recuento promedio (generalmente recomendado mas de 200 veces).

Deslice la pantalla hacia la izquierda durante la recopilacion para ver las coordenadas de cada dato
promedio. Cuando se alcanza la configuracion de los tiempos promedio o se hace clic en 'Marca de
finalizacion', el software guarda automaticamente los puntos de coordenadas. Haga clic en
"Desactivar grabacion" y el movil dejaré de grabar datos estaticos.
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Figura 4-30 Figura 4-31

Cada vez que se realiza la recopilacion PPK, se registra un archivo PPK correspondientemente y
puede ver la informacion del archivo y eliminarlo en 'Proyecto’ . 'Archivo PPK'.

AvViso:

A Los datos y la informacion de etiquetas de la funcion PPK del movil se registran en la
carpeta Rinex del receptor y el archivo Rinex debe usarse para el posprocesamiento.
Para operaciones relacionadas con el posprocesamiento PPK, consulte la Guia del
usuario del software HGO V2.0.0.

La recogida de intersecciones esta disefiada para lugares donde no podemaos llegar o no hay sefial
GNSS. Por lo general, s6lo se pueden obtener coordenadas planas mediante la interseccion y los
datos de elevacion deben obtenerse mediante otras mediciones.

(El principio de interseccion es un calculo grafico simple de interseccion; Hay muchas formas de
interseccion, con diferentes cantidades requeridas, puede elegir segun sus herramientas de medicion
(consulte el capitulo 11 de este libro para un uso especifico: 'COGO' — 'Interseccion’).

AvViso:

A Los puntos calculados por interseccion se guardan en “Datos de coordenadas” y “Datos
sin procesar”
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Consulte el Capitulo 7.

Satlab inventd Quasi Dynamic RTK Survey, una nueva forma de realizar mediciones en areas
dificiles donde hay una fuerte interferencia multitrayectoria y bloqueo de sefiales, como estar
parado junto a grandes arboles; la confiabilidad es mucho mejor que la encuesta RTK normal en
esas condiciones. Puede ofrecer coordenadas precisas en 20 a 40 segundos, con mejor tasa de
fijacion, precision y confiabilidad.

Conecte el receptor que admita medicidn cuasi dinamica, ingrese a la interfaz [Configuraciones
adicionales] - [Configuracion del receptor] y active [RTK cuasi dinamico] para iniciar el estudio
cuasi dindmico.

Figura 4-32

2. Ingrese a la interfaz de Encuesta detallada , & en la pantalla para comenzar. Si recibe
comentarios cuasidinamicos haga clic en que el motor esté en preparacion, luego asegurese de que
el receptor esté recibiendo correcciones.
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Figura 4-33 Figura 4-34

3. Después de activar la funcién [RTK cuasi dinamico] en [Configuraciones adicionales] -
[Configuraciones del receptor], debe confirmar que esta conectado al diferencial durante 30
segundos antes de poder usarlo normalmente; de lo contrario, se le solicitara el mensaje: Motor de
solucion en preparacion. (Tenga en cuenta gque el icono cuasi dinamico se ocultara después de hacer
clic en el boton expandir).
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Figura 4-35 Figura 4-36

4. Deberia tomar entre 20 y 40 segundos finalizar la recoleccion; durante el procedimiento,
mantenga el receptor lo més estable posible; no se permite girarlo ni agitarlo.

Figura 4-37

1. Después de tuitear el sonido dingdong, se realiza la recopilacion y se guarda el punto. En este
modo, la recopilacion de puntos RTK del estudio detallado normal todavia esta disponible.

Haga clic en 'Crear cultura' y seleccione los puntos recopilados en tiempo real para crear una linea.
Después de finalizar 'Crear cultura’, el software mostrara una coleccion de lineas en una ventana
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emergente, que mostrara si la cultura debe cerrarse o no. Si no, creard una linea. Si esta marcado, se
creard la superficie marcada en el mapa.

Una barra oculta en la parte inferior muestra 'WGS-84 BLH', 'NEZ local' y 'coordenadas BLH', con
deslizamiento de izquierda a derecha para seleccionar y mostrar los tipos de coordenadas.
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Figura 4-39 Figura 4-40



SHTLANB

GEOSOLUTIONS

Polygon

O D
Aol 0087 ware
Lang®d M =

Pet Pu Coe end Nave ol 0K b e
i

Figura 4-41 figura 4-42
Superficie dividida

Puede utilizar la funcién de division de facetas para dividir las facetas que ha creado por area o por
escala. Las caras divididas se guardaran como facetas separadas en [Datos de linea] y se
conservaran las facetas originales.

Nota: Actualmente, la funcién de segmentacion de caras solo considera las coordenadas del plano,
no la elevacion. Sélo se pueden segmentar poligonos convexos.

Portal de facetado:

Al crear una caracteristica de superficie, haga clic en 'Editar' en la ventana emergente de
vinculacion de superficie.

Al consultar una caracteristica de superficie, haga clic en 'Editar’ en la ventana emergente de
informacion de propiedad
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Figura 4-43
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Haga clic @ en abrir “informacion de atributo” e ingrese directamente al estado “Informacion de
atributo”.

La consulta de propiedades puede consultar puntos, lineas y superficies. Al hacer clic en un gréafico
para seleccionar un punto, linea o superficie, se mostrara la informacion de propiedad del punto.
Linea o superficie correspondiente y le permitira eliminarla o modificarla directamente.

it
Hacer clic en @ nuevamente para salir de la consulta de propiedad.

Para editar los datos seleccionados, también puede hacer clic en “informacién de atributo”, “Mas”
para saltar a la interfaz ,Editar daros sin procesar”. Después de editar, haga clic en “Aceptar” para
guardar los datos modificados y volver a la interfaz “Encuesta detallada”. Si hace clic en
“Cancelar”, cancelara el guardado de los datos editados y volvera a la interfaz “encuesta detallada”

Aral 007w
g 2 M3 =

et T Cote and N, Sih OF 10
P T et

Figura 4-45 Figura 4-46

La funcién de medicion AR le permite medir facilmente distancias, areas y puntos sin conectar
RTK.

Nota: Actualmente, la medicion AR solo es compatible con el iHand55; otros dispositivos Android
deben ser compatibles con el motor AR de Google.

Después de ingresar a la interfaz de medicion AR, seleccione la pestafia de puntos de seleccion,
mueva lentamente el teléfono para encontrar el plano a calcular, cuando en la interfaz aparezca una
matriz de puntos blancos, un circulo rojo y un punto marcador rojo, coloque el punto marcador rojo
en la posicion de la coordenada A, haga clic en 'Agregar punto conocido A', en este momento el
punto conocido A ha sido marcado, luego muévase al punto conocido B, haga clic en 'Agregar
punto conocido B', mueva el controlador nuevamente al punto P a medir, haga clic en 'Agregar
punto P a solicitar', el resultado muestra los datos de coordenadas de cada punto A, B, P, la linea de
conexion de A, B, Py la longitud de AB, AP, BP
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Figura 4-47

[Agregar punto desconocido P] Ubique el punto marcado en rojo en un punto conocido y haga clic
en Agregar, y se guardara automaticamente como un punto de coordenadas.

[Seleccionar] Seleccione un punto conocido seleccionando un punto en la lista. Cuando se
selecciona un punto conocido de esta manera, no se guardara como punto de coordenadas.

[Entrada] Agregue puntos conocidos ingresando coordenadas manualmente; este método no
guardara las coordenadas de los puntos conocidos como puntos de coordenadas.

[Borrar] Después de hacer clic en Borrar, se borraran todas las entidades de linea recta.

Después de ingresar a la interfaz de medicion AR, seleccione la pestafia de linea recta, mueva
lentamente el teléfono para encontrar el plano que necesita calcular, cuando en la interfaz aparezca
una matriz de puntos blancos, un circulo rojo y un punto marcador rojo, coloque el punto marcador
rojo al inicio. punto de la linea que necesita medir, haga clic en 'Agregar punto inicial’, luego se
habra marcado el punto inicial, luego muévase al final de la linea, haga clic en 'Agregar punto final',
el resultado mostrara la conexién entre el punto inicial y el punto final y la longitud de la linea.

[Agregar punto de inicio] Coloque el punto marcador rojo en el punto conocido y haga clic en
Agregar para guardarlo automaticamente como un punto de coordenadas.

[Seleccionar] Seleccione un punto conocido seleccionando el punto en una lista; este método no
guardaré el punto conocido como un punto de coordenadas.

[Entrada] Agregar un punto conocido ingresando manualmente las coordenadas.

[Borrar] Al hacer clic en Borrar, se borraran todas las entidades de linea.
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Figura 4-48

Después de ingresar a la interfaz de medicion AR, seleccione la pestafia del area, mueva el teléfono
lentamente para encontrar el plano que debe calcularse, cuando en la interfaz aparezca una matriz
de puntos blancos y circulos rojos y puntos marcadores rojos, coloque el punto marcador rojo en un
vértice del area a medir, haga clic en 'Agregar punto’, el vértice ha sido marcado en este momento, y
luego muévase a los otros vértices, haga clic en 'Agregar punto' uno por uno, después de que el
numero de puntos agregados sea mayor o igual a 3, la interfaz mostrara un botén de marca, haga
clic en lamarcay vincule el primer vértice agregado y el tltimo vértice agregado, el resultado
muestra las lineas de conexidn de cada vértice y el area del poligono.

Figura 4-49

[Borrar] Después de hacer clic en Borrar, se borraran todas las entidades de linea recta

'Mapping Survey' es el trabajo de medir las coordenadas del plano y la elevacion de los puntos de
control necesarios para el mapeo.
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La precision de los datos corograficos, en relacion con el RMS del punto de control de nivel
adyacente, no debe ser mayor de 0,1mm en el mapeo; el RMS de elevacion no debe ser mayor que
1/10 de la distancia del contorno bésico.

Ingrese a la interfaz 'Encuesta de mapeo' para ver el progreso de la encuesta de mapeo, haga clic en
los parametros de configuracion de ‘Configuracion’, la pagina de configuracion puede registrar
automaticamente la dltima entrada y el nombre del punto de mapeo se puede aumentar
automaticamente.

-HRMS: el RMS horizontal del punto actual;
-VRMS: el RMS vertical del punto actual.
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Durante el proceso de recopilacion, deslicese hacia la derecha en la interfaz 'Encuesta cartogréafica’
para ver los datos promedio detallados de los datos cartograficos recopilados actualmente.
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Figura 4-55 Figura 4-56

Interfaz 'Proyecto' — 'Datos cartograficos'; puede ver todos los puntos del mapeo y también puede
crear, abrir o buscar datos. Mantenga presionados los puntos de mapeo para eliminarlos y editarlos.
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Figura 4-57 Figura 4-58 figura 4-59

'Interfaz del proyecto' — '"Transferencia de datos'; haga clic en 'Datos de mapeo' para exportar el
'Informe de puntos de mapeo'(*.HTML) o el 'Informe de puntos de mapeo 2.0'(*.HTML). El
informe muestra 'Antena HT', 'Tiempo de almacenamiento' y los valores XYZ y BLH del punto de
mapeo (el valor 6ptimo en 3 rondas, el valor 6ptimo de los datos totales y el valor promedio de
estos 4 datos), DX, DY, DH de cada punto promedio, XMS, Yrms, Hrms, Dp-max, Dh-MAX,
segun la 'tasa calificada' (%) puedes juzgar si el punto estéa disponible.

Figura 4-60

AvViso:

A El 'Informe de puntos cartogréficos' se deriva del célculo del levantamiento
cartografico existente del software y el resultado es coherente con la biblioteca de
datos cartograficos. El 'Informe de puntos de mapeo 2.0' se basa en el método de
promedio y es inconsistente con la biblioteca de datos de mapeo.
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En la interfaz 'Stake Point', haga clic en el punto: = para ingresar a la interfaz 'Seleccionar punto
de replanteo'; Proporciona tres formas de definir el tipo:

1. Entrada manual.

2. Seleccione de la 'Biblioteca de coordenadas';

Ingrese el nombre del punto, haga clic en el boton de busqueda para buscar desde la ‘Biblioteca de
puntos de coordenadas', la '‘Biblioteca de puntos de replanteo’ y la ‘Biblioteca de puntos de control’,
la 'Biblioteca de puntos de datos cartograficos' y la 'Biblioteca de puntos de seccion transversal'. el
buscado. Los resultados se muestran en la interfaz para que el usuario los seleccione y le avisara
gue no hay resultados.
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Figura 4-62 Figura 4-63
3. Blsqueda avanzada

Haga clic en 'Busqueda avanzada' para ingresar a la interfaz de bdsqueda. Luego puede buscar de
acuerdo con tres condiciones: 'Nombre', 'GroundCode' y 'Cédigo’, y buscar los puntos en la
biblioteca (el codigo es solo para puntos de coordenadas).

Figura 4-64 Figura 4-65

o
- Punto cercano: Los usuarios pueden hacer clic en *° , puede establecer el punto méas
cercano; En el proceso de acercarse al punto de replanteo mas cercano, si configura
opciones como indicaciones de voz, precision y aviso al punto de aproximacion, etc., el
software emitira un aviso segun la distancia, como iconos, voz o palabras.

Seleccione y replantee datos importados externamente.

[CAD] Los usuarios pueden hacer clic en el boton para administracion de datos externos, seleccion
de punto de cuadro, selecciéon de nodo en linea, seleccién de punto de interseccidn, seleccion de pie
vertical y seleccion de punto tangente.
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Figura 4-66

1. Datos externos: Haga clic en el boto de datos externos para saltar a la interfaz de administracion
de datos externos para administrar la capa externa.

8

2. Seleccione del mapa: Elija el nodo en linea ‘/:’, seleccione un punto en el mapa.

Elija un nodo de la linea: Haga clic en el icono /> para seleccionar la linea, saltara a la interés
“Seleccionar punto de la linea”, mostrando todos los nodos en la linea. A interfaz del mapa se
muestra de forma predeterminada y el botdn de seleccion de mapa esté activado

Puede elegir el nodo del mapa o lista. Despues”de seleccionar el punto del nodo, haga clic en
aceptar para replantear puntos.

Lidin

Figura 4-67 Figura 4-68

Mientras elige el nodo en linea, puede configurarlo a través de “Configurar”.
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Figura 4-69 Figura 4-70 Figura 4-71

Punto Central: la interfaz del mapa mostrara un punto de gravedad del poligono llamado C.
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Hito: el valor predeterminado es 0. Después de establecer el valor del hito en el rango, el hito del
punto de partida en la interfaz del mapa es el valor de configuracion.

Método de célculo: incluye 'Por puntos clave'y 'Por intervalo'. El valor predeterminado es "Por
puntos clave". Cuando el método de célculo es 'Por intervalo', el valor de intervalo predeterminado
es 10, pero no se debe exceder el valor del rango de lineas.

Una vez configurado el modo de célculo, la interfaz del mapa genera los puntos caracteristicos y los
nodos clave correspondientes y los muestra en el mapay en la lista.

Al replantear un punto, haga clic en 2 g para extraer automaticamente las coordenadas de la
‘Biblioteca de puntos de replanteo’ y replantear, segun el orden positivo o inverso. En la interfaz
‘Seleccionar configuracion de punto’, marque 'Guardar en biblioteca de puntos de replanteo': los
puntos correspondientes se pueden guardar en la 'Biblioteca de puntos de replanteo'.

Replanteo de compensacion: después de que el usuario ingresa 'HD' (distancia horizontal) y 'Azi'
(azimut), haga clic en "Aceptar", el software calcula el punto de compensacion y lo utiliza como el
punto replanteado actual.

Figura 4-72

3. Seleccion de interseccién: obtenga el punto de interseccién entre dos lineas y replantee los
puntos.

Haga clic en X y seleccione 2 lineas a su vez , segus se le solicite (los usuarios pueden hacer clic
para seleccionar segmento de linea, segmento de varias lineas, arco, circulo y otros tipos de
linea). En la interfaz “Seleccion de interseccion”, seleccione el punto de interseccion por mapa o
lista. Después de confirmar, haga clic en el botén aceptar en la esquina superior derecha y el
punto de interseccion seleccionado se utilizara como punto de replanteo.
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Figura 4-73 figura 4-74
4. Seleccion perpendicular: Obtenga el valor perpendicular entre el punto y la linea y replantee los
puntos.

Haga clic en 4 y seleccione el punto y la linea uno por uno segin se le solicite. En la interfaz de
seleccion perpendicular, seleccione el punto perpendicular por mapa o lista. Después de confirmar,
haga clic en el boton “Aceptar en la esquina superior derecha y el punto perpendicular seleccionado

se utilizard como punto de replanteo.
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Figura 4-75 figura 4-76

5. Seleccion tangente: obtenga el punto tangente entre el punto y la linea y replantee los puntos.

Haga clic en O y seleccione el punto y la linea uno por uno segun se le solicite. En la interfaz de
seleccion perpendicular, seleccione el punto perpendicular por mapa o lista. Después de confirmar,
haga clic en el boton “Aceptar” en la esquina superior derecha y el punto tangente seleccionado se

utilizara como punto de replanteo.
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Figura 4-77 Figura 4-78

En la interfaz 'Representar puntos', haga clic en el boton 'Consulta de atributos' y seleccione un
punto en el mapa. El software muestra una ventana emergente que muestra el 'Nombre', 'Desc’,
'NEZ'y otra informacion. El punto seleccionado se puede utilizar entonces para el replanteo.

Si se esta replanteando el punto actual, el boton 'Replantear' solo se muestra cuando el interruptor
'Replantear compensacion' esta abierto. Configure 'HD'y 'Azi' para replantear. Si el punto actual no
esta siendo replanteado, se mostrara el botén 'Replantear'.
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Figura 4-79 Figura 4-80

Ingrese a la interfaz de replanteo de puntos, seleccione el punto de replanteo y luego haga clic en el
bot6n de replanteo AR para ingresar a la interfaz de replanteo AR. Puede usar la cdmara del
controlador o la camara del receptor para replantear el punto con precision.

La interfaz muestra la flecha de la direccién de replanteo actual, la distancia y la diferencia de altura
desde la posicion actual hasta el punto de replanteo, el mapa de aviso de radar del punto de
replanteo, el boton de cambio del punto anterior y el siguiente, el boton del punto de recogida y la
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barra de herramientas derecha (el boton del punto més cercano y el botdn del punto de replanteo
seleccionado).

Cuando la computadora central ingresa al rango del punto de replanteo, la interfaz cambia
automaticamente al modo 3D, lo que permite un replanteo mas preciso del punto de replanteo, y
luego de un replanteo exitoso, puede usar el botdn de cambio de punto arriba o el botdn de
seleccionar punto de replanteo. para cambiar el punto para una nueva ronda de vigilancia.
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Figura 4-81 Figura 4-82 Figura 4-83

[Replanteo AR en video]: Después de conectar un receptor que admita la medicidn de figuras,
ingrese el replanteo de puntos. interfaz, seleccione el punto de replanteo y haga clic en el botén de
replanteo R., para ingresar a la interfaz de replanteo AR. La diferencia con el replanteo AR normal
es que cuando el receptor ingresa al rango de aviso de replanteo, la interfaz cambiara
automaéticamente a la pantalla de la subcamara del receptor. Al mismo tiempo, la interfaz agrega un
botén 'AR\3D', haga clic en este boton para cambiar al modo 3D, haga clic nuevamente para
restaurar el metraje de la cdmara secundaria de la computadora central.

La pantalla de disparo de la subcdmara del receptor muestra una brajula (haga clic para mostrar la
distancia en tiempo real entre la posicién actual y el punto a replantear, haga clic nuevamente para
ocultar), la conexién entre la posicion actual y el punto a replantear, informacion de replanteo, el
bot6n del punto de recogida y las herramientas a la derecha

Barra (botén de punto mas cercano, botén de seleccion de punto de replanteo, botén AR\3D) ;

La interfaz del modo 3D muestra el modelo de replanteo 3D, barra de escala, informacion de
replanteo, botén de punto de recoleccion, barra de herramientas derecha (botén de punto mas
cercano, botén de seleccion de punto de replanteo, interruptor de modo de levantamiento inclinado,
bot6n AR\3D) ;

Los usuarios pueden elegir el modo de replanteo apropiado segun sus habitos y necesidades para un
replanteo preciso.
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Figura 4-84 Figura 4-85

Cuando la distancia desde el punto actual hasta el punto replanteado es menor que la distancia
solicitada que configuro, el replanteo

El area se reducira al rango de la distancia de localizacion establecida y el software mostrara el

botén de zoomen "~ y el centro del punto replanteado. La interfaz de replanteo ahora mostrara
dos circulos concéntricos con el centro del punto

replanteado. El radio mas grande indica el rango de solicitud que configurd y el radio méas pequefio
indica el rango de precision que configurd.

Figura 4-86

Cuando haces clic ", el mapa volvera al tamafio anterior a que se reduzca el area de replanteo y el

boton cambiara a +* Cuando la distancia desde la posicién actual hasta el punto replanteado es
mayor que la distancia indicada +1, el mapa volvera al tamafio que tenia antes de que se redujera el
"_“I 4 L

area de replanteo y los botones “~ @ " desaparecera.
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Figura 4-87

La 'Linea de replanteo’ es una sencilla herramienta de replanteo local para la linea local. Hay cuatro
lineas bésicas: Linea, Arco, Curva Espiral y Circulo.

La linea se puede definir mediante '2 Puntos' y 'Punto + Azi' para la 'linea 2D' o la 'linea 3D'.

El arco se puede definir mediante '2 puntos' y un metamodelo de curva unificada con 'Punto + Azi',
y la curva espiral se puede definir mediante un metamodelo de curva unificada con 'Punto + Azi'.

El circulo se puede definir por el centro y el radio. (Nota: para unificar el concepto, consideramos
que el replanteo de una linea es el replanteo de un circuito por cada punto de replanteo. Su posicion
s6lo esta indexada por el hito.)

Generalmente, lo primero que debe hacer para un replanteo de linea es seleccionar el tipo de linea.
Haga clic para ingresar a la “biblioteca de lineas de replanteo” para definir una lina, incluidos 4

tipos, “linea, arco, curva en espiral y circulo”. Puede agregar, editar, eliminar, crear, cargar, guardar
como y abrir datos para la “Biblioteca de linas replanteadas”

Figura 4-88 Figura 4-89 Figura 4-90
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1. Agregar: agregue la informacion de parametros relevantes de ‘Linea, Arco, Curva en espiral y
Circulo' segun sus requisitos.

2. Editar: edita los elementos de linea existentes seleccionados.
3. Eliminar: elimina la linea de apuesta seleccionada.
4, Cree: nuevo archivo *. line.

5. Cargar: acumula metarchivos de linea, el software seleccionara el elemento de linea en el
archivo y luego cambiara a otros proyectos y regresara. El elemento de linea cargado se
mostrara en la 'Biblioteca de lineas de replanteo’'.

El archivo de biblioteca de lineas (*. line) es el formato interno del software; que se genera
después de agregarlo, editarlo y guardarlo mediante software. El archivo 'Linea de dos puntos'
(*.2pt) es un formato publico, puede ser editado por el usuario; elija cargar 'Linea de dos
puntos' en la 'Biblioteca de estacas' del software.

6Guardar como: guarda la informacion del elemento de linea actual.
7Abrir: abre el archivo *. line guardado en /SATLAB/Project/ROAD/Unnamed.

Las siguientes son las descripciones de cada tipo de linea.

Haga clic en 'Agregar' — 'Linea' para seleccionar el tipo de linea, 'Linea' y 'Linea 3D'. Se pueden
utilizar dos métodos para definir la linea: '2 Puntos' y 'Punto + Azi'. Si selecciona el método '2
puntos', habra una opcién '‘Nombrado desde el punto inicial el punto final'. Después de marcar la
opcidn, la linea recibird automaticamente el nombre del punto inicial y final. Los usuarios no
pueden editar el nombre de la linea. Cuando cancela esta opcion, el software deja de nombrar
automaticamente la linea después del punto inicial y final, sin modificar el nombre de la linea
original

I
_
.

Figura 4-91 Figura 4-92 Figura 4-93

Haga clic en 'Punto de muestra’ ~ 5 ingrese el hito del punto que se va a replantear. Entre ellos, el
'‘Milestone' y el 'Offset’
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se acumulara automéaticamente segun el valor del 'Paso’. También puede agregar, editar e importar
el 'Desplazamiento de estacion

Archivo'. Haga clic en 'Aceptar' para ingresar a la interfaz de apuesta. (Por ejemplo, si actualmente
se encuentra en la interfaz 'Punto de muestra’, el punto con el hito establecido y el desplazamiento
que ingreso se replanteara cuando haga clic en 'Aceptar' en la esquina superior derecha. Si
actualmente se encuentra en la interfaz 'Estacion En la interfaz del archivo "Desplazamiento”, el
punto con el hito y el desplazamiento del "Archivo de desplazamiento de estacion” se replantearé
cuando haga clic en "Aceptar".

Visuasizacicn

e hitas en tismpao rea

visualzacian en tiempa real
Hite KO+0.00

de |3 dstanca desde of
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del punto de reglaniea
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=R = sagmento de linea
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Figura 4-94 Figura 4-95

Haga clic en 'Arco' o 'Curva en espiral' para definir el tipo de linea; Después de definir el estilo de
linea, la funcién de replanteo sera similar a 'Linea’. S6lo necesita hacer clic en 'Replantear punto'

para ingresar .= el kilometraje del punto que se va a apostar.

El 'Milestone'y el 'Offset' se acumularan automaticamente segin el Paso. Haga clic en 'Aceptar'
para ingresar a la interfaz de apuesta.

V- a

Figura 4-96 Figura 4-97 Figura 4-96
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Si selecciona el método "2 puntos' para definir 'Arco’, habrd una opcion ‘'Nombrado desde el punto
inicial - el punto final'. Después de marcar la opcion, el software nombrar automéaticamente la linea
con el nombre del punto inicial y final.

El usuario no puede editar el nombre de la linea. Cuando cancela esta opcion, el software deja de
nombrar la linea después del punto inicial y final automéaticamente, sin modificar el nombre de la
linea original.

-2 Puntos: ingrese 'Nombre de linea’, '‘Coordenadas de inicio y punto final', 'Estacion de inicio',
'Radio' y 'Direccion';

-Punto + Azi: ingrese 'Nombre de linea’, ‘Coordenadas del punto de inicio', 'Estacion de inicio’,
'Radio’, 'Azi' y 'Direccion'.

-Centro + Radio: Ingrese el nombre de la linea, coordenadas del centro del circulo, radio.

-3 puntos: ingrese el nombre de la linea, las coordenadas del punto inicial, las coordenadas de
cualquier punto en el medio, las coordenadas del punto final y el radio.

-Radio de inicio: radio del punto inicial de la curva en espiral, marque '«' para indicar una linea
recta.

-Radio de fin: radio del punto final de la curva espiral, marque 'e' para indicar linea recta.

Calcule la posicion del punto de estaca e ingrese el kilometraje (si es necesario, calcule la pila
lateral), los iconos Arriba y Abajo en la interfaz ayudan a ajustar rapidamente el valor del
kilometraje, los ajustes unitarios son los pasos, los datos se registran en variables globales.
Entonces, cada vez que ingresa a la interfaz, el software calcula automéaticamente un
kilometraje/compensacién como el valor predeterminado para ahorrar tiempo. Por ejemplo, para
replantear una pila cada 10 metros, establezca el paso en 10, el kilometraje del punto inicial
replanteado es 1850. Después del final del primer punto a replantear, ingrese a esta interfaz
nuevamente, el software calculard automaticamente el kilometraje como 1860, haga clic en
'Aceptar' y continle trabajando

Aumente maruaimente el hito

y cada clic en el

‘Milestone® aumentard

automaticamente

un "Paza™

Aumente manualmente o

:

desplazamiento, cada cic
N > ) & en "Desplazamienta”
aumentard atomatcamente

un "Paso®

Figura 4.99 Figura 4-100
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- Ignorar el punto clave: cuando esta marcado, los puntos caracteristicos se omitiran
automaticamente durante el replanteo y el replanteo se realizara de acuerdo con el kilometraje
establecido.

-Milestone: kilometraje de los puntos apostados actuales.

-Desplazamiento: en la direccion del aumento del kilometraje, la distancia desde el punto actual
hasta la linea vertical de la linea definida (la izquierda es negativa y la derecha es positiva).

-Paso: cada vez que ingresas a la interfaz, el valor agregado del kilometraje.

-Direccion: tomando como referencia una linea definida, establece la direccion hacia la izquierda o
hacia la derecha.

-Guardar en la biblioteca de puntos de replanteo: cuando esta marcada, los puntos replanteados se
guardaran automaticamente en la biblioteca de puntos de replanteo.

-Personalizar altura: marque la opcién de elevacion personalizada e ingrese la elevacion
personalizada, el software establecera el valor de elevacion definido por el usuario como la
elevacién del punto de liberacién actual.

Puede configurar la 'Estacion' y el 'Desplazamiento’ agregando o editando manualmente, o puede
importar directamente el 'Archivo de desplazamiento de estacion’ (*.csv) editado para replantear
operando directamente 'Agregar', 'Editar’, 'Eliminar'. y 'Borrar' para el contenido.

Agregar: agregue kilometraje y compensacion en la lista actual de 'Archivo de compensacion de
estacion'.

Editar: haga clic para seleccionar un punto de desplazamiento de estacion para modificar los datos.
Eliminar: haga clic para seleccionar un punto de desplazamiento de estacion para eliminar los datos.

Borrar: borra todo el contenido de la lista 'Archivo de compensacion de estacion'.

Figura 4-101 Figura 4-102
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El proceso de trazar un punto de hito determinado es la proximidad del punto actual (marcado por la
flecha azul) al punto objetivo (el circulo con la cruz), de acuerdo con los consejos de trazado

AvViso:

1. La compensacion se utiliza generalmente cuando se amontona al borde de la
carretera; Izquierda o Derecha en Desviacion representa la izquierda y la derecha
de la linea, respectivamente; ingrese la distancia desde la linea central hasta la
linea del borde, en incrementos de cero, para marcar un kilometraje especifico.

2. Al abrir la funcién de kilometraje en tiempo real, el software proyectara el punto
de posicion actual en la linea y mostrara el kilometraje del punto de proyeccion, lo
cual es util para determinar la direccion a pie.

3. Si se encuentra actualmente en la interfaz 'Punto de muestra’, después de hacer
clic en 'Aceptar' en la esquina superior derecha, se replanteara el punto con el hito
establecido y el desplazamiento de su entrada; Si se encuentra actualmente en la
interfaz del archivo

'‘Desplazamiento de estacion’, haga clic en 'Aceptar’, se replanteara el punto con el
kilometraje y el desplazamiento del 'Archivo de desplazamiento de estacién'.

Seleccione la 'linea 3D’ para definir una linea tridimensional, definida en dos tipos: '2 Puntos' y
'Punto + Azi + Pendiente'.

Cuando se replantea la 'linea 3D', el hito de replanteo definido es la longitud 3D, no la longitud
proyectada tradicional 2D.

Para guiar el destino, el software dibuja una linea de conexién, solo asegurese de que la direccion
de caminata actual coincida con la linea de conexion, la direccién de caminata sea correcta. Al
mismo tiempo, hay algunas pautas a continuacion; para algunas areas con un fuerte sentido de
direccion y orientacion clara, puede seguir la guia de instrucciones.

Aviso:

El simbolo de la flecha azul es la posicion del punto actual y la direccion de su
velocidad, la marca circular es el punto objetivo, la linea de puntos es la linea que
conecta el punto actual y el punto objetivo, siempre que la direccion de viaje y la linea
de conexion coincidan, usted Puede garantizar que la direccion de viaje de la muestra
sea correcta, de modo que pueda encontrar facilmente el punto objetivo. La siguiente
columna de informacion es la informacion de solicitud de muestra, que indica la
direccion de viaje y la diferencia en la direccion vertical.

Las instrucciones de apuesta se pueden seleccionar en dos tipos: ‘Delantero-Detras', ‘Norte-Sur'.
Puede configurarlo en 'Configurar' — 'Replantear'— 'Tipo de guia de replanteo de linea'.
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Si activa 'Dif HT de kilometraje en tiempo real’, el kilometraje actual se mostrara en la interfaz y se
dibujara su conexién con el punto actual. Dibuja un pequefio punto en la linea para indicar la
posicion de la proyeccion; El 'kilometraje en tiempo real' también se utiliza para determinar si la
direccion de la caminata es correcta (compare el kilometraje en tiempo real con el kilometraje de los
puntos de apuesta y aumente la direccion).
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Figura 4-103 Figura 4-104

- Verde: cuando esta cerca del punto de replanteo, indica "alcanzar el rango de indicacién".
- Rojo: el éxito de la apuesta indica "alcanzar la precision establecida".

También puede activar el mensaje de voz de replanteo en 'Configurar’ — 'Replantear’ — 'Mensajes
de voz'. Cuando alcance el rango de indicaciones preestablecido y alcance la precisién de lofting, el
controlador le daré diferentes indicaciones de voz.

En la interfaz 'Linea de estaca’, haga clic en el icono de consulta de atributos @ , seleccione una
linea existente en el mapa y el software le mostrara una ventana emergente para mostrar el
'‘Nombre', la ‘Longitud', la'ZNE'"y otra informacion. . Si se esta replanteando la linea actual, no se
mostrara el boton 'Replantear'; Si la linea actual no esta siendo replanteada ahora, mostrar+a el
booton “Apuesta”
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Figura 4-105

Consulte la descripcién de la funcion de replanteo AR en el replanteo anterior.

Cuando la distancia desde el punto actual hasta el punto replanteado en la linea es menor que la
distancia indicada que usted configuro, el area de replanteo se reducira al rango de la distancia de

referencia establecida y el software mostrara el Boton Zoom G y centre el punto replanteado. La
interfaz de replanteo ahora mostrara 2 circulos concéntricos con el centro del punto replanteado. El
radio mas grande indica el rando de solicitud que configur6 y el radio mas pequefio el rango de
precisién que se configurfo.

Figura 4-106 figura 4-107
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Cuando haces clic "~ , el mapa volvera al tamafio anterior y el botén cambiarda -

Cuando la distancia desde la posicion actual hasta el punto de replanteo es mayor que la distancia
indicada, el mapa volvera al tamafio anterior a que se reduzca el area de replanteo y los botones
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Figura 4-106 figura 4-109

Administre la lista de superficies MDT, incluidas operaciones como Agregar, Eliminar, Editar,
Importar, Exportar y Ver.
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Figura 4-110

Agregar: haga clic para agregar la superficie. Establezca el nombre de la superficie, el nombre del
punto y las coordenadas. La informacion de

puntos se puede obtener mediante adquisicion en tiempo real, biblioteca de puntos o seleccion de
mapas. Una superficie DTM debe contener no menos de tres puntos.
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Figura 4-111 Figura 4-112 Figura 4-113

Eliminar: eliminar superficies existentes. Mantenga presionada la superficie en la lista de
bibliotecas para eliminarla. Cuando se replantea la superficie seleccionada, no se puede eliminar.

-Editar: editar superficies existentes. Mantenga presionado el punto de superficie seleccionado para
eliminarlo o editarlo.

-Importar: importa el archivo de superficie que se agregara a la lista. Puede importar archivos de
superficie entre proyectos. El formato de archivo admite el archivo Satlab (*ttin), el archivo CASS
(*.sjw) y el archivo LandXml (*.xml).

-Exportar: haga clic para exportar el archivo de superficie en el formato CASS (*.sjw) guardado en
'SATLAB'/'OUT' de forma predeterminada

-Ver: seleccione o cree una nueva superficie y luego verifiquela en la 'Vista previa de la superficie'.

-Verificar punto de superficie: calcula la elevacion del punto de entrada. Si el punto no esta en la
superficie, no se puede calcular. Si el punto esté en la superficie, haga clic en 'Aceptar’, el punto
se guardara en la biblioteca de Replanteo de puntos y el 'GroundCode' serd 'Comprobar punto de

superficie'.
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Figura 4-114 Figura 4-115 Figura 4-116

Calcule la diferencia de altura entre el punto actual y la superficie de disefio seleccionada para el

replanteo actual.

Una vez seleccionado, el software muestra la informacion de la cuadricula TIN en tiempo real, la
parte superior izquierda muestra la posicion actual de la altura de relleno y la barra deslizante

inferior muestra las coordenadas y la altura de relleno detallada.

La esquina superior izquierda de la interfaz gréfica de diferencia de altura muestra la elevacion
de control y la diferencia de altura calculada en tiempo real; si la proyeccion del punto actual no
esta dentro de la superficie MDT seleccionada, la esquina superior izquierda indica "Fuera de la

superficie de disefio".
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También puede hacer clic en el bot6n Listar superficie @ a la derecha para acceder a la interfaz
“Listar superficie” (también puede hacer clic directamente en el médulo Disefio de superficie para
acceder a la interfaz “Listar superficie) y agregar superficie manualmente o importar una superficie
conocida para editar rapidamente la informacién de la superficie.

Figura 4-121 Figura 4-122 Figura 4-123

El replanteo CAD puede realizar la seleccion de archivos de formato .dxf y .dwg importados y
realizar replanteos de puntos y replanteos de lineas en los objetos del terreno.

Aviso:

& 1. El replanteo CAD no esta disponible para el controlador iHadn20.
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Haga clic en 'Replantear CAD' para ingresar a la interfaz de replanteo, expanda la barra de
herramientas derecha y haga clic en el bot6n de datos CAD. Haga clic en el botén 'Importar archivo
a continuacién para seleccionar e importar datos CAD, importar datos compatibles con el formato
*.dxf, *.dwg,

seleccionar los datos y hacer clic en Aceptar en la esquina superior derecha, el software salta a la
interfaz de lanzamiento de CAD y muestra el dato contenido.

Figura 4-124 Figura 4-125

Haga clic en 'DATOS CAD' nuevamente, se muestran las capas que importaron los usuarios. El ojo
delante de la capa controla la visualizacion de la capa correspondiente; si el ojo esta abierto, se
muestra la capa; si el ojo esta cerrado, la capa no se muestra

Figura 4-126 Figura 4-127
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Después de importar datos externos, haga clic en el botén [DATOS CAD] en la interfaz de
replanteo CAD para ingresar a la interfaz de datos, haga clic en el boton 'BORRAR CAD'en la
esquina superior derecha de la interfaz y una ventana emergente le preguntara si desea confirmar. la
eliminacion del archivo de mapa base CAD vy, al mismo tiempo, muestra si desea guardar los datos
recopilados en la casilla de verificacion del archivo CAD, el usuario puede eliminar o recuperar el
mapa base seglin sea necesario y también puede elegir si desea guardar los datos recopilados. datos
al archivo CAD al eliminar el mapa base.

Fromgi
e s e o e b DR i

T ———

(=2

Figura 4-128 Figura 4-129

Si ha abierto un archivo CAD, la préxima vez que ingrese al médulo de replanteo CAD, una
ventana emergente le preguntara si desea abrir el ultimo archivo; si hace clic en abrir, se cargara el
Gltimo archivo; de lo contrario no se cargara.

Figura 4-130
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AvViso:

Crear un nuevo proyecto o cambiar de proyecto no afectara los datos ya impoirtados en la
interfaz “Stake CAD”.

Haga clic en el boton ““ configuracion” en la barra de herramientas derecha para expandir las 3
herramientas del modulo CAD.

L5 Tamario de fuente: Puede cambiar el tamafio de los nombres de los puntos en la interfaz de
replanteo CAD.

= Cambio de mapa base: Puede alternar el mapa base a blanco/negro.

% Volver a pintar: Después de ampliar la interzas es posible que el arco no se dibuje suavemente,
haga clic en volver a pintar para actualizar y que se dibuje correctamente.

EC Explotar objeto. Esto permite que la entidad seleccionada se divida en multiples entidades. El
modo de operacion es el siguiente:

2. haga clic en “Seleccionar mapa” h y seleccione el blogue.

2. haga clic en “Explotar objeto”, el objeto sera dividido en mdltiples entidades.

k. La unidad de longitud de la fuente del mapa inferior se puede convertira mm o m.

1. Importe el archivo CAD que necesita ser replanteado;
2. Haga clic en 'Seleccionar mapa' 1. boton para seleccionar el objeto;

3. Después de la seleccidn, haga clic en 'Seleccionar mapa' nuevamente para ingresar a la interfaz
de configuracion, y los usuarios pueden elegir dos tipos de métodos de replanteo: 'Replantear por
nodo'y 'Replantear por estacion'.
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Figura 4-131

Este método necesita configurar la estacion de inicio, la estacion de replanteo, el método de célculo
y si se abre el punto central, etc. EI método de calculo se divide en dos métodos: por puntos clave y
por intervalo especificado.

Después de la configuracion, haga clic en Aceptar, salte a la interfaz de visualizacion de datos,
inicie el replanteo de guia de voz y tome los nodos como secuencia de replanteo.

Figura 4-132 Figura 4-133

Stake Station no solo necesita establecer la estacion inicial y la estacion de replanteo, sino que
también debe establecer la eleccion del paso de la estacion, la distancia de compensacion y la
direccion de deflexion.

Después de la configuracion, haga clic en 'Aceptar', salte a la interfaz de visualizacion de datos,
comience el replanteo con guia de voz y realice el replanteo secuencial con el paso de la estacién
como longitud del paso.
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Figura 4-134 Figura 4—135

Para dibujos CAD importados, los usuarios pueden usar 'Seleccionar punto de replanteo’ para
seleccionar cualquier punto del dibujo para replantear, y la interfaz de replanteo muestra la distancia
y direccidn desde la posicién actual hasta el punto a replantear.

Admite la seleccion de puntos de marcador especiales: puntos de inicio de linea, punto final de
linea, nodo de linea, punto arbitrario en un arco circular y punto arbitrario en un circulo. Los pasos
de la operacion son los siguientes:

Paso 1: Haga clic en 'Seleccionar punto de replanteo’, la interfaz muestra la marca de recogida.

Paso 2: Arrastre la marca de recogida hasta el punto que desea seleccionar, suelte la marca de
recogida, la posicion de recogida esta marcada por un pequefio punto azul.

Paso 3: Empiece a apostar el punto. Mueva el receptor a la posicion a replantear segln se le indique.
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Aviso:

Al recolectar puntos en la interfaz Stake CAD, la interfaz de informacion detallada de los
puntos de recoleccion no apareceray

no podremos editar la informacion de la antena. Los usuarios deben configurarlo en 'Mas' —
'‘Antena’ en la esquina superior derecha de la interfaz.

Cuando seleccione un punto o una linea, haga clic en el botdn finalizar en la barra de herramientas
del lado derecho para finalizar la operacion en cualquier momento.

Si esta utilizando iH o0 iHand30, haga clic en el boton de menu E en la pantalla

[Levantamiento detallado / Replanteo de puntos / Replanteo de linea / Replanteo de superficie /
Replanteo de carretera / Coleccion de secciones transversales] para abrir la pantalla del botén rapido
del menu para saltar rapidamente entre pantallas relacionadas o visualizacién de datos.
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Figura 4-137 Figura 4-136

@ B

Coontnate  Outa Tranader

o

Haga clic en el boton de menu E en la pantalla “Configuracion de estacion base/movil” para
que aparezca el botdn de conexidn del dispositivo, que saltara rapidamente a la pantalla de
conexiones dispositivo.
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Software Satsurv versién 2.2.0 Visualizacion de mapas 3D, es conveniente para los usuarios ver
visualmente la relacién espacial de los datos de medicion.

Haga clic en el botén 3D: ingrese al modo 3D.
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Figura 4-140 figura 4-141

Zoom: deslice dos dedos hacia afuera para acercar el mapa y deslice dos dedos hacia afuera para
alejarlo:
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Figura 4-142 Figura 4-143

Rotacion: Desliza los 2 dedos en diferentes direcciones para rotar.
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Figura 1-144 Figura 4-145

Ajuste el angulo de inclinacion: deslice hacia arriba con dos dedos al mismo tiempo para aumentar
el &ngulo de inclinacion; deslice hacia abajo con dos dedos al mismo tiempo para disminuir el
angulo de inclinacion:
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Figura 1-46 Figura 4-147

Aviso:
1.Los manuales de terceros deben estar registrados para utilizar esta funcion.

2. El manual debe ser compatible con OpenGL ES 3.0 o superior.

En el software Satsurv, en cada interfaz de medicion con un mapa, puede desplegar hacia abajo para
mostrar la barra de configuracion de informacion del punto de replanteo. Los elementos que se
pueden configurar incluyen: Nombre, Cédigo, Objetivo H y también incluyen: guardado por audio

_

o imagenes en la biblioteca de puntos
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Figura 4/148

En la barra de informacion, después de configurar informacion como el nombre del punto y el
codigo de terreno, haga clic en el boton de adquisicion o en el boton de adquisicion fisica para
recopilar y guardar los puntos de acuerdo con la informacion establecida.

Boton de biblioteca de puntos: para levantamiento detallado, replanteo de puntos, linea de
replanteo, levantamiento cartografico, replanteo CAD, interfaz de carretera de replanteo, la
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biblioteca de puntos pasa a la lista de puntos de coordenadas en datos de puntos; para almacenar la
interfaz de seccion transversal, la biblioteca de puntos pasa a la lista de puntos de seccion
transversal en los datos de puntos.

Jl-:.' 7 - 7 A - 7 -
Cuando hace clic en el boton ', el botdn cambiara a (Es decir, esta activado): La flecha azul

que apunta * la pagina de muestra se fija en la parte superior de la pantalla, y cuando gira el
controlador, la direccion de la flecha azul sigue siendo la misma, la posicién actual siempre es hacia

i
adelante y el mapa se gira. Cuando usted clickeaenel * , el botobn cambiaa ' ( es decir, esta
desactivado), la posicion de muestra que se ve en la pagina de replanteo sigue siendo el mismo.
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Figura 4-149 Figura 4-50
Aviso:

Al realizar operaciones de seleccion de puntos de replanteo, seleccién de figuras u
operaciones de retorno en la interfaz de replanteo de CAD, la funcion de orientacion
del &ngulo de vision se desactivara automéaticamente

La configuracion topogréfica es un ment comun que se utiliza para configurar la visualizacion
gréafica de la interfaz de trabajo, incluida la configuracion de la carretera y del levantamiento
general de ‘Levantamiento detallado’, 'Replantear puntos', 'Replantear linea’, '‘Replantear carretera’, '
Almacenar seccion transversal' y 'Disefio de carreteras'.



SHTLAB

GEOSOLUTIONS

(Las funciones comunes también incluyen: 'Acercar’, 'Alejar’, 'Centro de zoom', 'Acercar todo’,
'Registro unico', 'Promedio Registro ', introduccion unificada en este capitulo, no se presentaran
otros capitulos)

Figura 4-151 Figura 4-152

'Configurar encuesta' — 'Pantalla': configura el elemento de visualizacion de la encuesta general
para activarlo o desactivarlo.

'Almacenar interfaz de seccion transversal' — 'Configurar’: incluye 'Configuracion de levantamiento
de carreteras' y 'Configuracion de levantamiento general'.

-Configuracion de levantamiento de carreteras: incluye 'Punto de seccion transversal' y 'Punto de
transicion de carretera'.

Pt Gansrs fasve

Figura 4-153

-Punto de seccidn transversal: seleccione si desea mostrar el nombre del punto de la seccion
transversal durante la recopilacion de carreteras.

-Punto de transicion de linea de carretera: abra 'Punto de transicion de linea de carretera’, seleccione
'Replantear seccion transversal' en la interfaz 'Replantear carretera’, luego la interfaz mostrara la
informacion de pendiente y ancho de la seccion transversal. En la interfaz de Stake Road, todos los
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puntos con desplazamiento positivo estan conectados en orden de kilometraje y se muestran como
una linea roja en el lado derecho; Todos los puntos con compensacion negativa se conectan en
orden de kilometraje y se muestran como una linea roja en el lado izquierdo. Si no esta encendido,
no se muestra la linea roja.

-Configuracion general de levantamiento: configuracién de linea, configuracion de herramientas,
punto de coordenadas, punto de replanteo, punto de control, liberacidn de linea de replanteo,
indicaciones de voz, optimizacion de escala, pantalla centrada GPS, mantener centrado GPS,
nombre para mostrar, burbuja electronica, kilometraje en tiempo real, Dis hasta el Gltimo punto de
coordenadas, direccion fija, direccion del controlador, color de visualizacion y mapa en linea.

m
i

Figura 4-154 Figura 4-155
-Configuracion de linea: cambia el color de la carretera en 'Road Lib'.

-Configuracion de herramientas: la 'Visualizacion de herramientas' puede mostrar u ocultar iconos
de 'Levantamiento detallado’, 'Puntos de replanteo’, ‘Linea de replanteo’ y 'Diferencia de elevacion'
en la barra de herramientas izquierda y derecha. Al ingresar a la configuracion de 'Visualizacion de
herramientas', el usuario puede seleccionar mostrar u ocultar el médulo y la ubicacién del médulo.

El lado izquierdo del men( de herramientas es una pantalla opcional y el lado derecho es la pantalla
seleccionada. Haga clic en el icono en el lado izquierdo para agregar la herramienta a la pantalla
seleccionada a la derecha, y podra eliminar o mover la herramienta de visualizacion seleccionada.
Si la casilla residente estd marcada, la herramienta no quedara oculta por el encogimiento en la
interfaz correspondiente.

Haga clic en "Restablecer herramienta” para restaurar la configuracién de visualizacion
predeterminada del software y haga clic en "Aceptar” para completar la configuracién de
visualizacion de la herramienta.
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Figura 4-156
Punto de coordenadas: elija si desea mostrar el nombre del punto de coordenadas.

-Visualizacion de grupo: los puntos con el mismo cddigo de descripcidn se pueden mostrar con un
grupo. Hay muchos grupos para mostrar todas las coordenadas.

-Punto de replanteo: elija si desea mostrar el nombre del punto de replanteo.
-Punto de control: elija si desea mostrar el nombre del punto de control.
-Stake Line Lib: elija si desea mostrar la biblioteca de lineas de estaca.

-Mensajes de voz: elija si desea abrir los mensajes de voz. Los usuarios pueden grabar indicaciones
de voz definidas por el usuario en formato *.wav: la ruta de almacenamiento del archivo es
'SATLAB'/'Sounds'".
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Figura 4-157 Figura 5-158

Nota: Los nombres de archivos personalizados tienen formatos prescritos, incluidos fix.wav,
losefix.wav, saveone.wav, stareminder.wav y stadone.wav.

-Optimizar escala: elija si desea ajustar automéaticamente la escala al tamafio correcto. Cuando esta
habilitado, ajustara automaticamente la visualizacion de la pantalla segtn el rango de coordenadas
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en los datos de coordenadas, y las funciones Mostrar centrado GPS y Mantener centrado GPS no
seran validas.

-Pantalla GPS centrada: cuando el punto actual no esté en el rango de visualizacion de la pantalla, el
punto actual se centrard automéaticamente.

-Mantener centrado GPS: el punto actual siempre esta en el centro de la pantalla.
-Mostrar nombre: elija si desea mostrar el nombre del punto.

-Mostrar descripcion: elija si desea mostrar el codigo de descripcion (el nombre debe mostrarse
primero).

-Mostrar elevacion: elija si mostrar la elevacion (el nombre debe mostrarse primero).

-Burbuja electrdnica: elige si deseas mostrar la burbuja electrénica. Cuando no se muestra, la
inclinacion no participara en el juicio de precision de la adquisicion.

-Millaje en tiempo real: seleccione si desea mostrar el valor actual del kilometraje en tiempo real en
la interfaz Stake Line y Stake Road.

Dis to last Coord Pt: seleccione si desea mostrar la distancia hasta el Gltimo punto.

-Direccion fija: suaviza la muestra durante un periodo de tiempo, y el valor de direccion calculado
serd relativamente estable para reducir los tiempos irregulares en la direccion.

-Dir del controlador: después de seleccionar, haga clic en "Aceptar" cuando se le solicite para
mantener la pantalla del controlador hacia arriba y mueva el controlador segun se le indique para
completar la calibracion. Luego regrese a la interfaz de la encuesta; la direccion del punto actual
seréd la direccion del controlador.

-Mostrar azimut actual: cuando esta activado, el icono de posicion actual en la interfaz de medicion
mostrara la orientacion sureste- noroeste.

Figura 4-159
Representacion DTM: renderiza el modelo DTM importado.

-Mapa en linea: cargue mapas de terceros o mapas personalizados en condiciones de red.
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Figura 4-160

Restablecer los valores predeterminados: puede restaurar los elementos de configuracién de la
pagina de la pestafia actual a los valores predeterminados.

P Basded

Figura 4-162

Aviso:

A | crear un nuevo proyecto, puede cambiar el formato que debe recopilarse. Un
proyecto solo puede recopilar puntos de energia en un formato de energia. Una vez
iniciada la recogida no se permite cambiar el formato de alimentacion. Solo
eliminando todos los puntos de poder del proyecto se podra cambiar.

Los elementos de configuracion de topografia general incluyen: Configuracion de burbuja, Solucién
requerida, Tolerancia HRMS, Tolerancia VRMS, Tolerancia PDOP, Tolerancia de latencia,
Tolerancia de estaca, Aviso de estaca, Tolerancia de kilometraje, Area de trabajo, Boton de registro
fisico (adquisicion normal, adquisicién promedio), Informacion del punto Cuadro de dialogo,
accesos directos fisicos, promedio de inicio automatico, almacenamiento automatico después del
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promedio, almacenamiento de puntos promedio, permitir el mismo nombre de punto, correccion de
inclinacion, nombre de punto aumentando en y sin mensaje fijo en(s).
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Figura 4-163 Figura 4-164 Figura 4-165

-Precision de burbuja (<2.0000): establece la precision de adquisicion de burbujas electronicas. Se
recomienda que el rango aceptable de distancia de inclinacion al adquirir coordenadas sea de 30
grados.

-Solucion requerida: limite el tipo de solucidn, incluidos 'Auto’, 'SDGPS', 'DGPS', 'Float' y 'Fix'.
Cuando el tipo de solucién se limita a 'Reparar’, el cuadro de aviso de precision no aparecera si la
solucion se adquiere en el estado de solucion fija.

-Tolerancia HRMS: el RMSE horizontal de puntos, los usuarios pueden ingresar el limite méaximo
de RMSE. Al acumular puntos, habra un aviso si excede el valor limite.

-Tolerancia VRMS: el RMSE vertical de puntos; los usuarios pueden ingresar el limite maximo de
RMSE. Al acumular puntos, habra un aviso si excede el valor limite.

-Tolerancia PDOP: limite de precision de PDOP. Si el PDOP excede el limite, se mostrara una
ventana emergente.

-Tolerancia de latencia: si excede el limite, se mostrara una ventana emergente.

-Tolerancia de replanteo: la limitacion de precision de los puntos de replanteo. Dentro del limite, el
software indicara que ha alcanzado el rango de precision del replanteo. Si el mensaje de sonido esta
habilitado, se proporcionara un mensaje de audio.

-Replantear aviso en: establece el rango de aviso del replanteo. Cuando el punto de replanteo esté
dentro del rango, la linea del rango cambiara de color. Si el mensaje de sonido esta habilitado, se
proporcionara un mensaje de audio.

-Tolerancia de kilometraje: establece el limite maximo de error para el kilometraje en tiempo real.

-Area de trabajo: los usuarios pueden dibujar el rango del area de estudio y seleccionar sugerencias
sobre el rango.
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Figura 4-166

Boton de grabacion fisica: Establece la tecla de acceso directo de EB en el teclado fisico como
registro tnico o promedio de coleccion”

Boton de acceso directo fisico: configure las teclas 1 ~ 9, *, # y mayusculas en el teclado fisico
como 'Predeterminado’ o 'Codigo rapido (Qcode)".

Si se establece en 'Predeterminado’, la respuesta del usuario al hacer clic en el teclado fisico en la
interfaz topogréfica es la misma que en 'Configurar' — 'Pantalla’ — 'Configuracion de herramienta’ —
'Definicion de tecla de acceso directo'; si se establece en 'Cadigo rapido (Qcode)', la respuesta del
usuario que hace clic en el teclado fisico en la interfaz de topografia es la misma que en el '‘Qcode'.

-Dialogo de informacién del punto: elija si desea mostrar el cuadro de confirmacion de la
informacion del punto después de la recopilacion.

-Promedio de inicio automatico: marque esta opcién y haga clic en el botén Promedio para ingresar
a la interfaz de recopilacion de promedios y comenzar a suavizar automaticamente. Si esta opcion
no estd marcada, el suavizado no se iniciara automaticamente; los usuarios deben hacer clic en el
botdn de inicio en la interfaz de recopilacién promedio para comenzar.

-Almacenamiento automatico después del promedio: después de activarlo, haga clic en "Aceptar"
para realizar la recopilacion promedio. Cuando el nimero de suavizado alcance el namero
establecido, saldrd automéaticamente de la interfaz promedio y guardara puntos. Los usuarios
también pueden hacer clic en "Aceptar" para finalizar la recopilacién promedio por adelantado.

-Almacenar puntos promedio: elija si desea guardar los datos promedio automaticamente.

-Permitir el mismo nombre de punto: elija si los usuarios pueden acumular puntos con el mismo
nombre

-Inspeccién de inclinacién: la medicion de inclinacion se puede realizar después de encenderlo y
habra una correccion de inclinacion durante el procesamiento de datos para obtener las coordenadas
de los puntos a medir (solo para modelos especificos, y los usuarios solo pueden iniciar la
correccion de inclinacion después de completar los pasos de calibracion).

-PtName Aumenta en: el valor del nimero de acumulacidn del sufijo del nombre del punto. El valor
predeterminado es 1.
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-Sin aviso fijo en (s): intervalo de aviso de voz cuando se alcanza la solucidn fija. El valor
predeterminado es 60 afos.

-Restablecer los valores predeterminados: el elemento de configuracidn de la pestafia actual se
puede restaurar a los valores predeterminados.

AvViso:

El valor predeterminado de precision de la recopilacion de datos de la solucidn fija en
el software es el valor (m) que se muestra en la siguiente figura.

=

A\

Aviso:

Tilt Survey solo es visible cuando se conecta un receptor que admite medicion de
inclinacion (V90 plus/iRTK5).

Si 'Tilt Survey' no esta activado cuando el receptor no esta nivelado, el punto de

recopilacion y el punto guardado es la ubicacion GPS real en la figura, no el punto que

necesita medirse, por lo que cuando Tilt Survey no esté abierto, Mantén el receptor
estrictamente nivelado para recoger las coordenadas.

Si 'Tilt Survey' esta activado, cuando el receptor no esta nivelado, el software puede calcular
automaticamente la ubicacién GPS real hasta el punto que debe medirse. En este momento, el punto
de recogida y el punto guardado es el punto a medir.

Figura 4-168
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4, Procesamiento de datos de la correccién de inclinacion,

La configuracién de replanteo contiene la 'Configuracion de levantamiento de carreteras'y la
'Configuracion de levantamiento general'.

Configuracion de inspeccion de carreteras de la siguiente manera.

-Diferencia HT de kilometraje en tiempo real: después de encender, la diferencia de altura en la
barra de informacion de la interfaz 'Stake Road' es la diferencia de altura entre la proyeccion del
punto actual en la linea y el punto actual (asegurese de que haya un perfil de carretera).

-Tipo de guia de estaca de carretera: seleccione el tipo de guia de estaca, incluidos 'Frontal-Detras' y
'‘Norte-Sur'.

Figura 4-169

Las configuraciones generales del levantamiento incluyen: método de seleccion de linea, tipo de
guia de replanteo de puntos, tipo de guia de replanteo de linea, tipo de replanteo DeltaH, orden de
replanteo de puntos, método de proyeccion, replanteo de kilometraje en tiempo real, mostrar
desplazamiento en el mapa, mensaje de voz, verificar direccion de movimiento, repetir replanteo ,
PtName en Replantear puntos, PtCode en Replantear puntos, PtName en Replantear linea 'y
replantear carretera, Guardar estacion en Replantear linea y replantear carretera y el boton flotante
Punto anterior/siguiente.
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Figura 4-170 Figura 4-171

-Método de seleccion de linea: incluye 'Polilinea’ y 'Seccion de linea', el valor predeterminado es
'Polilinea’. Al seleccionar Polilinea, toda la seccion de linea en la polilinea se seleccionara cuando
'Replantear puntos' — Elija 'nodo en linea' o 'Replantear linea' — "Mapa'; al seleccionar 'Seccion de
linea', solo se seleccionara la seccion de linea mas cercana.

Al seleccionar Polilinea, toda la seccion de linea en la polilinea se seleccionara cuando Replantear
puntos — Elegir nodo en linea o Replantear linea — Mapa; Al seleccionar Seccion de linea, solo se
seleccionara la seccion de linea mas cercana.

-Tipo de guia de replanteo de puntos: seleccione el tipo de guia de replanteo de puntos, que contiene
'Frontal-Detréas' y 'Norte-Sur'. Ademaés, cuando utiliza 'Frontal-Detras', el software abrira la opcion
'Direccidn de referencia’, que contiene 'Azimut solar', 'Azimut base' y 'Azimut personalizado'.

-Tipo de guia de estaca de linea: seleccione el tipo de guia de estaca, incluidos 'Frontal-Detras' y
'‘Norte-Sur'.

-Tipo de replanteo DeltaH: establezca la diferencia de altura como 'DeltaH’ o 'Relleno’ o 'Corte'.
-Orden de replanteo de puntos: seleccione puntos de replanteo en orden ascendente o descendente.

-Método de proyeccidn de hitos: puede seleccionar el método de proyeccion de kilometraje tan
cerca de la posicidn actual como cerca de la posicion de muestra.

-Apuesta de kilometraje en tiempo real: esta desactivada de forma predeterminada, se replantea el
punto de kilometraje en tiempo real; después de encenderlo, se replantea en el intervalo de
kilometraje especificado, y se admite el replanteo de kilometraje anterior/siguiente para cambiar
libremente.

-Mostrar desplazamiento en el mapa: cuando est4 activado, el mensaje de replanteo se mostrara en
el mapa durante el proceso de replanteo de puntos. si 'Verificar direccion de movimiento' esta
activado al mismo tiempo y la distancia desde el punto actual hasta el punto de replanteo es mayor
que la distancia de replanteo, se mostrara la distancia horizontal desde el punto actual hasta el punto
de replanteo; de lo contrario, se mostrard el mensaje de adelante hacia atrés o de sur a norte.
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Cuando se le sclicita avanzar y retroceder,
= fiecha guerda significa r a la zquierda
y la hecha derecha significa i a 'a derecha

Cuando se e solicta norte y sur, la flecha
zquierda significa oeste y la flecha derecha

Cuando se Indica haca ade'ante y hacla
atrds, una fiecha hacla ariba signfca
haca ade‘ante y una fecha hacla abajo
“gnifica hacla atrds

Cuando ¢ nore y el sur estan

Cuando e e solidite, la lecha nacka arba
significa nore y i flecha hack abajo
signinca sur

significa este

Tano s puntas delantera
como tragera o none

surindican diferencia de

e atura

Figura 4-172

-Instruccion de voz: cuando replantee puntos, replantee linea y replantee carretera, emitira un
mensaje de voz segln la direccion y la distancia. Puede configurar los intervalos de aviso.

-Verificar direccion de movimiento: después de encender, cuando la distancia desde el punto actual
hasta el punto de replanteo no esta dentro del rango de la distancia de replanteo, se mostrara una
flecha grande para indicar el &ngulo de desviacion entre la direccion de movimiento y la

direccion desde el punto actual al punto de replanteo. Si se acerca al punto de replanteo, se mostrara
en verde. Si se aleja del punto de replanteo, se mostrara en rojo. Si la direccién del movimiento es
casi perpendicular a la direccion desde el punto actual hasta el punto de replanteo, se mostrara en
amarillo.

R
Figura 4-173

Repetir apuesta: cuando esté activado, admite la repeticion de apuesta. Los usuarios pueden elegir si
desean omitir automéaticamente los puntos de replanteo recopilados.

-PtName en Replantear Puntos: método de denominacion de punto al recolectar puntos en la
interfaz de replanteo.

-PtCode en Replantear Puntos: codigo de punto al recoger puntos en la interfaz de replanteo.
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-PtName en Stake Line&Stake Road: método de denominacion del punto al recolectar puntos en
Stake Line&Stake Road.

A\

AvViso:

Al activar la opcion Nombrado por estacion o Nombrado por estacion en tiempo real,
los usuarios deben seleccionar la opcion Permitir el mismo nombre de punto en la
interfaz Configurar — Datos.

-Guardar estacion en Stake Line&Stake Road: método de denominacion para puntos de replanteo en
Stake Line&Stake Road.

-Botdn flotante de punto anterior/siguiente: cuando esta activado, el icono Anterior/Siguiente

* se mostrara directamente en la interfaz de replanteo, lo cual es conveniente para hacer clic
y seleccionar el punto de replanteo.

Figura 4-174

Configuracion de AR Stake de la siguiente manera.

-Mostrar puntos de apuesta: si se muestra el punto de apuesta

-Rango: establece el rango de visualizacion de los puntos de replanteo.

-Restablecer los valores predeterminados: puede restaurar la configuracion predeterminada de la
pestafia actual.
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Image Survey es una caracteristica introducida en la version VV2.3.0 y requiere el receptor RTK que
admita el levantamiento de imagenes.

Puede utilizar la funcién de estudio de iméagenes para fotografiar y perforar lugares de dificil acceso
y el software puede calcular las coordenadas de la posicion de puncion.

Utilice Wi-Fi para conectar un receptor RTK que admita fotogrametria. Después de configurarlo
como enlace de datos movil, espere a que el estado de la solucidn ingrese a la solucion fija, haga
clic en Levantamiento -> Configurar levantamiento -> Datos, active el interruptor de Inclinacion de
levantamiento, regrese a la interfaz de navegacién y haga clic para ingresar a la interfaz de Encuesta
de imagen. Siga las indicaciones en la ventana emergente para inicializar el estudio de inclinacion.
Después de ingresar correctamente al modo de estudio de inclinacién, seleccione el modo Manual.

= N0 r4as ﬂ:‘»«}:‘ %

T Nurvey b

- r"{'

Figura 4-175 Figura 4-176 Figura 4-177

En una posicion adecuada desde el objeto a medir (generalmente es mas adecuado entre 2 y 15 m de
distancia del objeto a medir) para tomar la figura de la trayectoria del arco a su alrededor, se
recomienda tomar una fotografia de cada uno que se acerca y se aleja del objeto. Objeto que se
mediréa al final para lograr una mayor precision. , consulte "Encuesta de imagenes de VRTK". Se
deben tomar al menos 3 fotografias calificadas antes de hacer clic en Finalizar.
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Figura 4-178

Utilice Wi-Fi para conectar un receptor RTK que admita fotogrametria. Después de configurarlo
como enlace de datos mavil, espere a que el estado de la solucién ingrese a la solucién fija, haga
clic en Encuesta -> Configurar levantamiento -> Datos, active el interruptor de levantamiento de
inclinacidn, regrese a la interfaz de navegacién y haga clic para ingresar fotografias en el
levantamiento. interfaz, siga las indicaciones en la

ventana emergente para inicializar el estudio de inclinacién. Después de ingresar correctamente al
modo de estudio de inclinacion, seleccione el modo automatico.

TN Lrvey Intiakratoe

PR :,1'

Figura 4-179 figura 4-180 Figura 4-181

Haga clic en el botdn de disparo en una posicion adecuada del objeto a probar (generalmente a 2
m-15 m de distancia del objeto a probar) para tomar fotografias continuas alrededor de la
trayectoria del arco, y la frecuencia de disparo es de dos fotografias por segundo. Se necesitan al
menos 3 segundos para disparar antes de hacer clic en el boton de disparo para finalizar.
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Figura 4-182

Después de tomar méas de 3 segundos en modo automético o mas de 3 fotos en modo manual, haga
clicenel

bot6n de disparo/finalizar y la interfaz mostrara la barra de progreso de transmision del grupo de
imagenes. Una vez que la barra de progreso alcanza el 50%, la transmision del grupo de imégenes
se completa y entra en la etapa de optimizacién de la imagen. En este momento, muestre el boton
"Omitir" (la interfaz de configuracién de datos topogréficos puede omitir automaticamente la
configuracion de triangulacién aerodinamica),

haga clic para omitir la operacion de optimizacion (después de guardar el grupo de iméagenes, puede
pasar a la galeria de imagenes para continuar con la optimizacion). operacién, y también puede
exportar el grupo de imagenes para usar otro software de triangulacion aérea para el procesamiento
de datos).

Figura 4-183 Figura 4-184
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Figura 4-185 figura 4-186

Después de completar u omitir la operacion de optimizacion, ingrese a la interfaz para guardar el
grupo de iméagenes, que muestra el nombre del grupo de imégenes (el valor predeterminado es afio,
mes, dia, hora, minuto, segundo nimero, puede cambiarle el nombre después de hacer clic en el
boton editar). tamafio de imagen, calidad de imagen, cantidad de imégenes e imagen disponible.
Después de hacer clic en Guardar, el grupo de imagenes se guardara en la galeria de encuestas.

Figura 4-187 Figura 4-188 Figura 4-189

Después de disparar en modo manual, si la optimizacion falla, una ventana emergente le preguntara
si desea volver a tomar la foto.

Haga clic en Aceptar para iniciar la operacion de volver a disparar y haga clic en Cancelar para
ingresar directamente a la interfaz de guardado del grupo de imagenes.
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Figur 4-190

Ingrese al grupo de imagenes gue se ha optimizado exitosamente, haga clic en el bot6n de seleccion
de puntos, arrastre la flecha para seleccionar el punto a medir, también puede hacer doble clic con el
dedo para acercar la foto para que el punto sea mas preciso y alinearlo. punto en dos o mas fotos
Después de pinchar, el software calcula automéaticamente las coordenadas del punto y muestra el
nombre del punto, la calidad 2D y la cantidad de fotos utilizadas, y el nombre del punto se puede
modificar. Una vez que esté satisfecho con las coordenadas y la calidad del punto, haga clic en
Guardar y el punto se guardara en [Datos de puntos] - [Puntos de imagen].

Figura 4-191 Figura 4-192
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Fiigrua 4-195 Figura 4-196

1. Demostracion de la posicion correcta de la cAmara.
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2. Demostracion de una posicion incorrecta e la cdmara.
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Figura £-201

Figura 4-202

Manual de usuario de Satsurv
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Figura 4-203
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Figur 4-204

AvViso:

1. El intervalo entre dos fotografias adyacentes es de 1 m, no menos de 0,5 m.

2. La trayectoria del punto fotografiado forma un abanico en relacién con el area
de estudio.

3. Para garantizar la precision del levantamiento, es necesario retroceder o avanzar
un paso para tomar dos fotografias después de completar un disparo en arco.

La funcién de recopilacion SIG puede clasificar y recopilar, guardar, ingresar y generar diferentes
caracteristicas del terreno y diferentes tipos de caracteristicas del terreno mediante la creacion de
diferentes plantillas de caracteristicas.

[Levantamiento] — [Coleccion GIS] — [Caracteristica] para ingresar a la interfaz de lista de
plantillas de entidades, haga clic en el boton Agregar elemento de caracteristica para ingresar a la
interfaz de creacion de plantillas de entidades, puede configurar el Nombre, Tipo, Estilo, Mostrar
etiqueta en el mapa y Creacion de etiquetas de la plantilla de caracteristicas recién creada. Después
de configurar todos los elementos de configuracion, haga clic en Aceptar
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para crear correctamente una nueva plantilla de funciones. En la interfaz de lista de plantillas de
funciones, se pueden eliminar y editar las plantillas de funciones existentes.

Nota: Una vez que la plantilla de funcion se guarda correctamente, se puede editar nuevamente. La
plantilla de caracteristica que no ha recopilado la caracteristica no puede editar el tipo, y la plantilla
de caracteristica que ha recopilado la caracteristica solo puede editar el nombre y la visualizacion de
la etiqueta de caracteristica.

& Lag oy Mg e & Can Fosturw Blement - € Testar Varnagerert

Figura 4-205 Figura 4-206 Figura 4-207

Si necesita crear rapidamente una plantilla de entidad, puede hacer clic en el boton [Més] [Plantilla
predeterminada] en la esquina superior derecha de la interfaz y elegir crear una plantilla de entidad
de punto, linea y poligono con un solo clic.

Descripcion de cada elemento de configuracion de la plantilla de elementos:
-Nombre: Nombra la plantilla del elemento.

-Tipo: Se pueden seleccionar tres tipos de punto, linea y superficie.

-Estilo: edite el color, el estilo y el tamafio de los marcadores de funciones.

-Mostrar etiqueta en el mapa: puede seleccionar entre 0y 2 etiquetas de mapa que ya existen en la
plantilla de elemento actual

El contenido de entrada correspondiente de la etiqueta del mapa seleccionado se mostrara en la
parte superior de la caracteristica después de que se complete la coleccion de objetos terrestres.

-Etiqueta de mapa: haga clic en el boton Agregar etiqueta para crear una nueva etiqueta de mapa.
Las etiquetas de mapa de cada plantilla de elemento son independientes entre si. Las etiquetas del
mapa se pueden dividir en valores enteros, valores de punto flotante, texto, menus desplegables,
cuadros de opcidn, fechas y horas. Hay siete tipos, y cada tipo también puede establecer elementos
de configuracion relacionados segun los requisitos para limitar la entrada de valores de etiqueta en
la interfaz de coleccion.
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Haga clic en el botdn [Mas]-[Importar]/[Exportar] en la esquina superior derecha de la interfaz para
importar y exportar todas las plantillas de elementos.

Figura 4-208
Buscar

Ingrese el nombre de la plantilla de funciones o las palabras clave en el cuadro de entrada de la
barra de basqueda que se encuentra encima de la interfaz de la plantilla de funciones para realizar
busquedas precisas o difusas en las plantillas de funciones existentes.

PRy PO —.

Figura 4-209

Una vez creada correctamente la plantilla de funciones, conecte el dispositivo receptor e ingrese a la
interfaz de recopilacion.
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Haga clic en la barra de seleccion desplegable de plantilla de elementos en la parte superior
izquierda, seleccione el elemento que debe recopilarse y haga clic en el boton de recopilacion para
iniciar la recopilacion. Los elementos de puntos solo necesitan recolectar un punto, los elementos de
linea deben recolectar dos puntos 0 més y luego hacer clic en Finalizar y los elementos de area
deben recolectarse. Haga clic para completar la recopilacion de tres puntos o mas, y el punto de
recopilacion anterior se puede cancelar mediante el boton Deshacer en la barra de herramientas
derecha después de que la recopilacion de caracteristicas de linea y superficie sea incorrecta.

Figura 4-210 Figura 4-211

Una vez completada la coleccion, salte a la interfaz para guardar la informacion de la coleccion,
donde se muestran todas las etiquetas no ocultas contenidas en la plantilla de elemento
correspondiente. Después de ingresar los parametros correspondientes, haga clic en Aceptar para
guardar correctamente el elemento y la informacidn del elemento. La interfaz del mapa muestra
marcadores de elementos y etiquetas de mapas que se mostraran para las configuraciones
correspondientes de los elementos.

Figura 4-212

Feature Lib muestra la informacion del objeto recopilada correspondiente a todas las plantillas de
elementos. Haga clic en la barra de seleccion desplegable de plantilla de elemento en la parte
superior de la interfaz para seleccionar el elemento que se va a ver, y los objetos incluidos se
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pueden eliminar, ver, editar y continuar con el levantamiento (aplicable solo a caracteristicas de
superficie de linea) y exportar e importar.
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Ver: Mantenga presionada una caracteristica para seleccionarla y haga clic en Detalles para ver la
informacién de atributos, la informacion de coordenadas y la informacion gréafica de la
caracteristica.

Editar: mantenga presionada la funcion para seleccionarla y haga clic en Detalles. La informacion
del atributo se puede editar en la interfaz de atributos; la interfaz de coordenadas no solo puede ver
las coordenadas del objeto terrestre, sino que también puede mantener presionada la coordenada y
hacer clic en el botdn de replanteo en la parte inferior para saltar a la interfaz de replanteo y
replantear las coordenadas; la interfaz grafica solo se puede ver pero no editar.

Continuar: seleccione los elementos de linea y superficie, mantenga presionado el objeto terrestre,
haga clic en continuar levantamiento, salte a la interfaz de recoleccion y cancele o agregue nodos a
los objetos terrestres recolectados.

Importar: la plantilla de funciones importada y sus funciones se agregan a la plantilla de funciones y
a la biblioteca de funciones.

Exportar: exporte sincronicamente plantillas de funciones y su informacion de funciones.

Haga clic en el botén Exportar DXF en la barra de herramientas de la derecha, configure los
parametros relevantes y haga clic en Aceptar, ingrese el nombre y haga clic en Aceptar nuevamente;
todas las funciones se exportaran segun lo configurado en el archivo DXF.

Figura 4-219
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Este capitulo contiene:
- Procedimiento de operacion
- Replanteo de camino
- Disefio de carretera
- Seccion transversal
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El estudio de ingenieria vial se divide en: estudio de disefio y reconocimiento de rutas, estudio de
construccion de carreteras.

Estudio de disefio y reconocimiento de rutas.

Levantamiento preliminar: levantamiento de control, mapa topogréfico de franjas y medicion del
diagrama de perfil, recopilar datos geolégicos e hidrolégicos a lo largo de la linea, realizar la
ubicacion en papel o ubicacién del sitio y preparar un esquema comparativo para proporcionar una
base para el disefio preliminar.

Estudio decidido: medir medianas de ruta, secciones transversales longitudinales, secciones
transversales y puentes, cruces de ruta e instalaciones a lo largo de la ruta para el esquema de disefio
seleccionado. Recopilar todo tipo de informacion para brindar soporte al disefio constructivo.

Estudio de construccién de carreteras

Siga los dibujos de disefio para restaurar la linea central de la carretera, mida los pilotes laterales de
la subrasante y la curva vertical, y realice las mediciones de finalizacion y aceptacion del proyecto.

La funcion de replanteo de carreteras es la funcidn clave del software Satsurv. Por esta razén,
aprendimos y nos referimos al modo de operacion de excelente software nacional y extranjero, y
cambiamos el habito de operacién del software tradicional para definir la ruta primero y luego
generar puntos de estaca para mejorar la flexibilidad de la adicion de pilotes. Reduzca la carga de
memoria mientras agiliza las operaciones.

El replanteo de camino y el replanteo de linea tienen la misma l6gica de operacidn, excepto que la
definicion de camino es méas compleja que la linea, y la introduccion de lineas de disefio de seccién
vertical y seccion transversal hace que el calculo de los puntos de replanteo sea un poco mas
complicado, pero relativamente hablando, el proceso de replanteo de carretera La diferencia con el
replanteo de linea esta solo en la operacion al definir una linea, y la recopilacién de puntos de
replanteo de seguimiento es la misma que el replanteo de puntos.

Proceder de la siguiente forma:

1. Haga clic en = para ingresar a la interfaz “Road Lib”, haga clic en “M4as”, luego importar para
cargar el archivo Road o xml. Tambien puede hacer clic en “Agregar para anadir la carretera
manualmente.
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Figura 5-1 Figura 5-2

2. Cuando agrega una nueva carretera, puede importar los archivos '‘Cadena de ruptura’, 'Linea
central', 'Perfil', 'Seccidn transversal', 'Seccidn lateral' o 'Disefio de construccion'. Después de
importar cada archivo, haga clic en "Aplicar” en la interfaz del archivo correspondiente.

- RV O “

Figura 5-3 Figura 5-4 Figura 5-5

3. Después de aplicar exitosamente el archivo de disefio, la interfaz le indicara que los datos de
'Alineacidn de la carretera’ se han actualizado. Haga clic en "Aceptar" para volver a la interfaz
"Road Lib", que indicara "Exito". Debajo de la lista de carreteras, puede ver si el archivo de disefio
se ha agregado o no. Y puede realizar una verificacion sencilla de la estacion inicial/final y la ruta
del archivo de datos.

4. Finalmente, seleccione la carretera a replantear en la lista y haga clic en "Aceptar" en la interfaz
"Replantear carretera” para el replanteo.
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Figura 5-6

Hacer clic " para cambiar la perspectiva (Vista superior o vista transversal de la carretera), y habra
una seleccidn lateral para que los usuarios elijan si la seccién lateral o transversal estan habilitadas.
Si no hay elevacion para el perfil, no se puede realizar la recopilacién de elevaciones de la seccion
transversal, ni el replanteo de la seleccidn lateral. Debido a que se desconoce la elevacion, es
imposible obtener la altura de llenado y de corte.

En la vista de la seccién transversal, el punto rojo indica la posicién correspondiente a la posicion
actual en la seccidn transversal. En la parte superior izquierda de la interfaz, se muestran el
kilometraje actual en tiempo real y el desplazamiento desde la linea central. En la parte inferior
izquierda de la interfaz se muestra la altura de llenado y corte.

Figura 5-7

Figura 5-9

- re 1 1 _}
Haga clic en el icono 'Punto de muestra’ =

Figura 5-10

actualmente se encuentra en el

e ingrese el kilometraje del punto que se va a apostar.
Entre ellos, el 'Milestone'y el 'Offset' se acumulardn automéaticamente segln el 'Paso’. Ademas,
puede realizar las operaciones 'Agregar’, 'Editar' e 'Importar’ para el archivo 'Desplazamiento de
estacion'. Haga clic en 'Aceptar’ para ingresar a la interfaz de replanteo. (Por ejemplo, si
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En la interfaz 'Punto de muestra’, el punto con el hito establecido y el desplazamiento que ingrese se
replanteara cuando haga clic en 'Aceptar’ en la esquina superior derecha. Si actualmente se
encuentra en la interfaz del archivo 'Desplazamiento de estacion’, el punto con el kilometraje y el
desplazamiento del 'Archivo de desplazamiento de estacion' se replanteara cuando haga clic en
'‘Aceptar’).
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Punto de muestreo:

Cada vez que ingresa a esta interfaz, el “Hito” y el “Desplazamiento” se incrementan
automaticamente en el “Paso”. Solo necesita ingresar a esta interfaz para confirmar el valor de
entrada de datos reducido y podra realizar el replanteo.

Si necesita realizar un ajuste, haga clic en el icono de entrada ¥ para reducir o hacer clic en * para
aumentarlo. O puede hacerlo manual para completar la entrada de datos.

Desplazamiento de estacion:

Puede configurar la 'Estacién' y el 'Desplazamiento’ agregando o editando manualmente, o puede
importar directamente el 'Archivo de desplazamiento de estacion’ (*.csv) editado para replantear
operando directamente 'Agregar', 'Editar’, 'Eliminar'. y 'Borrar' para el contenido.
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Aplicar: replantear el punto de muestra; la interfaz 'Replantear camino' mostrara la conexion de
linea discontinua entre el punto actual y el punto replanteado, asi como la indicacion de replanteo.

Este proceso es el mismo que en el modo “Replanteo de linea”

Puede hacer clic directamente en 'Disefio de carreteras’ 0 'Archivo de disefiador de carreteras'
en la interfaz 'Replantear carretera’ para ingresar a la interfaz 'Road Lib' y luego importar, agregar o
editar el archivo de carretera (*. road). Cada archivo de carretera incluye el 'Nombre de la carretera’,
la 'Cadena de ruptura’, la 'Linea central', el 'Perfil’, la 'Seccion transversal', la 'Seccidn lateral' y el
'Archivo de disefio de construccién'. Puede cargar los archivos de disefio correspondientes segln
sus necesidades.
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Figura 5-14 Figura 5-15
Romper cadena: solo admite el archivo 'Break Chain File' (*.BCP).

Linea central: el método de interseccion admite punto de interseccion (*.PHI), datos de polarizacion
(*.CSV), archivo XY (*.XY), archivo HYDL (*.hjd), tabla de disefio de carreteras (*.xls, *.xIsx) ,
Tabla Surveyor(*.xls, *.xIsx), Tabla Road Star(*.xls, *.xlsx);

Los métodos de elementos admiten archivos de elementos de linea (*.sec), HDPM (*.pm), WDPM
(*.pm), datos de polarizacion (*.CSV), Elcad (*.ICD), tabla de disefio de carreteras (*.xls, * .xIsx),
Tabla Surveyor(*.xls, *.xIsx), Tabla Road Star(*.xls, *.xlsx);

El método Coord. admite archivos Coord. (*. zline).

Perfil: admite archivos PVI (*.PVI), archivos Surveyor (*.xls, *.xlsx) y archivos Surveyor (*.txt).
Seccion transversal: admite archivo de plantilla (*.TPL).

Seccion lateral: admite archivos BPI (*.BPI).

Archivo de disefio de construccion: admite Archivo de construccion (*.BCl).
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Después de cargar el archivo de disefio correspondiente, haga clic en 'Mas' — 'Ver' para ingresar a
la interfaz de vista previa de linea; Haga clic en 'Aplicar' para regresar a la interfaz 'Disefio de
carreteras' y le indicara que 'Se actualizaron los datos de alineacion de carreteras'.

El 'Perfil' se toma como ejemplo para la explicacion siguiente.

Figura 5-16

Agregar: ingrese la 'Estacion’, la 'Altura’ y el 'Radio’ manualmente para agregar los 'Datos del punto
de pendiente'.

Figura 5-17

Cargar: carga los datos del punto de pendiente editados o guardados.

Ver: ver los datos del punto de pendiente en la lista. Haga clic en el icono de la derecha @ para
mostrar la informacion detallada del punto de pendiente. Luego ingrese el kilometraje en el cuadro a
continuacion y haga clic en 'Verificar estacion’ para ver el valor de altura del punto que corresponde
al kilometraje ingresado.
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Figura 5-18

Aplicar: después de que los datos de disefio del perfil se hayan cargado y editado, haga clic en
‘Aplicar' para actualizar los datos actuales mas recientes. Cuando todos los archivos de disefio
requeridos estén completos, haga clic en "Aceptar" para completar el disefio del archivo de
carretera.

Figura 5-19

Guardar: después de cargar y editar los datos de disefio del perfil, haga clic en 'Guardar' para
guardar los datos actuales como un archivo PVI (*.PVI). La ruta de guardado predeterminada se
encuentra en la carpeta de datos/perfil de carretera en el archivo del proyecto actual.

Mantenga presionados los datos en la interfaz del 'Editor de perfiles' para 'Eliminar’, 'Insertar'
(insertar un nuevo dato de punto de pendiente antes del punto) o 'Editar’.
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Figura 5-20

AvViso;

Sin la linea central, es imposible recolectar y marcar el siguiente kilometraje; sin la
linea de disefio de la seccidn transversal, es imposible replantear el talud.

Cuando el usuario ingresa a 'Replantear carretera’, si no hay ninguna carretera que
esté replanteando, el software salta automaticamente a 'Road Lib'".

Haga clic en el boton Atrés en la interfaz 'Road Lib', el software volvera a la interfaz
'Stake Road'.

Break Chain se refiere a cuando el nimero de estacidon es discontinuo debido a un desvio local o
medicion de segmentacion. La superposicidn de las estaciones se llama cadena larga y la
discontinuidad de la estacién se llama cadena corta. Normalmente, la cadena de rotura se marcara
directamente en la tabla Linea recta, curva y esquina, como se muestra en la Figura 5-21 a
continuacion.
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Figura 5-21
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Haga clic en 'Romper cadena' para ingresar a la interfaz 'Romper pila de cadena’. Luego puede
agregar la pila de cadena de rotura. Mantenga presionada una fecha para eliminar y editar la pila.
También puede 'Cargar’, '‘Aplicar' y 'Guardar' el ‘Archivo de ruptura de cadena’ (*.BCP).
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Figura 5-22 Figura 5-23 Figura 5-24

-Agregar: haga clic en 'Agregar' para agregar la pila de cadena de rotura. Ingrese el 'Nombre', el
'‘Millaje anterior' y el 'Millaje posterior', luego haga clic en 'Aceptar'.

-Editar: mantenga presionado un dato, haga clic en 'Editar' para modificar el 'Nombre', el 'Millaje
frontal' y el 'Millaje posterior' del punto de pila, luego haga clic en 'Aceptar.

-Eliminar: mantenga presionado un dato, haga clic en 'Eliminar' para eliminar la pila de cadena de
interrupcidn seleccionada. Los datos seleccionados se pueden eliminar en lotes.

-Cargar: haga clic en 'Cargar' para importar directamente un 'Archivo de ruptura de cadena’
existente (*.BCP).

-Aplicar: después de cargar y editar la pila de cadena de ruptura, haga clic en 'Aplicar', volvera a la
interfaz 'Disefio de carretera' y le indicara que se actualizaron los datos de 'Cadena de ruptura'.

-Guardar: haga clic en 'Guardar' para guardar el archivo de cadena de interrupcién actual en formato
(*.BCP). La ruta de guardado predeterminada es SATLAB/
Project/ROAD/Unnamed/data/roadprofile.

Existen muchos métodos para la linea central, incluidos 'Interseccién’, 'Elemento’ y 'Coordenada’. El
método de interseccion se basa en ciertas convenciones (por ejemplo, una sola linea de interseccion
define la combinacion de elementos de linea en el punto de interseccién como 'Curva en espiral’,
'Arco' 0 'Curva en espiral'’), que tiene ciertas restricciones en el tipo de lineas. EI método del
elemento puede combinar formas de lineas de forma arbitraria, admitiendo curvas complejas,
incluidas lineas ovaladas, curvas de interseccion maltiple y puntos de interseccion imaginarios, etc.
Y admite polilineas, pero el archivo .sec perderd la informacion de las esquinas de la polilinea. El
método de coordenadas es similar al método 'Elemento’, pero la definicion de cada elemento de
linea se determina definiendo las coordenadas del punto inicial y final. Los archivos con formato de
elemento de linea (*.sec) no contendran la informacidn de las esquinas de la polilinea, por lo que, si
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se necesita la informacién de las esquinas de la polilinea, guarde el archivo con el formato Coord
File (*.Zline).

Satsurv admite los métodos 'Interseccién’, 'Elemento’ y '‘Coordenada’ y la combinacion de elementos
de linea predeterminada dentro de la interseccion es la linea recta — la primera curva espiral —
arco — la segunda curva espiral.

Admite la curva en espiral suave y la curva en espiral no suave admite la importacion transversal.

Aviso:
1. Dos curvas espirales pueden ser asimétricas.

2. El bucle inverso debe tratarse como un bucle no inverso, como agregar una
interseccion.

3. Soporta el punto de interseccion imaginario.

4. Admite la curva local y la longitud de la curva en espiral puede ser cero.

D1

D2

Figura5-25
Interseccion JD1/JD2: la interseccion de dos lineas adyacentes.

-ZH: el punto donde la linea recta se cruza con la primera curva espiral, es decir, el punto inicial de
la primera espiral curva.

-HY:: el punto donde la primera curva espiral se cruza con la curva circular, es decir, el punto final
de la primera espiral curva.

-YH: el punto donde la curva circular se cruza con la segunda curva espiral, es decir, el punto inicial
de la segunda curva espiral.
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-HZ: el punto donde la segunda curva espiral se cruza con la linea recta, es decir, el punto final de la
segunda curva espiral.

-ZH-HY:: la primera curva espiral.
-YH-HZ: la segunda curva espiral.
-HZ-ZH: la recta.
HY-YH: el arco.

Haga clic en Interseccion para ingresar a la interfaz de edicion de datos de la tabla de
intersecciones:

¥ s

Figura 5-26 Figura 5-27

Agregar: agregue datos de interseccion, ingrese el Nombre, N, E, Estacién (solo necesita ingresar el
kilometraje de los dos primeros puntos), Radio, L de entrada de espiral y L de salida de espiral, de
acuerdo con la linea recta, curva y mesa de esquina. Si se conocen el radio y la longitud de la
espiral, ingrese el valor; si no hay ninguno, no es necesario ingresarlo.

-Cargar: cargar datos externos.
-Ver: comprueba si la linea central es correcta.

-Calular: estacion de entrada y compensacion; puede comprobar las coordenadas; ingrese las
coordenadas, calcule la estacion y el desplazamiento.

-Detalle: haga clic para ingresar a la interfaz y verificar los parametros de detalle, incluidos los
'Puntos de interseccion’, el 'Elemento de linea' y los 'Puntos clave'.

Punto limite de entrada: haga clic "‘?ﬁpara ingresar el punto limite manualmente. Los usuarios
también pueden seleccionarlo de la lista de puntos o hacer en una coleccion en tiempo real para
obtener el punto.
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-Cambiar linea: haga clic en & para elegir el punto a cambiar (los puntos inicial y final no son
seleccionables) y cambiar ella mediante entrada manual o Seleccionar del mapa.

Punto de transicion de la carretera: Haga clic en ® para ver los puntos auxiliares y los guines
auxiliares en la figura,
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Figura 5-28

Aplicar: una vez que los datos del disefio se hayan cargado y editado, al hacer clic en "Aplicar" se
actualizaran los datos mas recientes.

-Guardar: el archivo de interseccion se guarda en formato (*.PHI) y la ruta predeterminada es la
carpeta data/roadprefile bajo el archivo del proyecto actual.

-Insertar: Insertar datos de una interseccion sobre el punto seleccionado.
-Editar: Puede editar los datos de la interseccion que se han ingresado.

En Satsurv, ingrese los datos de la interseccion normalmente, cuando el software encuentre datos
sospechosos de curva de ovalidad, los identificara automéaticamente, de acuerdo con el mensaje para
cambiar manualmente los datos marcados en rojo, haga clic en “confirmar" y podré aplicar la
verificacion.
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Figura 5-29 Figura 5-30

Para curvas gue involucran intersecciones virtuales y retornos (girando mas de 180 grados), ademas
del método de elemento de linea original, el método de interseccion admite el interruptor de
interseccion virtual correspondiente

Figura 5-31

El primer punto de la combinacion de interseccidn virtual se ingresa normalmente y el segundo
punto se ingresa marcando la casilla "interseccion especial y activando el interruptor de
interseccion virtual.

Figura 5-32 Figura 5-33

Eliminar: Elimina los datos de un punto de interseccion que se han ingresado.

Figura 5-34
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La alineacion de elementos descompone la combinacién de lineas de ruta complejas en varias
unidades lineales. Si hay informacion (coordenadas, direccidn tangencial, radio de curvatura, etc.)
sobre el punto inicial de la curva del plano de ruta, la unidad que se extiende en cualquier direccion
se puede configurar desde el punto inicial y la informacién del punto final de la unidad se puede
configurar. ser calculado. Luego, el final de esta unidad se puede utilizar como punto de partida
para la siguiente unidad.

Las lineas comunes contienen la linea recta, el arco y la curva en espiral. Los usuarios pueden
ingresar la linea manualmente o cargar archivos directamente, incluido el archivo de elementos de
linea (*.sec), HDPM (*.pm), WDPM (*.pm), archivo LandXml (*.xml) y datos de sondeo (*.CSV).)
formatos.

En el proceso de trabajo general, los usuarios deben ingresar las coordenadas del punto de partida,
'Estacion’ y 'Acimut’. Haga clic en 'Agregar' para elegir el tipo de linea e ingresar la informacion.

-Linea: expresada por L, ingrese la 'Longitud’, el 'Desplazamiento inicial' y el 'Acimut inicial'.

-Arco: expresado por A, ingrese el 'Radio inicial’, 'Longitud’, 'Direccién’, 'Desplazamiento inicial' y
‘Acimut inicial'.

-Curva en espiral: expresada por S, ingrese el 'Radio inicial', 'Radio final', 'Longitud’, 'Direccion’,
etc.

En el método de elementos en linea, el radio del punto inicial y final debe tratarse especialmente
para la forma ovalada (la curva paliativa comun). Resolver el radio correcto de inicio y la gréfica de
flexion suave incompleta.

AXA+[AXA+R-Les]

Se sugiere utilizar datos de sondeo (*.CSV) para una importacién rapida. Simplemente agregue dos
columnas de parametros de flexion lenta, Aly A2, detras de Poling Data (*.CSV) y haga clic en
'Cargar' para construir la linea curva ovalada.

Haga clic en 'Inicio’ para ingresar a la interfaz del elemento y editar el punto de inicio.
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Figura 5-35 Figura 5-36 Figura 5-37
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Haga clic en 'Ver' para obtener una vista previa y editar la linea central, ingrese el kilometraje en el
cuadro en la esquina inferior derecha.

-Calcular: puede verificar las coordenadas ingresando el kilometraje y el desplazamiento; puedes
volver a calcular el proyectado kilometraje y compensacion ingresando las coordenadas.

-Detalle: puede mostrar los elementos de curva detallados de la linea, incluido el tipo de segmento
de linea, las coordenadas de los puntos caracteristicos, el kilometraje inicial, el rumbo inicial y otros
parametros.
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Figura 5-38 Figura 5-39

El método de coordenadas es como el método de elementos, pero la definicion de cada elemento de
linea se determina definiendo las coordenadas del punto inicial y final. Sélo puede cargar el formato
'‘Coord File' (*.Zline).

En el proceso de trabajo general, los usuarios deben ingresar las coordenadas del punto inicial y
final.

Haga clic en 'Iniciar' para ingresar la estacion y coordinar manualmente.

Haga clic en 'Finalizar' para ingresar la estacion y coordinar manualmente o seleccionar de la lista
de puntos.

Haga clic en 'Agregar' para elegir el tipo de linea para ingresar la informacion de la linea.
-Linea: introduce las coordenadas del punto inicial y final.

-Arco: coordenadas de entrada del punto inicial y final, radio (co representa infinito, significa
Linea), direccion (la direccién anterior es la direccion de desviacion de referencia).
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Figura 5-40 Figura 5-41

El perfil es una expresion del movimiento vertical de a carretera. Se puede agregar manualmente y
los usuarios también pueden cargar el archivo en formato PVI o archivo LandXML.

Figura 5-42 Figura 5-43

En el proceso de trabajo general, haga clic en agregar pendiente para cambiar los datos del punto,
incluidos 'Estacion’, 'Altura’ y 'Radio’ (radio de la curva vertical). Todos los elementos del punto de
cambio de pendiente de la linea se agregan en la secuencia del kilometraje.

Haga clic en Agregar para agregar los datos del punto de pendiente y mantenga presionado el
registro para eliminarlo, insertarlo o editarlo. Haga clic en 'Ver' para verificar la vista previa del
perfil y haga clic en "Verificar estacion' para ingresar el valor de la estacion y verificar la altura de la
estacion.

La interfaz de seccion transversal contiene tres opciones, incluidas "Estandar", "SuperEle" y
"WidePlus". Los usuarios pueden agregar, editar y eliminar los datos de la seccion transversal. Aqui
hay dos tipos de entradas de relacion de pendiente, porcentaje o relacion.
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Figura 5-44 Figura 5-45
Nombre: el nombre de la placa actual.

-Pendiente: desde la mitad de la carretera, la subida es positiva y la bajada es negativa. El valor de
la pendiente es la relacion entre la diferencia de altura entre los dos extremos de la placa y el ancho
de la placa.

-Ancho: el ancho de la placa actual.
-Acera: haga clic para ingresar la diferencia de altura de la acera.

-ldentidad izquierda derecha: la seleccidn indica que las pendientes izquierda y derecha son
consistentes, y los datos de la pendiente derecha se cubriran con datos simétricos a la pendiente
izquierda (los datos de la pendiente derecha originales se cubriran y no se podran recuperar).

En el proceso de trabajo general, haga clic en 'Agregar' para definir la seccion transversal,
seleccione el modo de entrada de la relacion de pendiente, la relacion de pendiente y el ancho, y
haga clic en Mostrar para verificar si el grafico es correcto después de editarlo.

-Verificar estacion: ingrese el valor de la estacion para ver el perfil de kilometraje especificado

- Informacién de lina cruzada: (@ Para ver informacién detallada de las lineas cruzadas.
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Figura 5-46

AvViso:

Solo hay una seccidn transversal en la memoria. Una carretera tiene diferentes
secciones transversales en diferentes tramos de carretera.

Los usuarios pueden predefinir varias secciones transversales tipicas segun sus
necesidades y luego transferir las secciones transversales. tramos adecuados al
terreno en diferentes tramos a replantear.

Esta es una manera de hacer que la carretera tenga una pendiente transversal unidireccional interna
alta para reducir la fuerza centrifuga generada por un vehiculo que circula por la carretera con

curvas.

Seleccione el bloque transversal correspondiente al SuperEle.
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Figura 5-47 Figura 5-48
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Figura 5-49 figura 5-50

Para simplificar el ejemplo, supongamos que los puntos de cambio de SuperEle en el dibujo se leen
de la siguiente manera.

Punto de cambio 1 de SuperEle: hito 20 Calificacién -1,5%
Punto de cambio SuperEle 2: hito 30 Calificacion 2%
Punto de cambio SuperEle 3: hito 40 Calificacion 2%

Punto de cambio 4 de SuperEle: hito 50 Calificacion -1,5%

Figura 5-51 Figura 5-52
Haga clic en Ver para comprobarlo después de agregar puntos SuperEle.

Ingrese el 'Hito' en el cuadro inferior derecho y haga clic en "Verificar estacion’ para ver la seccion
transversal en el hito correspondiente.
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Figura 5-53 figura 5-54
Ancho Plus

Para cambiar la superficie de la carretera del ancho normal a una curva, se establece un ancho
ensanchado, por lo que es necesario establecer una zona de transicion de ensanchamiento de la
curva. En la zona de transicion del ensanchamiento de la curva, la superficie de la carretera varia
gradualmente en ancho. Existen diferentes métodos de configuracion para diferentes propiedades y
niveles de la carretera.
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Figura 5-55

En la interfaz 'WidePlus', los usuarios pueden ingresar la informacion del punto de cambio de
ampliacion, de acuerdo con los dibujos de disefio.

En la interfaz 'WidePlus', los usuarios pueden ingresar la informacion del punto de cambio de
ampliacion, de acuerdo con los dibujos de disefio.

Si los puntos de cambio 'WidePlus' en el dibujo se leen de la siguiente manera:
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Figura 5-56 Figura 5-57

Para simplificar el ejemplo, supongamos que los puntos de cambio de ensanchamiento en el dibujo
dicen lo siguiente.

Punto de cambio 1 de WidePlus: hito 20 Wide 4.5
Punto de cambio 2 de WidePlus: hito 30 Wide 5.2
Punto de cambio WidePlus 3: hito 40 Wide 6
Punto de cambio 4 de WidePlus: hito 50 Wide 5.2
Punto de cambio WidePlus 5: hito 60 Wide 4.5

Figura 5-58 Figura 5-59

Haga clic en 'Ver' para verificar la vista previa de la plantilla e ingrese el valor de la estacion para
verificarlo.

Ingrese el kilometraje en el cuadro inferior derecho y haga clic en "Verificar estacion' para ver la
seccion transversal en el kilometraje correspondiente.



SHTLAB

GEOSOLUTIONS

(- Te'ﬁpl‘"t i

Y Y
0
~ ™\
< Q
(=) Q
s 4
<o > R 7
& @ &y @
N Y V4 N
—a20im_ —201m_,
I X Ch-:cksuuon1 E XI Check Station I

Aviso:

Los usuarios pueden cambiar las interfaces 'Estandar’, 'SuperEle' y 'WidePlus' para
ver los datos de la carretera y hacer clic en 'Aplicar' en cualquiera de las tres
interfaces para aplicar la seccién transversal actual (‘'Estandar' + 'SuperEle' +
'WidePlus®) a la carretera después de la confirmacion. Los usuarios también pueden

hacer clic en 'Mas' — 'Guardar' para guardarlo como archivo de plantilla (*.TPL)
para su posterior carga y reutilizacion.

En la interfaz de la seccion lateral, los usuarios pueden agregar, cargar, aplicar y guardar la seccién
lateral.

-Agregar: haga clic para elegir y agregar el 'Relleno’ o el 'Corte'. Ingrese el nombre de la seccién
lateral y edite las caracteristicas de la seccion lateral.
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4 Side-sectian

-Cargar: haga clic para cargar el archivo BPI (*.BPI), y la lista de secciones laterales mostrara toda
la informacion de la seccion en el archivo actual.
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Figura 5-64

-Aplicar: haga clic para aplicar la pendiente en la lista de secciones laterales actuales a la carretera
del proyecto actual y le indicara Usar datos correctamente.

-Guardar: haga clic para guardar el archivo en formato de archivo BPI (*.BPI). Y el archivo *.BPI
guardado se puede cargar correctamente.
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-Eliminar o Editar: mantenga presionado el registro para eliminar o editar la informacion de la
seccién lateral. Haga clic en 'Eliminar' para eliminar los datos de la seccion lateral seleccionada.
Haga clic en 'Editar' para realizar la operacion 'Agregar', 'Editar’, 'Ver'y 'Eliminar' para obtener
informacién como 'Nombre del factor', 'Iniciar deltaH', etc. En la interfaz, haga clic en "Agregar" en
la parte inferior y se mostraran "Pendiente”, "Plataforma” y "zanja".
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Figura 5-65 Figura 5-66 Figura 5-67

En la interfaz de pardmetros de pendiente, agregue, edite, elimine y obtenga una vista previa manual
de los pardmetros de pendiente.

-Agregar: haga clic en 'Agregar', el software salta a la interfaz de edicion de parametros de seccion
de pendiente. Los usuarios pueden configurar el 'Hito', el 'Cambio izquierda/derecha’, la 'Pendiente
izquierda/derecha’ y hacer clic en 'Aceptar' para agregar parametros de seccion lateral.
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Figura 5-698 figura 5-69
-Ver: haga clic en 'Ver' para ingresar a la interfaz de vista previa.

-Aplicar: haga clic en 'Aplicar' para actualizar los datos.

Haga clic en Disefio de construccién para ingresar a la interfaz de edicion. Satsurv admite cuatro
tipos de 'Alcantarillas de cubierta’, 'Alcantarillas circulares', 'Pasajes' y 'Pasarela’, y admite dos
métodos: 'Inclinado' y 'Recto’.

€ Construct Info € ProView Construct

Conavuction  Construction
»
e hee pracices S Sicie i ¥
122000 Cower Ogtvert Flareng 930000 00000 /(o‘ 10,0000
Construction type Cover cubvert >
Construction
practices Slanting >
Anvge 090,00 00 00000 2 0m
.\90 00*
Front width 20000 2 1. 20m
2.0m
Back width 20000
Left length 20000 (_i
w
Rght eogth 20000 @ @
Load v 7
& v v
B Save Ceegter height 100000

Figura 5-70 Figura 5-71 Figura 5-72
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-Agregar: haga clic en 'Agregar' para seleccionar el tipo de construccion y la préctica de
construccion en la interfaz 'Informacion de construccion', ingrese la 'Estacion’, 'Angulo’, 'Ancho
frontal’, '"Ancho posterior', 'Longitud izquierda', 'Derecha’. Longitud', 'Altura central' y 'Pendiente’,
haga clic en 'Aceptar'.

-Ver: haga clic en 'Ver' para ingresar a la interfaz de vista previa de la construccion, puede ver el
gréafico de construccion disefiado. haga clic en la barra de seleccion a continuacion para cambiar la
visualizacion gréfica de construccion maltiple.

-Aplicar: haga clic en 'Aplicar' para actualizar los datos.

-Maés: haga clic en 'Mas' para cargar el archivo de disefio de construccion o guardar la construccion
disefiada.

Los datos de la carretera se pueden exportar en la interfaz 'Road Lib'.
Los pasos son los siguientes.
Seleccione una carretera en la interfaz 'Road Lib', haga clic en 'Méas' y luego haga clic en 'Exportar.

El formato de exportacion predeterminado en la parte inferior de la interfaz de exportacion es un
archivo de coordenadas pila por pila (*.csv), y el boton de configuracion se muestra en la esquina
superior izquierda (al ingresar, el software solicita la pila actual). contenido de configuracion de
exportacion por pila). Haga clic en el botén Configuracién y el software ingresa a la interfaz de
configuracion de exportacién de datos pila por pila: el contenido pila por pila se puede configurar
personalizando la configuracidn pila por pila. Después de cambiar la configuracidn, haga clic en
Aceptar y el software volvera a la pantalla de exportacion pila por pila y posteriormente
determinara qué exportar de acuerdo con la configuracion.

Haga clic en la parte inferior de la pantalla de exportacion para cambiar a exportar archivos de
elementos de linea (*.sec), el boton de configuracion no se muestra en la esquina superior izquierda;

Ingrese el nombre del archivo en el cuadro de entrada y haga clic en Aceptar
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Figura 5-73 Figura 5-74 Figura 5-75

La distancis vertical desde el

punto sctusl a la seccidn.

o
~
©

\
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A
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= 0 000
Dwence 14 391 Offaet - 24 3%
Ranoe A2 000

Haga clic en Archivo de Road Desigmer - . para cargar archivos existentes, luego ingrese el km,
calculara automaticamente la posicion de la seccidn transversal en ese kilometraje y mostrar una
linea discontinua como linea de referencia en el grafico. Al acercarse a esta linea de referencia, el
software calcular la distancia entre la posicion actual y la linea de referencia. Si la distancia es
menor que el valor de configuracion de la tolerancia de la seccion transversal (el valor se puede
congfigurarar en “configurar” - Datos—>"’Precision de la seccion transversal”), los usuarios pueden
realizar la recopilacion de puntos de la seleccion transversal.
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Definir: Hagaclicen =  para definir un kilometraje especifico de la seccidn trasversal e
ingresar otras configuraciones. Automaticamente se calculard la posicion de la seccidn, a
esa distancia y mostrara una linea discontinua.

Medir: Haga clic para recopilar puntos e ingresar la informacion de la seccion
transversal. Si se selecciona el “Punto central”, el punto se utilizara como punto de
referencia de la seccidn transversal. La biblioteca de puntos de la seccidn transversal

almacenara la elevacion horizontal de otros puntos en la seccion transversal en relacion al
punto central.

Archivo Road Designar: Haga clic para cargar los archivos existentes
Cambiar de vista: Haga clic en l : |
comprobarlo.

para cambiar a la vista de seccion transversal y

L= ]

Interseccion: Hagaclic ®  para saltar a la interfaz de levantamiento de intersecciones,
consulte el capitulo de “Herramientas”.

4 Cross-section knfo

Al recopilar secciones Swson 100000
fransversales, agregue

L Ml gtore 0m0en e Name ol x Cipres Prosnl
el juicio de puntos de /
elementos al step ¥u0000 v Named by Aic-append
seleccionar la suma _
0 resta de hitos del — b e
siguiente punto de Leh 50000 GroundCode -
muestreo.

Faght 0000 TRDATN P

Argle DN 00 0000 T

Figura 5-57 Figura 5-78
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Figura 5-79 Figura 5-80

Aviso:

El aviso de kilometraje y la funcion de evaluacion de puntos caracteristicos le
facilitan verificar si se ha recopilado la seccién actual para evitar mediciones
perdidas cuando se recopila la seccion de kilometraje actual y se ingresa a la
siguiente coleccion de kilometraje.
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Este capitulo contiene:
- Angulo
- Distancia
- Coordinar
- Area
- Disty Az
- Interseccién
- Calculo de angulos
- Volumen
- Puntoy linea
- Curva de transicion
- Calculadora
- Brujula
- CAD
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Admite unidades 'Radian’, 'Degree’, 'DMS', 'Gon’, 'Mil angle' que se transforman mutuamente.
Después de ingresar un valor para cualquier elemento, haga clic en 'Calcular' y luego se calcularan

otros valores.
Radian
Degree
(¥
DS
Gan

Mil

(23] compute

Figura 6-1

9 ¢ 9 ¢ 9% < EE N3 EE T3

Admite unidades de distancia “Km”, “m”, “cm”, “milla”, “milla nautica”, “yarda”, “pie”, “pulgada”
que se transforman mutuamente. Despues de ingresar un valor a cualquier elemento, haga clic en
“Calcular”, luego se calcularan otros valores.
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= Distance
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yard
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Figura 6-2
La funcion “Coordenada” admite la conversion de un solo punto y la conversion de archivos.

Los datos incluyen el elipsoide de origen y el elipsoide local. Después de ingresar la informacion
del punto, puede cambiar entre BLH, XYZ o NEZ. Haga clic en 'A local’ o 'A fuente' para
completar la conversion entre el elipsoide de origen y el elipsoide local. Las coordenadas de los
puntos se pueden seleccionar de la coleccion en tiempo real, la biblioteca de coordenadas o el mapa.

e &= 3
® BLH LA ¥l NEZ B 00:0000 00000N o; 0.000
L C0-00:00. 0ODD0E a; oD
B 0000 GO000M H-1.877 o C1000
11,57 [

TargetH 1.5000
L 000000 DO00OE

Aentige
H: Sawve 10 the poin bbmry
& Local .<\\ E
BLH EYL = NEL
H:
E
£

r JE P e E
4 Tolao al 2 ToSource

Figura 6-3 Figura 6-4
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€ Map oK
co
Aready select () date
Pt Name N £
o 25445371865 9999 8907 4
e 2584537.1109 &59999 7615 4
e 2544534 8440 EFTFIG bbb 1
Dea 2544537 2304 459999 4244 4 : A" =
®
o,
- 4
¥ T
o
Figura 6-5 Figura 6-6
.
Archivo

Cuando el usuario necesita ingresar puntos de coordenadas, las coordenadas existentes se pueden
importar en lotes mediante conversion de archivos, y los resultados se mostraran en la lista después
del célculo directo o inverso.

“ ™
* BLH W2z MEZ
File Nane ¥
Conmr s result
BLH xYZ & MEZ

z To Local E T Sowsice

Figura 6-7

Se utiliza para calcular el area, la circunferencia y algunos otros parametros del grafico. El area se
indica con'm2' o0 'mu' y la circunferencia se indica con 'm'. La coordenada del punto que participa
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en el célculo se puede agregar manualmente, o recopilarse en tiempo real desde el receptor o
seleccionarse de una biblioteca de coordenadas o un mapa.

AvViso:

" | . .
En la “Interfaz de mapa del Area”, el punto de seleccion © no es el mismo que la P en la lista
de interfaz de seleccion de mapa. En el primero, los puntos en el mapa se seleccionan haciendo clic
en el punto y en el segundo, seleccionando puntos en el circulo seleccionando el nodo en linea.

La diferencia de seleccion de mapa entre “Area” y la otra interfaz es:

& Map

F oK
© Map [ DK
Alwady select [ data
Pi Hame " f
peil ISLSITIBES 49990 E007 +
[ ig-1 43335 109 AW B 4]
pt2 15484536 BLAD 195535 L6 ]
B
ped 544537, 2504 A 4244 + E A™ . = P
5
fara [+
O] &
8 S
a 1 P
) &L A
'3 - TT;-
5 T', b 3
L2234, 88m. A24.88m,

haga clic para ingresar al modo de seleccion de mapa. Encuadre el punto de seleccion en el mapa
cuando el icono esté en el estado en el que el marco seleccione multiples puntos, presione, pero solo
se puede seleccionar un punto en el cuadro, haga clic nuevamente para salir del modo de seleccién
del mapa; Entre ellos, cuando el icono esté en el

estado, puede seleccionar varios puntos en el cuadro, hacer clic en 0 nuevamente para salir del
modo de seleccion de mapa, hacer clic en 'Aceptar' para completar. Regrese a la lista para ver los
puntos seleccionados.
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Figura 6-8 Figura 6-9 Figura 6-10

Boton de icono: puede agregar puntos a la lista mediante adquisicion en tiempo real, biblioteca de
puntos o seleccion de mapa.

Agregar: los puntos se pueden agregar a la lista mediante la recopilacion en tiempo real, la
biblioteca de puntos y la seleccidon de gréficos.

Computar: calcula el area, mu y longitud del punto actual en orden, y puede ver gréficos y calculos
en la interfaz de resultados.

La interfaz grafica muestra los resultados como resultados de area vectorial y resultados de area
méaxima, mientras que el tridngulo solo muestra el area vectorial.

R
: ©)
= Q kK
v &
A

7.53¢cm
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Figura 6-11 Figura 6-12
6.5 Disty Az.

Se utiliza para calcular la distancia y el azimut entre 2 puntos. Las coordenadas de los puntos Ay B
se pueden ingresar manualmente o leer desde el receptor, la biblioteca de coordenadas o el mapa.
Despues de leer correctamente, haga clic en calcular “Azimut”, “angulo de inclinacion, “Dist 2D,
“Dist 3D, y Distancia H

N 24537 s
L 499999 507
Sl G Result
s 4 X Azimuthc184.06:29 53487
: A Bank Angle:06:26.48 16465
20 Distance: 03434
N 7544536 8440 3D-Oistance: 0.3456
H-Destance: 0.0388
£ 7 6a4 1
3 49909 tht oK
z 403060

[:7.4 Compute

Figura 6-13 Figura 6-14

Puede cambiar la configuracion haciendo clic en el boton "Avanzado" en la esquina superior
derecha. Cuando se activa 'Usar factor de escala de terreno' para calcular los resultados mostrados
en la interfaz, se mostrara el elemento ‘factor integral de distancia'.

€ Convert Config

Cal Spatial Dist by XYZ

Use Geound Scale Factor

v Compute Ground Scale Factor from System

Result

Azimathc ) 84.06:20. 53487
Bank Angle 06:26:48.16465
20-Distance: 0.3434
3D-Destance: 0 3456

H-Distarce 0.0388
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Figura 6-15 figura 6-16

En el caso de que un punto necesite medicion, pero las condiciones de observacion no sean ideales,
calcule la coordenada del punto necesario midiendo un punto cercano. Haga clic en cada icono para
ingresar al modo de medicién correspondiente. El software admite nueve modos de medicién (4Pt,
2Pt2L, 2PtlL, 2Pt2A, 2Pt1ALL, Azimut, 2C, 1L1C, 1RPt).
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Existen dos posiciones de P seglin la teoria de 2Pt2L; 2Pt2A, 2Pt1A1L. Si ingresa primero las
coordenadas de Ay luego las coordenadas de B, la posicidn de P se ubicara sobre la linea AB. Por
el contrario, si ingresa primero la coordenada de B, la posicion de P se ubicara debajo de la linea
AB.

En los métodos de medicion de interseccidn anteriores, seleccione la ID del punto conocido, ingrese
la coordenada del punto de medicién de la interseccion (ingreso manual o lectura desde el receptor,
biblioteca de coordenadas, mapa), ingrese otras claves conocidas (como L1, L2, etc.) , haga clic en
Calcular, calcule las coordenadas del punto desconocido P, haga clic en Guardar, ingrese el nombre,
la descripcion, etc. para guardar en la biblioteca de coordenadas.

En la interseccién, cuando hace clic en recopilacion de GPS, es fécil obtener informacién de
precision (la configuracion de precision se realiza en la Configuracion) para comprender la
precision en tiempo real.

6.7 Calculo de angulos.

Se utiliza para calcular el angulo de la linea de tres puntos, incluidos los angulos interior y exterior.
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Figura 6-26 Figura 6-27

Calcule el volumen, el perimetro 2D, el perimetro 3D y el &rea DTM de dos superficies, o entre una
superficie DTM y una elevacion predeterminada.

Surface Name

Ingett the reforence elevstion

g

Sefect the referenc t

Area \tersaction Vobame PRI ’
. E Select the teference srface >

L
Define range
Pont and e Transition curve Calculator 2
©
Compasa CAD Oraw Wore

Figura 6-28 Figura 6-29

- Seleccionar superficie: Haga clic en el icono ampliar ~ , seleccione una superficie real de
la “Lista de superficies”.
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€ Boundary Point

& From

Introduzca la elevacion de referencia: Verifique, la elevacion de referencia y la superficie se

utiliza para el calculo del volumen. Haga clic en el icono ~ , seleccione un punto como
punto de referencia de la biblioteca de puntos.
Definir rango: verifiquelo, calcule el volumen dentro del limite; por el contrario, si no se

comprueban, calculara el volumen en el &rea publica. Haga clic en el icono =, puede
seleccionar en la interfaz “Definir rango” y agregue, edite, elimine, vea, cargue y guarde los
puntos de rango.

£ Daline rangs

Select sarloce >

pEn TSI N AFFIE TR A0 THIR

Tuwrface Hame
P TS T FFPTTLEE 00
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" Define ange >

Hame ] E z L3
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Pl IEIT IM AR &) 3

=
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Figura 6-30 Figura 6-31

€ Define rangeView

"

2544500 248

9IS 0001

&0 000

® NEZ (L]

K DOL®

12 Odem

Figura 6-32 Figura 6-33
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Agregar: agregue un punto de rango mediante entrada manual, recopilacion en tiempo real,
seleccion de biblioteca de puntos o seleccion de mapa; 'Definir rango' requiere al menos tres puntos.

Editar: seleccione el punto de rango que desea editar; puedes editar las coordenadas del punto.

Eliminar: seleccione un punto de rango, haga clic en Eliminar para eliminar directamente, sin
mensaje.

Ver: obtenga una vista previa de la forma del rango definido.

Cargar: carga un archivo de limites existente (*.waa), la ruta de carga es la carpeta 'SATLAB\
Project\ ROAD\ Project Name\ dtm'.

Guardar: guarda el archivo de limite de volumen para volver a agregar/editar. La ruta de guardado y
el formato del archivo son consistentes con los de 'Cargar’. Cuando el nombre del archivo guardado
ya existe, no se puede guardar, pero margue 'Cubierta’ para guardar el archivo modificado. Ademas,
haga clic en 'Aceptar' para volver a agregar/editar el archivo de limites de volumen.

4 Directory

DT M Rl
S04 was

WS b4
Figura 6-34

Después de seleccionar los diferentes métodos de célculo, haga clic en "Calcular" para ver el
célculo del movimiento de tierras, la superficie medida, el rea excavada y el area rellenada en la
pantalla de resultados.

Haga clic en 'Gréfico' en la esquina superior derecha para ver el ejemplo de llenado y corte del
grafico; Haga clic en 'Exportar' en la esquina superior derecha para exportar el informe de
resultados del movimiento de tierras en formato *. HTML, *. Texto o *. Archivos CSV.
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Figura 6-35 Figura 6-36

The caloulation resull between the two safaces
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Figura 6-37

The result of the calculation of reference slevation
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Figura 6-38 Figura 6-39

Sedect surface >

Surface Name

w2 \nput the reference
olevation

Elevation 2.0000

Select the reference point >

Sedect the reference
surface

v Define range >
Name N E z »

pto 2542643 BS90 4345581735 47 8548
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Figura 6-41 Figura 6-42
Area (2D: m2): El area proyectada sobre el plano horizontal.
Area (3D: m2): El area proyectada sobre el plano de referencia inclinado.

Perimetro (2D: m): La longitud del poligono desde el punto inicial hasta el punto de medicién
actual en la superficie (2D).
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Perimetro (3D: m): La longitud del poligono desde el punto inicial hasta el punto de medicion
actual en la superficie (3D).

Se puede utilizar para calcular la relacién entre puntos y lineas.

€ Point and line

Offset pont

Name

7

Start Pokt

Name

Figura 6-43

© xnown

R2

Undssown

C

$ =

Result
Line Sice Right

Dist 1o Start-0 3408
Dist 10 End 25931967114
Vertical Dis0.0419

o

Figura 6-44

Langth L. wtart rachus R and e radius B2
03 brvm Cabilabe o weeter A

s;f\ o
\u Langth L, end endiun K2 and parameier A
aN s hnown, Coubcutute start rachen 11

.
& Known
L X
A
"2 o

® RiI>R2 R2>81

Uekrown

<« End Radius
v |
| e

\ Langth L. wtart radien AT and pasamvner &
o\ e hvgwn, Cabewbate ond ot W2

B Known

mn

® RI>R2

Unknown

R2

R2>R1




SHTLNAB

GEOSOLUTIONS

Herramienta para realizar calculos matematicos simples.

Los usuarios hacen clic en 'COGO' - '‘Brujula’ para ingresar a la funcion de brdjula.

La primera vez que abra la brajula del controlador, ingresaré a la interfaz de calibracion y el usuario
confirmara si es necesario calibrarla o no. Si la calibracion es exitosa, no volvera a ingresar a la
interfaz de calibracion dentro de los 7 dias, y después de 7 dias, la funcion de brajula del
controlador ingresara nuevamente a la interfaz de calibracion y le indicaré.

= Unnamed Qs B0 2

s S @

Angle Distance Coordinate

Compass CAD Draw Maore

B @ 2 =]
Project Device Sutvey COGO

Figura 6-48 Figura 6-49

El usuario al hacer clic en “COGO” CAD ingresara a la funcion de dibujo CAD.

Muestra el registro de archivos abiertos recientemente, se muestran hasta 20 archivos, la lista de
archivos esta ordenada segun el dltimo uso y el Ultimo abierto o editado se muestra en la parte
superior
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Figura 6-50

Haga clic en el boton [Dibujo CAD] en la parte inferior de la interfaz, seleccione la ruta (ruta
predeterminada de la carpeta SATLAB), seleccione el archivo CAD (*.dxf, *.dwg) que desea abrir,
haga clic en Aceptar, el archivo se carga correctamente. y salte a la interfaz de edicion de CAD
Draw. La lista de archivos recientes se agrega al frente.
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Figura 6-51 Figura 6-52
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Haga clic en el botén [Nuevo] en la esquina superior derecha de la interfaz, seleccione la ruta para
guardar el archivo (ruta predeterminada de la carpeta del proyecto actual), ingrese el nombre del
archivo, seleccione el tipo de archivo (*.dxf, *.dwg), haga clic en OK, el archivo se cre6
correctamente y salte. En la interfaz de edicién de CAD Draw, la lista de archivos mas recientes se
muestra en la parte superior.
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Figura 6-53 Figura 6-54

Después de abrir o crear un nuevo archivo CAD, ingrese a la interfaz de edicion para realizar
operaciones como dibujar, medir, ver capas y seleccionar color en el archivo. Después de salir de la
interfaz de edicion, los resultados de la edicion se guardan automaticamente.

[Dibujar]: haga clic en la funcion de dibujo y apareceran los tipos de dibujo admitidos por CAD
Draw. Seleccione el tipo de dibujo para realizar las operaciones de dibujo correspondientes.
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Figura 6-55

Linea: haga clic en la interfaz de visualizacion para seleccionar el punto inicial de la linea, muévase
par seleccionar el punto final de la linea, suéltelo y dibuje correctamente.

Circulo: haga clic en la interfaz de visualizacion para seleccionar el punto inicial del diametro,
muévase para seleccionar el punto final del didmetro, el circulo cambia con el diametro, suéltelo y
ibuje correctamente.

Punto: haga clic en la interfaz de visualizacion para dibujar correctamente

Arco: haga clic en la interfaz de visualizacion para seleccionar el punto inicial, muévase para
seleccionar el punto medio y luego muévase para seleccionar el punto final, suéltelo y dibuje con
éxito.

Rectangulo: haga clic en la interfaz de visualizacidn para seleccionar el primer punto, muévase para
seleccionar el punto de la esquina opuesta, suéltelo y dibuje correctamente.

Elipse: haga clic en la interfaz de visualizacién para seleccionar el primer punto del rectangulo
exterior de la elipse, muévase para seleccionar el punto de la esquina opuesta del rectangulo
exterior, suéltelo y dibuje correctamente.

Texto: haga clic en la posicion donde se deben agregar elementos de texto en la interfaz de
visualizacion, aparecera un cuadro de entrada, ingrese el contenido del texto que se mostrara, haga
clic en Aceptar y el dibujo se realizara correctamente; haga clic en Cancelar para dejar de dibujar.

[Encuesta]: Haga clic en la funcidn de encuesta y apareceran los tipos de encuesta admitidos por
CAD. Luego de seleccionar el tipo, podra realizar la operacion de levantamiento correspondiente.
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Figura 6-56

Estudio de area: haga clic en la interfaz de visualizacion para seleccionar el primer vértice, mueva
para seleccionar varios vértices (seleccione al menos dos vértices mas), mueva la flecha al primer
vértice para cerrar el area y se muestran el area y la circunferencia del &rea cerrada en la interfaz
mucho tiempo.

Encuesta de distancia: haga clic en la interfaz de visualizacién para seleccionar el punto inicial de la
linea, muévase para seleccionar el punto final de la linea, durante el cual la interfaz mostrara la
longitud de la linea en tiempo real, suelte para finalizar la encuesta y la La interfaz mostrara la linea
final y su longitud.

[Capa]: Haga clic en la funcion de capa para que aparezca una lista de todas las capas del archivo
CAD actual, haga clic en un elemento de la lista para elegir ocultar o mostrar la capa.
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Figura 6-57

[Color]: haga clic en la funcién de color y aparecera una ventana emergente de paleta de seleccién
de color. Después de seleccionar un color, haga clic en el centro de la paleta de colores y el color
del pincel se podra modificar al color correspondiente. EI color modificado se aplicaré a las
funciones de dibujo y levantamiento.

€ CAD Draw

Figura 6-58
[Cancelar]: deshace la operacion actual y regresa al Gltimo evento de clic.

[Cambiar fondo (fondo)]: puede cambiar el fondo a blanco o negro.



SHTLNAB

GEOSOLUTIONS

[Acercar todo]: haga clic para hacer zoom y mostrar todos los elementos de dibujo del boceto actual
en la interfaz.

[Tamafio de fuente]: haga clic en el botén de funcion de tamafio de fuente, aparecera una ventana
emergente para ajustar el tamarfio de fuente, puede deslizar para seleccionar el tamafio de fuente,
hacer clic para restaurar el valor predeterminado, la fuente se ajustara automéaticamente al tamafio
predeterminado y el tamafio de fuente seleccionado se aplicaré a la interfaz CAD Draw y CAD
Stake después de hacer clic en Aceptar.

Figura 6-59 Figura 6-60
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Capitulo 7

Medicion de inclinacion.

Este capitulo contiene:
Medicion de inclinacién sin calibracion
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Después de conectar el receptor, abra el interruptor Tilt Survey en la interfaz de datos de
configuracion de topografia del software y, después de que el receptor alcance RTK-Fix, se puede
inicializar Tilt Survey (haga clic en el icono de Tilt Survey para ver el mensaje de inicializacion).

Mantener el dispositivo en estado estatico:
Mantenga el dispositivo en estado estatico durante 1 a 3 segundos cuando esté en RTK-Fix;
Agitar:

Una vez finalizada la inicializacion de Tilt Survey, el receptor serd sacudido hacia atras (una vez
por segundo) para la inicializacion del rumbo;

« Data

%K Genenal Survey Contig Other

Working Area >

Physical Record Button Single Record >

Physical Shortout Button Defaut > Tilt Survey Initialization
Tit Survey F] I

Point Info Diaiog .

Auto Start Average .

Auto Store After Avenage

Store Average Powrts

Miow Samme PiName

Figura 7-34 Figura 7-35
Cuando se hayan marcado todos los elementos de inicializacion, la voz del receptor transmitira
"Compensacion de inclinacion iniciada™ y el icono de Inspeccidn de inclinacion se iluminaré.
Después de la inicializacion de Tilt Survey, la operacion Tilt Survey se puede realizar en el

dispositivo.

AvViso:
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Después de activar el estudio de inclinacion, el estudio de inclinacion no corregido debe cumplir
con la solucidn fija, la inicializacion de actitud y la inicializacion de rumbo antes de poder

usarse; de lo contrario, se le pedira al usuario que complete la operacion de inicializacion.

Después de activar el levantamiento de inclinacion sin corregir, haga clic en el icono de
levantamiento de inclinacion en la esquina inferior derecha de la interfaz para cambiar el modo

actual a adquisicion normal o adquisicién de inclinacion.

Se completa la inicializacion de la actitud y luego se sacude el receptor RTK (con una

frecuencia de 1 segundo) para inicializar el rumbo.
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Este capitulo contiene:
- Apéndice 1 “Términos técnicos”
- Apéndice 2 “Descripcion general de los levantamientos GPS”
- Apéndice 3 “Solucion de problemas”
- Apéndice 4 “Formato de archivos.
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1. Sistema Global de Navegacion por Satélite (GNSS)

Sistema de navegacion global por satélite (GNSS) es el término genérico estandar sistema de
navegacion por satélite que proporciona cobertura global de orientacion espacial geografica, incluido
el GPS de EE. UU., el GLONASS de Rusia, el BDS de China y el Galileo de la Union Europea.

2. Hora del GPS

La medicion del tiempo utilizada por el sistema GPS NAVSTAR.

3.UTC

Hora universal coordinada. Estandar de tiempo para las horas de luz locales segun el meridiano de
Greenwich. Consulte la hora del GPS.

4. Rutas mdltiples

Interferencia (como la sombra pesada en la pantalla de un televisor). Las sefiales GNSS llegan por
multiples caminos antes de llegar a la antena por diferentes caminos.

5. Grado de ambigtiedad

El nimero de semanas en el pseudoespacio de la fase portadora entre el satélite GNSS y el receptor
GNSS.

6. Efemérides

Prediccion de la posicion actual del satélite. Se transmite en los datos.

7. Epoca

Intervalo de medicion del receptor GNSS. Variaciones del elemento calendario con tipo de medida:
- Para medicién en tiempo real, se establece en un segundo.
- Para mediciones de posprocesamiento, configurelo en un segundo y un minuto.

8. Altura de la antena

La altura del centro de fase del receptor al centro de la estacion.

9. Estacion de referencia (estacion base)
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En un periodo determinado, y si uno o varios receptores, en uno o varios sitios de prueba, siguen
rastreando un satélite de observacion, con el receptor en un rango determinado, la estacion fija se
denomina estacion de referencia.

10. Estacion movil

En un periodo de tiempo determinado, y Si uno 0 varios receptores, en uno o varios sitios de prueba,
siguen rastreando un satélite de observacion y el receptor se encuentra dentro de un rango
determinado, la estacidn fija se denomina estacién de referencia.

Medicion RTK con estacion de referencia Unica.

Solo se utiliza una estacion base, y el pardmetro de correccion de diferencia de fase de la portadora
se mide mediante la estacion base receptora de tecnologia de comunicacion de datos.

11. Red RTK (CORS/VRS)
Se refiere a multiples estaciones de referencia en un area, cobertura de red para la composicion de la
region y observacion de seguimiento continuo, a través de los sitios de la red de observacion GPS,

que cubre la regién y el periodo para los parametros de correccion RTK, en la region para la linea
RTK en tiempo real forma de correccion de posicionamiento.

12. Angulo de la méscara de elevacion

Para proteger el efecto de objetos ocluidos (como edificios, arboles, etc.) y el efecto multitrayectoria,
el valor del umbral del angulo es inferior al del satélite en el campo de visién, gue normalmente se
establece en 10 grados.

13. Solucidn fija

Esto indica que la ambigiiedad se ha resuelto y la medicion se ha inicializado. Es el tipo de solucién
MAs preciso.

14.. Solucion flotante

Esto indica que la ambigtiedad se ha resuelto y la medicion no se ha inicializado.

15. PDOP (dilucién de precision)

La Dilucidn de Precision de Posicion (Dilucién de Precision) son marcas de calidad GNSS. Tiene en
cuenta la posicién de cada uno de los satélites, en relacion con los demas satélites de la constelacion,
y su posicion geométrica con respecto al receptor GNSS. Cuanto menor sea el valor DOP, mayor sera

la confiabilidad de la precisién. Los estandares aplicados por valor DOP GNSS son: - el PDOP -
posicion (coordenada 3d) - RDOP relativo (posicion), tiempo promedio - HDOP - nivel (coordenadas
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horizontales bidimensionales) - VDOP - vertical (solo altura) - TDOP - tiempo (solo el
desplazamiento del reloj).

16. Dilucion de precision de posicion espacial (PDOP)

Un nimero de unidad gue representa la relacion entre el error de posicion del usuario y el error de
posicion del satélite. Los factores que reflejan la atenuacion de la precision del posicionamiento estan
relacionados con la distribucion geométrica espacial del satélite medido,

y cuanto mayor es el rango de distribucion espacial, menor es el valor PDOP y mayor es la precision
del posicionamiento; por el contrario, cuanto mayor sea el valor PDOP, menor serd la precision de
posicionamiento.

17. Limite de PDOP

El valor PDOP mas alto para la posicion calculada del receptor.

18. PPM

La medicion de la distancia de inclinacion de una millonésima se corrige en funcién del impacto de
la atmosfera terrestre.

Las PPM estan determinadas por la presion y temperatura observadas, asi como por las constantes
especificas del instrumento.

19. RMS

La raiz cuadratica media se utiliza para indicar la precision de la medicién del punto. Es el radio del
circulo de error en aproximadamente el 70% del punto fijo.

21. SNR

(Relacion sefial ruido). Es una medida de la intensidad de las sefiales de los satélites. La SNR varia
de 0 (sin sefial) a 99, de los cuales 99 es el mejor y 0 significa que el satélite no esta disponible. El
buen valor tipico es 40. Normalmente, cuando la SNR es superior a 25, los sistemas GNSS empiezan
a utilizar satélites.

22. Indice ponderado

El indice ponderado se utiliza en el calculo del ajuste de vecindad. La distancia calculada desde cada

nuevo punto hasta el punto de control, en el establecimiento de la estacion, sera ponderada segun el
indice ponderado cuando se calcule el ajuste de coordenadas aplicado al nuevo punto.

23. Distancia de pila/distancia de estacion.
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La distancia o intervalo a lo largo de una linea, arco o camino.
24. Proyeccion

La proyeccion se utiliza para producir un mapa plano que representa la superficie de la tierra, o esa
parte de la superficie.

25. El elipsoide
El modelo matemaético terrestre de la rotacion de una elipse alrededor de un eje corto.
26. Datum geodésico

Un modelo matematico disefiado para adaptarse a parte o la totalidad de la superficie del geoide
(superficie fisica de la tierra).

27. nivel de la tierra

Estad muy cerca de la gravitacion universal de la superficie del mar.

La técnica diferencial dinamica es adecuada para encuestas en tiempo real o de posprocesamiento, y
la técnica estatica rapida solo es adecuada para encuestas de posprocesamiento. Los estudios
cinematicos en tiempo real (RTK) suelen utilizar estudios de fase desde cinco o mas satélites hasta la
estacion base y el mavil. Para obtener una precision del levantamiento a nivel de centimetros, se debe
inicializar antes del levantamiento. Durante el estudio, si el namero de satélites recibidos disminuye
a menos de 4, cuando el nimero de satélites aumenta a 4 0 mas, se requiere un re inicializacion.

Posicionamiento diferencial

Para estudios precisos de la posicion relativa de dos receptores que siguen simultaneamente el mismo
satélite.

Pseudo rango diferencial (DGPS)

La tecnologia de levantamiento diferencial de pseudorango utiliza codigo GPS (codigo C/A) para
medir el posicionamiento. Los estudios diferenciales no requieren inicializacién ni seguimiento
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continuo de satélites. La precision del estudio solo puede alcanzar el nivel de 1 a 3 metros. Si se
agrega el promedio de fase de la portadora al pseudorango, la diferencia del pseudorango puede lograr
una precision submétrica.

Levantamiento dinamico en tiempo real (RTK, Real Time Kinematic)

La tecnologia de posicionamiento RTK es una tecnhologia de posicionamiento dinamico en tiempo
real basada en observaciones de la fase de la portadora. Puede proporcionar resultados de
posicionamiento tridimensional en tiempo real de la estacion en el sistema de coordenadas
especificado y lograr una precision de posicionamiento a nivel de centimetros (1-10 cm). En el modo
de operacion RTK, la estacion base transmite su valor de observacion y la informacion de
coordenadas de la estacion al movil a través del enlace de datos. El rover no solo recibe datos de la
estacion base

a través del enlace de datos, sino que también recopila datos de observacion GNSS y forma valores
de observacion diferenciales en el sistema para su procesamiento en tiempo real. Un Rover puede
estar en reposo 0 en movimiento. La clave de la tecnologia RTK radica en la tecnologia de
procesamiento de datos y la tecnologia de transmision de datos.

Los métodos de levantamiento GNSS convencionales, como los levantamientos estaticos, estaticos
rapidos y dindmicos, requieren calculos posteriores para obtener una precision de nivel centimétrico,
mientras que RTK es un método de levantamiento que puede obtener precision de posicionamiento a
nivel de centimetros en tiempo real en el campo, y es un gran avance en la aplicacion de los GNSS.
Su aparicion ha traido un nuevo amanecer para la ingenieria, el mapeo topografico y diversos estudios
de control, y ha mejorado enormemente la eficiencia de las operaciones de campo.

Principio de funcionamiento RTK

Los usuarios del sistema de tecnologia GNSS RTK incluyen principalmente tres partes: estacion base,
movil y enlace de datos. Su principio de funcionamiento es que el receptor de la estacion base se
instala en un punto de referencia con coordenadas conocidas o desconocidas y recibe continuamente
todas las sefiales visibles de los satélites GNSS; El estado de funcionamiento de la maquina se envia
al Rover a través del enlace de datos inalambrico; EI Rover se inicializa primero, y luego de completar
la busqueda y solucion de las incdgnitas a lo largo de la semana, entra en operacion dinamica. Cuando
el rover recibe los datos de la estacion base, observa y recopila los datos de la fase de la portadora del
satélite GNSS sincronicamente, resuelve la ambigiliedad de la fase de la portadora mediante el
procesamiento diferencial en el sistema y obtiene la coordenada plana x del rover de acuerdo con la
correlacion entre el Rover y la estacion base, y elevacion h.

Estatica y Estatica Rapida

Los levantamientos estaticos se pueden utilizar para obtener levantamientos de mayor precision, pero
demoran entre 30 minutos y 1,5 horas, dependiendo de la longitud de los lados. Los levantamientos
estaticos y estaticos rapidos a menudo requieren un posprocesamiento para obtener resultados
precisos. Estatico rapido es un método de posprocesamiento de encuestas que proporciona una
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precision de encuesta a nivel de centimetros. Realice al menos 8 minutos (8-30 minutos) de encuestas
de referencia utilizando encuestas de la fase de portador. El tiempo necesario depende del tipo de
receptor, del nimero de satélites validos para la longitud de la linea de base y de la geometria de los
satélites. Los levantamientos estaticos y estéaticos rapidos estan disponibles con receptores de
frecuencia simple o dual.

Factores que afectan las operaciones RTK

Varios errores en el posicionamiento GPS-RTK se pueden dividir en dos categorias segin su
naturaleza: error sistematico (desviacion) y error aleatorio.

La principal fuente de error del sistema GPS

Cuando se utiliza GPS para el posicionamiento, se vera afectado por varios factores, lo que provocara
errores de posicionamiento. Las principales fuentes de errores del sistema GPS se pueden dividir en
tres categorias: errores relacionados con los satélites GPS; errores relacionados con la propagacion
de la senal; Errores relacionados con el dispositivo receptor.

errores relacionados con los satélites
Error de efemérides del satélite

El error de efemérides del satélite se refiere a la desviacion entre la posicion espacial del satélite dada
por las efemérides del satélite y la posicidon real del satélite. Dado que el sistema de monitoreo terrestre
calcula la posicion espacial del satélite en funcion de los resultados del estudio de la

Orbita del satélite, también se denomina error de la drbita del satélite. . Es un error de

datos iniciales y su tamafio depende del nimero y la distribucion espacial de las estaciones de
seguimiento de satélites, el nimero y la precision de las observaciones, el modelo de 6rbita utilizado
en el calculo de la 6rbita y el grado de perfeccién del software de determinacion de la 6rbita. El error
de efemérides es una fuente importante de error en los levantamientos GPS.

Diferencia del reloj satelital

La diferencia del reloj del satélite se refiere a la diferencia entre la hora del reloj atdmico del satélite
GPS y la hora estandar del GPS. Para garantizar

la precision del reloj, los satélites GPS utilizan relojes atémicos de alta precisién, pero la desviacion
total y la deriva entre ellos y la hora estandar del GPS todavia estan entre 1 msy 0,1 ms, y el error de
posicionamiento equivalente resultante alcanzara los 300 km a 30 km. Este es un error sistematico y
debe corregirse.

Error de entrada
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La politica SA (disponibilidad selectiva), es decir, la politica de seleccion de disponibilidad, es una
politica adoptada por el ejército de EE. UU. para reducir la precision del sistema y restringir el uso
de GPS para usuarios sin licencia para posicionamiento de puntos de alta precisién. Incluye la
tecnologia € para reducir la precision de las efemérides de transmision y la tecnologia o para agregar
una fluctuacion aleatoria a la frecuencia béasica del satélite. Después de la implementacién de la
tecnologia SA, el error SA se ha convertido en el factor mas importante que afecta el error de
posicionamiento GPS. Aunque Estados Unidos canceld SA el 1 de mayo de 2000, auin puede restaurar
o0 adoptar tecnologias de interferencia similares durante tiempos de guerra o cuando es necesario.

Influencia del efecto relativista

Esto se debe al error relativo entre el reloj del satélite y el reloj del receptor provocado por los
diferentes estados (velocidad de movimiento y posicion de la gravedad) del reloj del satélite y del
receptor. Debido al movimiento relativo entre el reloj del satélite y el reloj terrestre, el reloj del satélite
se mueve mas lento que el reloj terrestre, lo que afectara el estudio del tiempo de propagacién de las
ondas electromagnéticas.

Errores relacionados con la ruta de transmision.
Retraso ionosférico

En la ionosfera, entre 50 y 100 km sobre la Tierra, las moléculas de gas estan fuertemente ionizadas
por diversos rayos de radiacion de cuerpos celestes como el Sol, formando muchos electrones libres
e iones positivos. Cuando la sefial del GPS pasa a través de la ionosfera, al igual que otras ondas
electromagnéticas, la trayectoria de la sefial se desviard y la velocidad de propagacion también
cambiara, de modo que la distancia medida se desviara. Este efecto se llama retraso ionosférico.

Retraso troposférico

La densidad de la atmdésfera en la troposfera es mayor que la de la ionosferay el estado de la atmosfera
también es complejo. A medida que las sefiales de GPS viajan a través de la troposfera, la ruta de
propagacion de la sefial se desvia, provocando un sesgo sistematico en los estudios a distancia, un
fendmeno conocido como retraso troposférico.

Efecto multitrayecto

La sefial del satélite (onda reflejada) reflejada por el reflector alrededor de la estacion ingresa a la
antena del receptor e interfiere con la sefial (onda directa) que viene directamente del satélite,
sesgando asi el valor observado y produciendo el llamado "error de trayectoria multiple”. ". Este
efecto de retardo de interferencia causado por la propagacion de la sefial por trayectos multiples se
denomina efecto de trayectos multiples.

Errores relacionados con los receptores GPS
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Diferencia del reloj del receptor

Los receptores GPS generalmente utilizan relojes de cuarzo de alta precisién, y la diferencia entre la
hora del reloj del receptor y la hora estdndar del GPS se denomina error del reloj del receptor.

El error de posicion del receptor.

El error del centro de fase de la antena del receptor con respecto al centro del marcador de la estacion
se denomina error de posicion del receptor.

Desviacidn del centro de fase de la antena del receptor

En el levantamiento GPS, el valor observado se basa en la posicién del centro de fase de la antena del
receptor, y el centro de fase de la antena y su centro geométrico deberian ser consistentes en teoria.
Sin embargo, el centro de fase de la antena cambia con la intensidad y direccion de la sefial de entrada
durante la observacion, y esta diferencia se denomina desviacién de posicion del centro de fase de la
antena.

Estos tres tipos de fuentes de error afectan principalmente el estudio del tiempo de propagacion de
ondas electromagnéticas y la adquisicion de posiciones precisas de satélites (es decir,
posicionamiento preciso). El llamado posicionamiento preciso es una tecnologia que utiliza varios
modelos para estimar diversos errores y luego corrige los resultados del posicionamiento GPS.

error aleatorio
Inicializar la ambigliedad de toda la semana

En el modo de operacion de levantamiento RTK, se requieren al menos 5 satélites comunes; cuanto
mayor sea el nimero de satélites, mas rapida y confiable sera la velocidad de resolucién de valores
difusos. Los estudios han demostrado que un aumento excesivo en el nimero de satélites no mejora
significativamente la precision de los puntos RTK, pero puede mejorar la confiabilidad de los
resultados de las observaciones.

Transmision de datos entre la estacion base y el Rover

Porque la tecnologia RTK se completa afiadiendo un sistema de comunicacion por radio entre dos
receptores GPS. Después de inicializar el rover, se procesa la diferencia entre la sefial de observacién
de la portadora enviada por la estacion base y la sefial de observacion de la portadora recibida por el
rover, y el valor de linea de base entre los dos puntos se resuelve en tiempo real, y luego las
coordenadas del La estacion base se utiliza para obtener las coordenadas del Rover. Coordenadas
WGS-84, mediante la conversion de coordenadas, se pueden obtener las coordenadas del Rover en
tiempo real y se puede proporcionar la precision de su punto. Por lo tanto, la calidad de observacion
de la estacion base y del rover y la calidad
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de propagacion de la sefial de radio tienen una gran influencia en la precision del posicionamiento,
incluyendo principalmente el nimero de satélites y las condiciones atmosféricas.

Error de levantamiento GPS

Tanto la troposfera como la ionosfera tienen un impacto en la propagacion de las sefiales GPS, y
cuanto mas larga sea la linea de base, mayor sera el impacto. Cuando la linea de base es corta, se
puede simular su influencia y el residuo se puede debilitar o eliminar mediante un procesamiento
diferente de las observaciones. Los principales factores que afectan el entorno en RTK son el terreno,
los obstéaculos entre la estacion base y el rover, la cobertura, el error por efecto de trayectoria multiple,
la interferencia de ondas de radio, etc. El plan de observacion y el funcionamiento del observador
también tienen una gran influencia en la calidad y confiabilidad. de los resultados RTK, tales como:
la seleccion de la posicién de la estacion base, la seleccion del punto de calibracion, el error de
centrado, la actitud de la antena, el nUmero de observaciones, etc.

Hay muchos factores que afectan la calidad de las operaciones RTK, excepto el error de efemérides,
el error de reloj y los efectos relativistas de los satélites; Efectos de la ionosfera, troposfera y trayectos
multiples de las sefiales: errores de reloj, errores de posicion y cambios del centro de fase de la antena
debido a la recepcion de la sefial. Ademas, también es necesario prestar atencién a los errores
generados por el método de operacién y el proceso de operacion. A continuacién, se presentan algunas
contramedidas y sugerencias para los métodos y procesos que afectan la calidad de las operaciones
RTK:

Obtenga las coordenadas de la cuasi estacion base y los parametros de conversion de coordenadas.
Al ingresar a una nueva area de trabajo, primero se utilizan como controles puntos conocidos de alto
nivel y se implementa una red de control GPS para obtener parametros de conversion de coordenadas:
para las coordenadas de las estaciones base desarrolladas utilizando tecnologia estatica rapida o RTK,
se deben verificar las condiciones. afiadido para comprobar. Garantice la precision de los parametros
de transformacion de coordenadas y la precision de las coordenadas de la estacion base.

Seleccione correctamente la estacion base. La estacion base debe seleccionarse en un lugar con
buenas condiciones geoldgicas,

puntos estables, facil operacion, amplio campo de visidn, sin obstaculos con un angulo de elevacion
superior a 10° alrededor y sin reflectores de sefial alrededor (como grandes areas de agua, edificios
con forma humana y dispositivos de comunicacion de alta potencia), etc.) y donde sea conveniente
difundir o transmitir sefiales de correccion diferencial para asegurar el funcionamiento normal del
GPS, eliminar o debilitar errores multitrayectoria y la transmision normal de sefiales diferenciales sin
interferencias.
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Centre y nivele estrictamente la antena receptora de GPS y oriéntela de acuerdo con la marca de
direccion adjunta a la antena para debilitar o eliminar la influencia del error de centrado vy el
desplazamiento del centro de fase de la antena: seleccione e ingrese correctamente los diversos
parametros de la estacion base y el Rover. Los pardmetros miden e ingresan de manera razonable y
precisa la altura de la antena receptora GPS de la estacion base y el rover.

Se requiere que la burbuja de aire circular en el mastil de la antena del Rover esté basicamente
centrada y para garantizar que la marca topogréfica sea consistente con la posicion topografica, para
eliminar la influencia del error de plano y el error de elevacion causados por la actitud. angulo, es
decir, la pendiente.

La antena de la estacién de radio de enlace de datos debe elevarse lo méas alto posible, lejos de la
interferencia de otros dispositivos de comunicacion de alta potencia, especialmente la antena de radio
de la estacion base, para mejorar la distancia de propagacion del diferencial. sefial, pero no debe
exceder los 20 km estipulados en SY/T5171-2003 para eliminar. Debido al aumento de la distancia,
la precision de posicionamiento del Rover disminuye rapidamente o el resultado de posicionamiento
es incorrecto.

El uso del modelo geoide deberd adoptar el Gltimo modelo local con la mayor precision posible.
Ademas, bajo la premisa de que el namero de puntos de referencia conocidos es suficiente y la
precisién es confiable, se puede utilizar el método de ajuste de altitud para calcular la altitud.

8.2.4 Sistema de coordenadas, sistema de elevacion y sistema de tiempo
sistema de coordenadas

El levantamiento RTK adopta el sistema WGS84. Cuando el levantamiento RTK requiere otros
sistemas de coordenadas (coordenadas de Beijing o sistema de coordenadas de Xi'an de 1980, etc.),
se debe llevar a cabo la transformacion de coordenadas. Los parametros basicos del elipsoide terrestre
y el elipsoide de referencia de cada sistema de coordenadas deberan cumplir con las disposiciones de
la Tabla 11.1 adjunta.
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Tabla 11.1 Parémetros geométricas bésicos del elipsoide de la Tierra v el slipsoide de referenciz

Proyecta elipsoide terrestre Elipsoide de referancia
Coordinar
. e 1650 Xi'an 1854 Pekin
Mamine del sisterma WES-24
Sistema coordinado Sistema coordinado
Mombre del pardmetna
Semisje mayor & (m) B3TE137 8375140 B3TE245
Semisie menaor b{m) B356752.3142 B356755. 2882 G356863.0188
Planitud o 1/298.2572235483 11208257 112983
Primera excentricidad al cuadrade =2 0.00558437208013 0.00868433450050 0.008683421822058
Segunds excentricidad al cuadrado e2 0.006720408742227 0.00873850181047 0.008732525414883

Al convertir coordenadas, se deben usar dos conjuntos de sistemas de coordenadas con méas de 3
puntos para los pardmetros de conversion, y se deben usar modelos clasicos y maduros como
Bursa-Wolf y Molodensky. Al convertir parametros, se deben usar diferentes modelos de tres, cuatro,
cinco o siete parametros, dependiendo de las condiciones de trabajo especificas, pero se debe usar un
conjunto completo de parametros para cada conversion. Los parametros de conversion de
coordenadas inexactos pueden afectar el error del levantamiento RTK de 2 a 3 cm.

Cuando se requiera proporcionar el datan de elevacion nacional de 1985 u otras elevaciones del
sistema de elevacion, los parametros de conversién deben considerar los elementos de elevacién. Si
los parametros de conversion no pueden cumplir con los requisitos de precision de altura, los datos
RTK se pueden pos procesar y las alturas de estos sistemas de altura se pueden obtener mediante
métodos como el ajuste de altura y el refinamiento de geoides.

sistema de elevacién

El sistema de altura adopta el sistema de altura normal y el dato adoptado por China es el dato de
altura nacional de 1985.

sistema de tiempo
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Se debe utilizar el tiempo universal coordinado (UTC) para las encuestas RTK. Cuando se utiliza la
hora estandar de Beijing (BST), se debe considerar la diferencia de zona horaria y UTC para la
conversién. Esto es especialmente importante cuando se utiliza RTK como temporizador.

El receptor no rastrea satélites.
El receptor no rastrea satélites, solucione el problema desde los siguientes aspectos:

Reinicie la estacion en un éarea despejada y alejada de fuentes de interferencia de ondas
electromagnéticas (como subestaciones y estaciones de radar) ;

Cambie el receptor al modo estatico para recopilar datos estaticos durante 3 a 5 minutos, luego vuelva
al modo anterior;

Mantenga presionada la tecla de funcion para restablecer la placa base, apagarla y reiniciarla.
La estacion base no transmite sefiales diferenciales.

La estacion base no transmite sefiales diferenciales, solucione el problema desde los siguientes
aspectos:

La potencia de la estacién base es demasiado baja. Si la luz de encendido parpadea lentamente, la
bateria estad demasiado baja y es necesario reemplazarla.

La luz indicadora de la estacion base parpadea de forma anormal. En circunstancias normales, la luz
satelital de la estacion base en modo externo siempre estd encendida y la luz de sefial parpadea en
rojo.

La luz del satélite no siempre esta encendida, lo que indica que la estacion base no ha bloqueado el
satélite:

El entorno circundante de la posicidn erigida estd demasiado bloqueado y se reciben menos de cuatro
satélites, por lo que es necesario restablecer la estacion en un lugar abierto.

Las coordenadas de la estacion base son demasiado diferentes de las reales y es necesario volver a
establecer las coordenadas de la estacion base.
promedio.

La luz del satélite siempre estd encendida, pero la luz de sefial no parpadea, lo que indica que la
estacion base no transmite sefiales diferenciales. Es necesario restablecer la estacion base hasta que
el estado de la solucion sea “punto conocido™.
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El meridiano central estd configurado incorrectamente. Si se trata de un meridiano central
personalizado, el método de proyeccion debe seleccionarse "Personalizado gaussiano™, guardarlo
después de la modificacion y volver a promediar la estacion base.

Reinicie la placa base, apaguela y reiniciela.

En el modo de radio externa, estd muy cerca del Rover, pero no puede recibir sefiales.

Punto unico del Rover en modo de radio externa (cuando el Rover no esta lejos de la estacion base):
La luz indicadora de la estacion base no parpadea normalmente. (Consulte el fallo 2).

La luz de sefial RX/TX de la estacion transmisora es anormal (es normal que parpadee una vez por
segundo).

Compruebe si el cable estd enchufado;

El cable de conexion esta dafiado, reemplacelo y pruébelo;

C. La carga de la bateria es demasiado baja, reemplacela;

Tanto la estacion base como la radio externa transmiten normalmente y la luz de sefial del movil no
parpadea.

El canal y la velocidad en baudios del aire de la estacion mévil no son consistentes con los de la
estacion base, asi que restablézcalos para que sean exactamente iguales;

El moédulo de radio del Rover esta anormal, reemplace el médulo de radio;

La luz de sefial del Rover parpadea pero muestra que no hay satélites publicos.

El formato del mensaje de diferencia entre el movil y la estacidn base es inconsistente y los restablece
para que sean exactamente iguales;

La oclusion del Rover es demasiado grave, lo que resulta en menos de 4 satélites pablicos y no se
puede mostrar, y restablecer la estacion en un lugar abierto.

La distancia de trabajo de la estacion de radio es corta.
La distancia de trabajo es corta y puede haber problemas en los siguientes aspectos:

La bateria de la estacion base esta demasiado baja; reemplace la bateria;
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La estacion base no esta configurada para iniciarse en modo externo y restablecerse al modo externo;
La estacion de radio externa es anormal.

La potencia no est4 ajustada al méximo;

La antena transmisora no esta instalada verticalmente en el tripode o poste de centrado;

C. El conector del cable no esté apretado y el contacto es deficiente;

d. Si la antena receptora esta correctamente instalada o rota;

Hay fuentes de interferencia (interferencia del mismo canal o dispositivo de alta potencia) cerca y
alrededor de la estacion base. Puedes intentar cambiar el canal y la ubicacion de la estacion base.

El modo GSM interno no puede conectarse a la red.

Pasos de procesamiento:

La configuracién de red es incorrecta. (Direccién IP, puerto, operador, método de comunicacion,

numero de grupo, nimero de grupo, nodo fuente, nombre de usuario VRS, contrasefia, etc.; si utiliza
iRTK2, se debe conectar una antena GPRS externa) ;

Pasos de procesamiento:

La configuracién de red es incorrecta. (Direccion IP, puerto, operador, método de comunicacion,
numero de grupo, nimero de grupo, nodo fuente, nombre de usuario VRS, contrasefia, etc.; si utiliza
iRTK2, se debe conectar una antena GPRS externa) ;

Problema con la tarjeta del teléfono movil.

La tarjeta del teléfono movil no esté instalada correctamente (0 suelta) ;

La tarjeta del teléfono movil esta atrasada o danada;

C. Lared de la tarjeta telefonica no es compatible, intente reemplazar la tarjeta telefonica;

La sefial de la red en el area de trabajo es deficiente, intente cambiar la ubicacion;

El servidor CORS es anormal. Se pueden utilizar otros instrumentos para iniciar sesion y juzgar si
hay un problema con la maquina;
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Presione la tecla de funcion para restablecer la placa base.

Verifique si la IP, el puerto, el nimero de grupo y el nimero de grupo del mavil son consistentes con
los de la estacion base.

Verifique si el formato de mensaje diferencial utilizado por el movil es consistente con el de la
estacion base.
Conflictos de cuentas. Haga clic en Estado de la solucion para comprobar si la distancia de la estacion

base es diferente de la real. Si hay un conflicto de cuenta causado por otras estaciones base del grupo,
puede cambiar el nimero de grupo y el niamero de grupo para resolverlo.

El servidor es anormal. Puede llamar al proveedor de servicios CORS para confirmar si el servidor
es normal.

El Rover no puede recibir sefiales diferenciales ni siquiera con CORS.

Pasos de procesamiento: juzgue el estado del receptor segun la luz de sefial:

La luz verde parpadea, pero el servidor no se puede conectar:

Problemas con la tarjeta del teléfono mdvil (atrasos en la tarjeta del teléfono movil, ranura para tarjeta
suelta, mal contacto, incompatibilidad) ;

Problemas de configuracion de parametros CORS (IP, puerto, nodo de origen, nombre de usuario,
contrasefia incorrecta, etc.) ;

C. Si no hay ningun problema con las comprobaciones anteriores, puede llamar al proveedor de
servicios CORS para confirmar si el servidor es normal;
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d. Problema con el médulo de red del host (V30 mantenga presionada la tecla F2 durante 6 segundos
para detectar el médulo).

Si puede conectarse al servidor Satlab y la red del instrumento esté bien, entonces se pueden descartar
ayd.

Solo la luz verde est4 encendida y el servidor estd conectado, pero no se recibe ninguna sefial
diferencial:

Compruebe si la configuracion de IP y puerto es correcta;

Si los datos GGA del Rover se cargan en el servidor cuando el Rover esta conectado a VRS (verifique
si el Rover esta bloqueado con el satélite y si GGA estd marcado) ;

C. Si no hay ningun problema con las comprobaciones anteriores, pregunte al administrador de CORS
si el servidor es normal.

La luz indicadora es normal (la luz verde siempre esta encendida y la luz amarilla parpadea una vez
por segundo), pero no hay ningun satélite publico. En circunstancias normales, el calculo se completa
medio minuto después de conectarse al servidor. Si el satélite publico sigue siendo cero:
Compruebe si el formato del mensaje diferencial es correcto;

Si la oclusion es demasiado grave, lo que resulta en menos de 4 satélites publicos y no se puede
mostrar, es necesario restablecer la estacion en un lugar abierto.

El controlador Bluetooth no se conecta a la unidad principal.

Pasos de procesamiento:

Compruebe si el receptor esta estatico y si los ocho nlcleos grandes estan ocupados.

Vuelva a buscar Bluetooth en la pantalla de conexidn y luego conéctese.

Reinicie el controlador Bluetooth (apaguelo y vuelva a encenderlo) o reinicie el receptor y el
controlador (estos tres pasos a veces solo requieren uno de los pasos para conectarse y no requieren
que el receptor y el controlador se reinicien por completo).

Actualice el software del controlador y actualice el firmware de la unidad principal.

El controlador no se puede conectar a la computadora de forma sincronizada.



SHTLNAB

GEOSOLUTIONS

Pasos de procesamiento:

Verifique que el programa de conexion del controlador y los controladores no estén instalados en la
computadora.

Verifique que ningun software antivirus en la computadora impida la ejecucién del programa de
conexion.

Compruebe si la funcién "Depuracion de USB" en el menu de opciones de desarrollador esta marcada.
Verifique si el cable USB vy la interfaz son normales (reemplace el cable para probar).

Gran diferencia de coordenadas después del trabajo de localizacién (parametros del sistema de
coordenadas

calculado).
Posibles Causas:

La precision de los puntos de control recopilados no es buena; Distribucion desigual de los puntos de
control; Punto de control anormal.

Pasos de procesamiento:

Verifique los parametros calculados (como cuatro pardmetros, si la rotacion es demasiado grande y
la escala no esta cerca de 1, verifique si los puntos de control se ingresaron incorrectamente).

Verifique la distribucion de los puntos de control, si los puntos involucrados en el calculo estan
demasiado cerca o distribuidos de manera desigual.

En el calculo participan mas de tres puntos. Si hay puntos con errores anormales, deben eliminarse
antes del calculo o agregar otros puntos para el calculo.
Apéndice 4 Formato de archivo

Archivo de carretera

[*.dam]: archivo de parametros

[*.prj]: archivo de proyecto

[*.raw]: archivo de biblioteca de puntos de coordenadas
[MainCst.cst]: archivo de biblioteca de puntos de seccidn transversal
[*.mcp]: archivo de datos de mapeo
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[*.bak]: archivo de copia de seguridad, el nuevo software del proyecto generara automaticamente un
archivo de copia de seguridad cuando el controlador no tenga una tarjeta SD externa

[ParamComputer]: archivo punto a punto utilizado como referencia
[*.RSP]: archivo de tiempo PPK

[*.ppK]: archivo de posprocesamiento PPK

[*.txt]: archivo de texto personalizado

[*.csv]: archivo csv personalizado

[*.dxf]: archivo DXF

[*.shp]: archivo shp

[*.csv]: archivo Excel

[*.dat]: archivos de datos South Cass7.0, Scsg2000, PREGEO
[*.stl]: archivo de biblioteca de puntos de registro Hi-RTK
[*.line]: archivo de biblioteca de lineas

[*.Sec]: archivo de elemento de linea

[*.PHI]: archivo de interseccion

[*.XY]: Patio de hierro

[*.CSV]: Cinco archivos de pila

[*.1CD]: formato Elcad

[*. Zline]: archivo de método de coordenadas
[*.PVI]: archivo de puntos de variacion

[*.TPL]: Archivo de linea de disefio de seccion transversal
Especificacion de formato de archivo

Interseccion de la linea de disefio del plano de carretera [*.PHI]
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PHI: Es la abreviatura de Punto de Interseccion Horizontal.
Los archivos PHI se almacenan en formato de texto por lineas, separadas por comas, la primera linea
es la descripcion del formato [saltar cuando el programa lea], comenzando desde la segunda linea,

cada linea es una informacion de interseccion; su formato de almacenamiento es:

Numero de interseccion, coordenada N, coordenada E, rango inicial, radio de curva, curva de
distension hacia adelante y

luego curva de distensién

Ejemplo:

Mumero de interseccidn, coordenada M, coordenada E. hite del punto inicial, radic d= I3 curva, curva de

fransicion frontal, curva pastarior a la transicign

1,3361410.701, 5247089382, 200000, 0, 0. 0

2,3361720.719, 5161702477, 207750218, 700D, 400, 400

3,3362156.214, 514352 2852, 200304 108, 7000, 400, 400

4, 3363142.054, 5118106418, 212500856, 7000, 400, 400

5, 3305687 823, 502113.0878, 222734 B63, 10000, 270, 270

Archivo de elemento de linea de plano de carretera [*.Sec]
Sec: Es la abreviatura de Seccion.
Los archivos SEC se almacenan en lineas en formato de texto, separadas por comas.

La primera linea es: descripcion del formato de informacion del punto de partida [saltar cuando el
programa lea].

La segunda linea es: informacidn del punto de partida de la linea, incluidas las coordenadas del punto
de partida, el kilometraje del punto de partida y el acimut del punto de partida.

La tercera linea es: especificacion de formato de elemento de linea.
La cuarta linea es: la primera linea es una linea de informacion del elemento.

Su formato de almacenamiento es: tipo, radio del punto inicial, radio del punto final, longitud del
elemento de linea, direccion de deflexion

Nota: *.Tipo: linea, arco, curva espiral
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*. Radio: -1 significa infinito
* Direccion: girar a la izquierda L; girar a la derecha R

Ejemplo:

X0,Y0, S0, Azid

3629469.058, 494798067, 0, 1.67595677755065

[TipofL, A, 5}, R1, R2{-1=infinito}. Longitud, Direccion{L, R}]
L, -1,-1, 334315, L

5, 1,300,145 R

A, 300, 300,60, R

5, 300,90,60, R

A, 90,90, 75 R

Archivo de puntos de pendiente del perfil de la carretera [*.PVI]

PVI: es la abreviatura de Punto de Interseccion Vertical.

Los archivos PVI se almacenan como lineas en formato de texto, separadas por comas.
La primera linea es una especificacion de formato [omitir cuando se lea el programa].

A partir de la segunda linea, una linea es la informacion del punto de pendiente; su formato de
almacenamiento es:

Kilometraje del punto de pendiente S, elevacion del punto de pendiente H, primera relacion de
pendiente i1, segunda relacion de pendiente i2, radio de curvatura R

S Hili2 R

10E53.240,704.083,0,0.048,0

20070, 815,378, 0,048, 0,007, 12000

22180, 830,155, 0,007, -0,025, 30000

23880, TEY G55, -0,025, -0,014, 17000

23874.007, TE9.338,-0.014, 0. 05, 300, 90, 80, R

A B0, 80 TER
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Archivo de linea de disefio de seccion transversal de carretera [*.TPL]

TPL: Es la abreviatura de Plantilla.

Los archivos TPL se almacenan como lineas en formato de texto, separadas por comas.

La primera linea es una especificacion de formato [omitir cuando se lea el programa].

La segunda linea es la linea de disefio izquierda.

La tercera linea es la linea de disefio correcta.

Su formato de almacenamiento es: linea de disefio izquierda [distancia, relacién de pendiente] \r linea

de disefio derecha [distancia, relacion de pendiente]

Ejemplo:

Linea de disefic izquierda [distancia, relacion de pendientefiLinea de disefio derecha |distancia, relacion de
pendients] 10, -0,1, 1,0, 10,1, 1,40, 10

114,-0,1,1,0,10,1,1, 0,10, 1

La biblioteca de puntos de seccidn transversal (*.cst) se puede abrir directamente con el Bloc de notas,
los puntos de coordenadas del médulo de intercambio de datos se pueden exportar a *.csv y los puntos
de replanteo y los puntos de control se pueden exportar o importar en *.txt formato, que es
conveniente para el intercambio de datos con la computadora.

Exportar archivo Excel (*.csv)

Nombre del punto, N, E, Z, informacion de descripcion del cddigo

4, 20,9919, 7,8963, -0,0147, prueba

Archivo Txt de importacion/exportacion de biblioteca de muestra (*.txt)

Nombre del punto, N, E, Z, descripcion del cédigo, kilometraje del punto replanteado, ya sea
replanteado o no (0: no, 1: si)

1, 2542604.5095, 434458.4638, 47.5900, bolardo 1, 10.0000, 0

22, 2542604.5062, 434458.4614, 45.4771, farola, 30.0000, 1
Archivo Txt de importacion/exportacion de biblioteca de puntos de control (*.txt)
Nombre del punto, N, E, Z, descripcion del codigo, tipo de coordenadas (0:blh, 1:xyh), B, L, H

t, 2542604.2867, 434459.2702, 47.9231, punto de control A, 1, 22:58:52.51358, 113:21:38.93873,
47.9231
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nuevo, 2542604.5062, 434458.4614, 45.4771, prueba, 1, 22:58:52.5206, 113:21:38.91030, 45.4771
Formato de biblioteca de puntos de seccidn transversal (*.cst)
Puntos CrossSec[Ver:1]

Nombre del punto, coordenada norte N, coordenada este E, elevacion del plano Z, datos topogréficos
originales WGS84, latitud B,

Longitud L de los datos de la encuesta original WGS84, elevacion H de los datos de la encuesta
original WGS84, altura del objetivo, tipo de altura del objetivo, tipo de antena [fabricante: modelo],
valor RMS de la coordenada norte, valor RMS de la coordenada este, valor RMS de elevacion del
plano, tipo de solucioén, tiempos promedio, tiempo de grabacion, angulo de corte de altura del satélite,
numero de satélites visibles, nimero de satélites compartidos, valor PDOP, edad diferencial, distancia
de compensacion, kilometraje (transversal El kilometraje definido por la superficie del kilometraje),
el kilometraje en tiempo real HT Diff back- calculado a partir de las coordenadas en el momento de
larecoleccion, la coordenada N del punto medio de la seccidn de kilometraje se define en el momento
de la recoleccion, la coordenada E del punto medio de la seccion de kilometraje se define en el
momento de la recoleccion, y la linea tangente de la seccion transversal en el centro de la carretera se
define en el momento de la direccidon de recoleccion

pt0,321.83562359172527,75.99595486273756,
-0.7214999980390115,00:00:10.445790N,109:30:49.422520E,
0.0,0.6096000000000044,0,Satlab:V30,0.014002636,0.011343374,0.016180737, Posicionamiento
de punto dnico, 1,2 013-10 -08
15:07:16,0,19,0,1.7887421,1.0,6.263659450178594E-5,30.0,31.30462646484375,321.0,75.0,0.872
6646259971647



